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EMPILHADORES VNA MAN-DOWN DE 48V, 1,3 —1,5 TONELADAS



Agora ja ndo s@o necessarios camides-
alimentadores nem estacdes de P&D (recolha e
depdsito) nas extremidades do corredor, porque
os nossos modelos VNA man-down tratam do
transporte bem como do empilhamento e da
recuperacao. Isto permite poupar no tamanho
da frota, no niimero de operadores e no tempo,
aumentando o espaco de armazenamento.

0 guiamento por cabo ou por calha* permite ao
operador conduzir rapidamente e elevar e baixar
a carga com seguranca durante o percurso, em

corredores pouco mais largos que o empilhador. As

paletes podem ser manuseadas em qualquer lado

do corredor gracas a um conjunto de garfo rotativo.

* A imagem mostra rolos angulares para guiamento por calha de “baixo
perfil”, disponiveis através do CSM.

0 controlo preciso é garantido pela opgao
Palm Steering e um joystick multifuncional.

Os apoios de bragos esquerdo e direito sdo
ajustaveis, juntamente com a altura do piso,
para uma postura perfeita. 0 banco ajustado ao
peso proporciona uma posicao de conducao
descontraida e inclina-se para reduzir a tensao
ao observar cargas em altura.
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Os resultados sao melhorados pelo desempenho
da tracdo e hidraulico lider de mercado e pela
ergonomia superior e uma excelente visao
panoramica. A ampla gama de caracteristicas
opcionais inclui um sistema de laser de luz de
posicdo e uma camara de garfo com visor RLED.



¢ A construcdo resistente reduz os danos e o desgaste, mesmo em operagdes exigentes de varios turnos.

¢ A roda motriz robusta é altamente durdvel e de facil manutencdo, com um didmetro maior, largura extra e
design de piso exclusivo que aumenta a aderéncia, a estabilidade e o tempo de vida (til.

e (visorintuitivo promovem a utilizagao correta do empilhador.

¢ Alidentificacdo e programabilidade do cédigo PIN evitam o utilizagdo ndo autorizada e permitem a
correspondéncia das definigdes de desempenho do empilhador com a experiéncia e a aplicagdo do operador.

¢ A opcao de desativagao automatica evita o desperdicio de energia quando o empilhador esta parado.
e ( acesso rapido aos sistemas e componentes para manutengdo reduz o tempo de inatividade.

¢ Dimensoes compactas e niveis de mobilidade do empilhador permitem manobras répidas fora dos
corredores, para transporte rapido de mercadorias de e para as estantes VNA, sem necessidade de
camides-alimentadores ou estages de P&D.

* ( conjunto do garfo rotativo roda 180 graus, permitindo 0 empilhamento e a recuperagao de paletes em
ambos os lados do corredor, sem ter de virar o empilhador.

¢ A opcao de guiamento por cabo permite um desempenho rdpido em corredores muito estreitos, incluindo
elevagdo segura durante a condugdo, sem obstrugdes, acumulacdo de residuos e despesas de instalagao
relativamente elevadas de calhas de guiamento.

¢ A opcao de guiamento por calha permite um desempenho rapido em corredores ainda mais estreitos,
incluindo elevagdo segura durante a condugéo, sem dependéncia da alimentacao elétrica e despesas com
0 sensor eletrénico do guiamento por cabo.

¢ A opgdo de direcdo com rotagdo de 360 graus permite uma rotagdo fluida sem paragens para
mudar de diregdo.

¢ Avelocidade de deslocacgo lider de mercado (14 km/h) e a velocidade otimizada do acessdrio hidraulico
vém de série.

¢ Atecnologia de ides de litio tatalmente integrada torna possivel o funcionamento continuo, sem
substituicdo da bateria, utilizando um carregamento oportuno e rapido durante pausas curtas. (Os
compradores podem escolher entre as versdes de porta-paletes com bateria de ides de litio e bateria de
chumbo-&cido).

 Aopcdo Palm Steering no apoio de brago flutuante ajustavel permite uma posicdo de condugdo
descontraida e uma condugdo com o minimo de mavimento, esforgo ou tensao, ideal se o operador tiver
de ficar sentado durante longos periodos de tempo.

¢ 0 joystick multifuncional com apoio de brago ajustavel é extremamente ergonémico, com todos 0s
controlos hidraulicos posicionados na perfeicao, reduz o esforco e permite acdes individuais e
simultaneas precisas.

e (s controlos hidrulicos tacteis opcionais com apoio de brago ajustével garantem uma posigao
ergonomicamente perfeita da mao, apoio anatémico e liberdade de movimentos.

¢ A opcdo de luz de posicdo alinha o feixe de laser vermelho com as marcac@es da estante para um
posicionamento rapido e preciso do garfo em relacdo as paletes.

¢ Aopcdo de sistema de travagem no fim do corredor evita a saida a alta velocidade para os corredores de
transferéncia, onde podem estar a passar outros camides e peoes.

¢ (0 controlo automético da velocidade de funcionamento reduz a velocidade do empilhador se os garfos
forem elevados acima de 500 mm fora do corredor guiado, para aumentar a estabilidade de manobra
durante o transporte de cargas.

e Aaltura do piso ajustavel eletricamente combina com o ajuste dos apoios de bragos e do banco para
proporcionar o ajuste perfeito a cada operador.

¢ ( banco inclindvel pode inclinar-se para trds 18 graus, para reduzir a tensdo ao observar e manusear
cargas em altura, e estd adaptado ao peso do operador.

* ( encosto conico do banco permite rodar o corpo com mais facilidade e menos esforgo na direcao
da marcha.

e (0 espagoso compartimento do operador com tejadilho alto acomoda com seguranca e conforto
operadores de todos os tamanhos.

¢ A excelente visdo panoramica é permitida pelo design do mastro, barras superiores, pilares e chassis.

e (Os espelhos instalados no mastro oferecem total visibilidade das pontas dos garfos durante o
manuseamento de paletes em niveis mais baixos.

¢ A opcao de tejadilho com protecdo superior transparente proporciona uma visao desobstruida dos garfos
e da carga durante 0 manuseamento em altura e protege o operador de pequenos e grandes objetos
em queda.

« ( visor intuitivo mantém os operadores totalmente informados e esté perfeitamente posicionado e
inclinado para uma visualizagdo nitida.

¢ 0 controlo de diregdo comuta-se com o pedal do acelerador, deixando a mao direita livre para se
concentrar nas funcdes hidraulicas.

¢ Adisposicdo do pedal automadvel é intuitiva para os operadores € o interruptor de seguranga de “homem

morto” é facilmente ativado pelo peso do pé esquerdo.

¢ Aentrada e saida suaves sdo auxiliadas por pegas ergonémicas e por um degrau intermédio baixo com
superficie antiderrapante.

e | uzes de seguranca opcionais de ponto azul ou vermelho avisam os pedes e outros operadores da
aproximacao do empilhador.
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NTD13N3 NTD15N3

GERAL

Travao de estacionamento elétrico automatico (] [ ]
Indicador de angulo do volante [ ] [ )
Indicador de posigéo de transporte (] [ )
Indicador de bateria com corte a 20% do nivel de bateria restante [ ] [ ]
Visor a cores multifungdes (] [ )
Altura do piso ajustavel eletricamente [ ] [ ]
Banco com suspensao e encosto alto e inclindvel controlado pelo peso ( ] [ ]
Velocidade de condugao méax. de 14 km/h [ ] [ ] Palm Steering
Porta-documentos e porta-copos ( ] [ ]
Bateria sobre rolos de ago [ ] [ }
QOutra cor RAL o o
FONTE DE ENERGIA

Bateria de ides de Iitio* o o
Bateria de chumbo-acido o o
MASTRO, GARFOS E CARRO

Acessorio para cabeca de garfo trilateral { ] [ J
Espelhos laterais no mastro (] [ J
Paragem de elevag&o com/sem reinicializag&o o o
Sistema de assisténcia de nivel (LAS) o o Volante midi opcional
Indicador da altura de elevagio o o
Indicagéo do peso e da altura (o] (o]
Camara de garfo com visor RLED o o
CONTROLOS DE CONDUCAO E ELEVACAO

Palm Steering com apoio de braco flutuante, ajustével em altura e comprimento ([ J [
Diregdo elétrica de 180 graus [ J [
DiregAo elétrica de 360 graus (o] o
Volante midi o o
Joystick multifuncional (] [ J
Controlos técteis o o
Controlo de dire¢do maos-livres (HFDC) no pedal do acelerador o [ Joystick multifuncional
Controlo de diregao acionado manualmente o o
Redugdo da rotagdo ativa (ASR) o o
Velocidade reduzida quando os garfos estdo acima dos 500 mm enquanto fora do corredor guiado { ] [ ]
Guiamento por cabo o o
Guiamento por calha (o] o
Redugdo da velocidade de condugdo no fim do corredor (EoA) ou paragem precisa o o

Guiamento por cabo (sensor) opcional

. De série o 0pCi0na| *  Aopgdo de bateria de ides de litio esta disponivel em regides selecionadas



NTD13N3 NTD15N3

SISTEMA ELETRICO

Luz de seguranga de ponto azul/vermelho na diregdo de deslocagao em marcha a frente (o] (o)

Sistema de laser de luz de posi¢ao (o] o]

Desativagao automatica (o] (o]

Aviso sonoro do nivel da bateria o (o}

LED de luzes de trabalho (o} (o}

LED de luzes de trabalho para cabina aquecida (o] (o]

Luz de aviso na protegao superior (o] (o)

Luz de aviso para cabina aquecida o o Luz de seguranca de ponto azul opcional
Entrada do interruptor de chave (o] (o)

Conector de 12V o (o}

Conversor 48 - 12V o o

Rédio com MP3 o (o}

Alarme de manutengdo o (o]

OHG E CABINA

Cabina aquecida (o} (o}

Tejadilho com protegéo superior transparente (o] o

Malha metélica na protegao superior o o

Banco de PVC o o -
Banco aquecido - tecido (o] o

Banco aquecido - PVC (o] (o]

Apoio de cabega no banco o o

Espelho retrovisor o o

Barra de equipamento (rack de acessérios) o o

Secretéria o o

Suporte de equipamento, sistema RAM tamanho C o o

Suporte de equipamento, sistema RAM tamanho C, 2 pegas o o

Suporte de equipamento, sistema RAM tamanho D (o] (o]

OPCOES DE RODAS

Roda de tragdo Vulkollan® 95 Share (] [ J

Roda de tragdo Tractothan® 93 Shore o o Intercomunicador bidirecional opcional e janela de abertura para
Rodas de carga @ 200 mm { ] [ ] cabina aquecida
AMBIENTE

Design para armazenamento frigorifico, até +1 °C { ] [ ]

Design para armazenamento frigorifico, 0 °C a -35 °C o o

a—
Apoio de cabega opcional para banco

@ De série O Opcional
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Caracteristicas

1.1 Fabricante Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
1.2 Tipo Designacéo do modelo do fabricante NTD13N3 NTD15N3
1.3 | Forgca motriz Eléctrico Eléctrico B o B
1.4 Comando da operagéo Sentado Sentado rj— -w—
15 | Capacidade de carga Q (kg) 1250 1500 |\ -| b;‘ oﬁ
16  Distancia do centro de carga ® (mm) 400 - 600 400 - 600 i | vy
1.9  Distancia entre eixos y (mm) 1534 1534 5=
Peso
2.1b | Peso de empilhador sem carga e com bateria (méxima) kg 6674 6674
2.3 Peso nos eixos sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga kg 2804 / 3870 2804 / 3870 ]
Rodas / Transmiss&o rf-w[ gt
3.1 Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga Wul Vul |k -I ,’..:
3.2 Dimensdes da roda motriz (mm) 355x 155 355 x 155 = L= :L
3.3 Dimensdes da roda de carga (mm) 200x 110 200x 110 L Rl
35  Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes) 4/1x 4/1x
37 Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga b11 (mm) 1312 1312 | — o=l
Dimensoes =
4.2a  Altura com mastro recolhido ht (mm) Ver tabela Ver tabela I
4.3 | Altura de elevagao livre h2 (mm) Ver tabela Ver tabela N
4.4 Altura normal de elevacao h3G + h13(mm) Ver tabela Ver tabela =
45 | Altura com mastro todo elevado h4 (mm) Ver tabela Ver tabela ) -
4.7 | Altura da grade de proteccao do operador h6 (mm) 2205 2205 =
4.8 | Distancia entre o chdo e o assento / a plataforma h7 (mm) 1077 1077
4.10 | Altura da plataforma ao chdo h8 (mm) 230 230 %
4.15 | Altura dos garfos completamente apoiados no solo h13 (mm) 65 65 2
419  Comprimento total I (mm) 3010 30101 » ~
421 | Largura total b1 (mm) 14502 14502 X Yy £
422 Garfos, (espessura, largura, comprimento) s/e/l (mm) 40/100/800, 1000, 1150 140/ 100 / 800, 1000, 1150 K 7|
4.24  Largura do porta garfos b3 (mm) 900 900 | VvV | 691 17
4.25 | largura externa sobre garfos (minimo/maximo) b5 (mm) 520/710 520/710 I /\ | |
4.27 | Largura sobre rolos guia (min.) b6 (mm) 1594 1594 f j
432 Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo) m2 (mm) 551 551 3 ______J } I
4.33a | Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal Ast (mm) 1640 " 1640 " AN
4.34a | Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento Ast (mm) 1640 " 1640 " A
4.35 | Raio do circulo de viragem Wa (mm) 17531 17531 o ]
4.37  Comprimento de empilhador sobre as pernas de apoio [7 (mm) 1866 " 1866 "
4.41 | Largura do corredor de transferéncia (paletes de 1000 x 1200 mm de largura e 200 mm de folga) Au (mm) 3700 3700 " - P i ﬁ\ :"r
Rendimento 2 _ b ) 3| F
5.1 Velocidade de deslocagéo, com/sem carga km/h 129 129 - -E =
5.2  Velocidade de elevagdo, com/sem carga m/s 0.38/0.47 0.34/0.47 k
5.3 | Velocidade de descida, com/sem carga m/s 0.57/0.54 0.57/0.54 A v Y
5.7  Aptidao em rampa, com/sem carga % 49/58 47/58 L (
5.8 | Aptiddo maxima de rampa, com/sem carga % 104/12.3 104/123 e "~
59  Tempo de aceleragao com/sem carga (10 m) S 65/55 6.0/55 = —l e
5.10 | Traves de servico (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumético) Eléctrico Eléctrico ; 7| Wa
Motores Eléctricos I \/ | b5
6.1 | Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.) kw 72 12 AN Au
6.2 Forca do motor de elevagdo a 15% do factor de carga kw 15 15 |L N !
6.3 | Bateria de acordo a norma DIN 43531C 43531C
6.4  Tensdo da bateria/capacidade com descarga de 5h V/Ah 48/930 48/930
6.5 | Pesoda bateria kg 1240 - 1567 1240 - 1567
Diversos
8.1 | Tipo de comando da deslocagdo Eletrénica Eletrénica
10.1  Pressao de trabalho para os acesscrios bar 150 150
10.2 | Caudal de ¢6leo para os acesscrios |/ min 15 15
10.7 | Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN ISO 4871 a trabalhar LpAZ dB (A) 62.1 62.1

1) Valor dependente do sistema de orientagdo utilizado.

Consulte a tabela na préxima pagina para obter os valores de orientagdo do fio e orientagdo do trilho.
2)  Fio Guiado: o ponto mais largo do caminhdo é 1470 mm

Trilho guiado: o ponto mais largo do caminh&o € a largura sobre os rolos guia (o padrao é 1534 mm)
3) Modo ndo guiado.

Para valores guiados por fio e guiados por trilho, consulte a tabela na proxima pagina.



Guiamento por cabo

419
433
434
435
437
441

Dimensdes

Comprimento total

Largura do corredor de trabalho (Ast) com paletes de 1000 x 1200 mm, carga transversal

Largura do corredor de trabalho (Ast) com paletes de 800 x 1200 mm, carga longitudinal

Raio de viragem

Comprimento do empilhador incluindo pernas de apoio

Largura do corredor de transferéncia (palete 1000 x 1200 mm longitudinal e 200 mm de distancia)
Desempenho

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Guiamento por calha

419
431
432
433
434
435
437
441

Tipo de h3+h13 R h2+h13 = h4
mastro

T

Dimensdes

Comprimento total

Distancia ao solo (ponto mais baixo)

Distancia ao solo no centro da distancia entre eixos (garfos descidos)

Largura do corredor de trabalho (Ast) com paletes de 1000 x 1200 mm, carga transversal
Largura do corredor de trabalho (Ast) com paletes de 800 x 1200 mm, carga longitudinal
Raio de viragem

Comprimento do empilhador incluindo pernas de apoio

Largura do corredor de transferéncia (palete 1000 x 1200 mm longitudinal e 200 mm de distancia)
Desempenho

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

NTD13N3 - NTD15N3 Desempenho e

capacidade do mastro
mm mm mm mm

4950 2670 1780 5840 T Mastra triplex

5400 | 2820 | 1930 | 6290 | 1 Altura do mastro descido

5900 2987 2037 6730 h2+h13  Elevacdo livre

6600 3220 2330 7490 .
7100 3387 2497 7990 h3+h13  Altura de elevagdo

7600 3553 2663 8490 h4 Altura com mastro elevado
7950 3670 2780 8840
8550 3870 2980 9440
9150 4070 3180 10040
9750 4270 3380 10640
10350 4470 3580 11240

i} (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
17 (mm)
Au (mm)

km/h
" (mm)
ml (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
17 (mm)
Au (mm)

km/h

NTD13N3
3116
1700
1700
1858
1972
4200

9

NTD13N3
3010
28
55
1640
1640
1753
1866
3700

NTD15N3
3116
1700
1700
1858
1972
4200

9

NTD15N3
3010
28
55
1640
1640
1753
1866
3700
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A tecnologia de bateria de ides de litio esta disponivel nas gamas de empilhadores elétricos Vantagens das baterias de ides de litio Cat em relacéo as baterias de chumbo-acido

de contrapeso e de armazém Cat”. I_Embora as_baterlas de °h“f“b°'a°'d° continuem a seruma (s jges de litio sd0 um investimento que deve ser visto em comparag&o com a poupanga continua de
escolha popular entre os nossos clientes, e ainda tenham muito para oferecer, apresentam energia, o equipamento, a mAo-de-obra e o tempo de inatividade.

varios desafios que os ides de litio permitem ultrapassar.

Talvez a mudanca mais notdria ao mudar para os ides de litio seja a utilizacao do carregamento Maior longevidade — 3 a 4 vezes mais tempo de vida Util do que a bateria de chumbo-acido — permite

oportuno. Em vez de trocar de bateria entre turnos, pode simplesmente ligar-se a um carregador rapido reduzir o investimento global em baterias
durante pequenas pausas e manter a mesma bateria a funcionar de forma continua. Isto, juntamente o Maior eficiéncia - as perdas de energia durante o carregamento e a descarga 3o inferiores em cerca
com outros beneficios em termos de eficiéncia, ambiente e seguranca, tora os ides de litio uma de 30%, 0 que significa uma redugdo no consumo de eletricidade

alternativa muito apelativa. . ~ - . .
¢ Maior duracg@o — gracas ao desempenho mais eficaz da bateria e ao uso de cargas oportunas, as quais

podem ser feitas em qualquer altura sem danificar a bateria ou encurtar o respetivo tempo de vida
/-\ ¢ Elevado desempenho constante — com uma curva de tensdo mais constante — mantém uma maior
\) produtividade do empilhador, mesmo préximo do fim do turno
EFICIENCIA
AIE 3“% I ] I I e Carregamento mais rapido — permite uma carga completa em apenas 1 hora com os carregadores
mais rapidos

¢ Sem troca de bateria — cargas oportunas rapidas — 15 minutos para vérias horas de funcionamento
extra — permitem uma operagao continua com apenas uma bateria e minimizam a necessidade de
comprar, armazenar e manter baterias sobresselentes

¢ Sem manutencao diaria — a bateria permanece a bordo do empilhador durante o carregamento e néo
sao necessarios reabastecimentos de dgua ou controlos do eletrdlito

¢ Sem gas — ou extravasamentos de 4cido — evita 0 espaco, equipamento e custos operacionais de uma
- sala de baterias e sistema de ventilagdo
B\ ¢ Protecao incorporada — o sistema de gestdo de bateria inteligente (BMS) impede automaticamente
descarga, carga, tensao e temperatura excessivas, eliminando praticamente também uma ma utilizagdo

Estdo disponiveis baterias e carregadores com diferentes capacidades. O seu concessiondrio identificara
a melhor combinagdo para as suas necessidades. Questione igualmente 0 seu concessionario sobre as
garantias opcionais de 5 anos, sujeitas a controlos anuais, que lhe permitirdo obter uma maior tranquilidade.

CAT

info@catlifttruck.com | www.catlifttruck.com

WPSC2518(10/24) © 2024 MLE B.V. (registro no. 33274459). Todos os direitos reservados. CAT, CATERPILLAR, LETS DO THE WORK, seus respectivos logatipos, “Caterpillar Yellow",
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usadas sem permissao. =
NOTA: As especificacdes de desempenho podem variar de acordo com as tolerancias-padréo de fabrico, condigdes do veiculo, tipos de pneus, condi¢des do piso ou superficie, aplicagdes ou ambiente de

operagdo. Os empilhadores podem ser apresentados com opgdes ndo standard. Os requisitos de desempenho especificos e configuragdes disponiveis a nivel local devem ser discutidas com o seu distribuidor da DOWNLOAD WATCH DOWNLOAD
Cat Lift Tucks. A Cat Lift Trucks segue uma politica de melhoria continua dos seus produtos. Por este motivo, alguns materiais, opcdes e especificagdes podem ser alterados sem aviso prévio. BROCHURE VIDEOS OUR APP



https://www.catlifttruck.com/videos
https://www.catlifttruck.com/APP
https://www.catlifttruck.com/downloads/reach-trucks-brochure

