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NSP14N3IR
NSP16N3IR
NSP16N3S

NSP16N3SR

EMPILHADORES COM PLATAFORMA DOBRAVEL E COM CONDUTOR EM PE DE 24V, 1,0- 1,6 TONELADAS GAT



As opcdes de acionamento programaveis e com poupanca de energia,
a construcao robusta e a alta resisténcia a agua e a sujidade reduzem
os custos operacionais e aumentam a produtividade. As necessidades
de manutenc@o sao minimizadas por um sistema de acionamento e
elevacao integrado, com menos componentes e acesso rapido a todas
as pecas principais do empilhador.

Caracteristicas de controlo suave e preciso e uma posicao de
operacao confortavel, com um brago-timao de facil utilizacao e
excelente visibilidade através do mastro, garantem uma experiéncia
de utilizador satisfatoria. Os rodizios com altura ajustavel e mastros
de alta resisténcia ajudam a maximizar a estabilidade.

0s modelos com uma pequena plataforma rebativel estio
disponiveis com capacidades de 1,0, 1,2, 1,4 e 1,6 toneladas para
eliminar o trabalho fisico em distancias mais longas.



¢ A mais recente tecnologia CA mantém o consumo de energia e 0s custos de manutengdo ao minimo
possivel.

¢ A construgdo robusta do chassis e os garfos com resisténcia comprovada oferecem maior robustez e
fiabilidade, mesmo nas condicdes mais exigentes.

e ( chassis fechado e os componentes elétricos a prova de &gua resistem a humidade, sujidade e corrosao,
aumentando o tempo de atividade, reduzindo os custos de manutengéo e prolongando a vida (til do
empilhador.

e (O facil acesso a componentes criticos do empilhador permite um diagnéstico de falhas mais rapido e uma
manutengdo mais célere, 0 que encurta ainda mais o tempo de inatividade.

¢ A transmissdo integrada e o sistema de elevagao apresentam menos componentes do que os modelos
anteriores, reduzindo a possibilidade de avarias.

¢ ( compartimento fechado com tampa de aco protege a bateria contra impactos, adiando a dispendiosa
substituicdo da bateria.

¢ ( tamanho padrdo da bateria permite a interpermutabilidade com outras marcas.

¢ (O motor CA permite um controlo de acionamento muito preciso, facilitando a vida dos operadores do
empilhador.

¢ ( visor LCD padrdo oferece informacdes claras sobre o estado do porta-paletes e da bateria.

e ( brago-tim3o ergondmico ajuda a manter os operadores descansados através dos controlos confortaveis
e faceis de utilizar.

¢ 0 brago do leme Z / brago de desvio esta disponivel para carregamento em espacos apertados, tais como
camiges.

¢ As excelentes caracteristicas de condugdo e tragdo adaptam-se ao trabalho intensivo em distancias
curtas e médias.

¢ Adistancia das rodas de apoio do garfo a estrutura traseira foi optimizada para uma maior estabilidade.

e ( controlador programével avangado permite que os utilizadores priorizem entre o desempenho mais
répido e 0 manuseamento mais suave com menor consumo de energia, prolongando
a autonomia.

¢ As pontas dos garfos conicas permitem uma entrada de palete precisa e sem esforco, acelerando os
ciclos de manuseamento e evitando danos na palete ou na carga.

¢ (0 empilhador pode ser conduzido com o brago-timao na posicdo vertical no modo "tartaruga” com
velocidade ultra baixa para maximizar a manobrabilidade em espagos apertados.

¢ A carrogaria mais estreita do empilhador torna as operagdes de manuseamento em areas confinadas
muito mais faceis.

e (s modelos NSP10-16N3/N3I/N3S apresentam um brago de rebento deslocado para que o operador
possa caminhar ao lado.

¢ Os modelos N3R dispdem de uma plataforma rebativel para o condutor que evita a fadiga do operador em
maiores distancias.

¢ A plataforma dobravel dos modelos N3R permanece em baixo quando é baixada, poupando tempo quando
0s operadores tém de voltar a entrar.

¢ (Os modelos NSP16N3 e N3R equipados com os estabilizadores laterais opcionais conseguem uma maior
capacidade de elevagdo a altura.

¢ Os modelos de elevagdo inicial N3I permitem que o operador levante o mastro e os garfos, aumentando a
distancia ao solo para proteger o empilhador e a carga ao trabalhar em rampas.

¢ Os modelos de elevador inicial N3I podem transportar duas paletes em simultaneo utilizando o elevador
inicial nos garfos de suporte.

¢ Os modelos N3S pdrtico permitem que cargas mais largas e paletes fechadas sejam manuseadas com
facilidade.

¢ ( desenho moderno do brago-timao oferece uma posicao de operacdo confortavel.
e (s mastros de alta resisténcia reduzem o mavimento da carga ao minimo.

® Perfis de mastro finos e disposi¢ao cuidadosa da mangueira hidrdulica proporcionam excelente
visibilidade a frente.

e A transmissao bastante silenciosa e abastecida com 6leo ajuda a manter os niveis de ruido baixos.
e (O rodizio com altura ajustével elimina a folga e aumenta a estabilidade da carga.

¢ As grandes alavancas de elevagdo e inferiores permitem um controlo facil apenas com uma mao, mesmo
com luvas.

e Flevacdo com velocidade regulada e uma vélvula proporcional
para A descida é padrao em todos os modelos para proporcionar
precisao, manuseamento suave, seguro e produtivo.
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EQUIPAMENTO PADRAO E OPCOES

Ecra multifungdes, incluindo horas, BDI e alarmes, etc.

Inicio de sess@o com cadigo PIN de 4 cadigos

Elevacdo com velocidade regulada e vélvula proporcional para descida, controlada por interruptor basculante na cabeca do timao
Roda motriz em poliuretano

Elevacdo inicial

Rodas de carga individuais em poliuretano

Rodas de carga tandem de poliuretano

Largura ajustavel entre pernas de carga do pértico; 900mm - 1300mm

Substituicdo lateral da bateria (apenas bateria de 250Ah)

Baterias de ides de litio

Desenho para armazém frigorffico, 0 C° a -35 C°

Condug&o com timéo para cima

Rodas de tragéo e carga em poliuretano

Roda de tragdo de atrito elétrica

Redugao de velocidade em 0,5km/h acima de 1000 mm de elevagéo, mastros duplex e triplex sem elevagao livre

Reducdo de velocidade em 0,5km/h acima da elevacéo livre, mastros duplex e triplex com elevacao livre
Estabilizadores laterais (ndo no modelo (1))

Carregador integrado, 30A

Interruptor de chave

Cor especial RAL

Encosto de carga

Rack de acessérios

Suporte de lista, tamanho A4
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Caracteristicas
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NSP10/12/14/16N2
1.1 | Fabricante Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
1.2 | Tipo Designacdo do modelo do fabricante NSP10N3 NSP12N3 NSP14N3 NSP16N3
1.3 | Forca motriz Eléctrico Eléctrico Eléctrico Eléctrico
1.4 Comando da operagéo Acomp. a pé Acomp. a pé Acomp. a pé Acomp. a pé _
1.5 | Capacidade de carga Q (kg) 1000 1200 1400 1600
16 | Distancia do centro de carga c (mm) 600 600 600 600
18 Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos) X (mm) 700 750 750 750
1.9 Distancia entre eixos y (mm) 1215 1330 1330 1330
Peso
2.1b | Peso de empilhador sem carga e com bateria (méxima) kg 730 1020 1020 1020 !
2.2 Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga kg 612/1128 810 /1410 845 /1580 870 /1755 !
2.3 Peso nos eixos sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga kg 534 /196 730 /295 730/ 295 730 /295 !
Rodas / Transmiss@o [ |
3.1 Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul TTrmmmmmmmmmmmmmme s =
32 | Dimensdes da roda motriz (mm) 230x70 230x70 230x70 230x70 -
3.3 | Dimensdes da roda de carga (mm) 85x 90 85x 90 85x 75 85x75 =
34  Dimensdes da roda estabilizadora (didmetro x largura) (mm) 125 x 60 125x 60 125 x 60 125x 60 2
35 Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes) 1+1x/2 1+1x/2 1+1x/4 1+1x/4 T
36  Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz b10 (mm) 515 515 515 515
3.7 | Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga b11 (mm) 385 385 385 385 =
Dimensoes o~
4.2b | Altura ht (mm) ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas
43 Altura de elevagdo livre h2 (mm) ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas o2
4.4 | Altura normal de elevagéo h3 (mm) ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas E
45 | Altura com mastro todo elevado h4 (mm) ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas ==
48 | Levantamento inicial h5 (mm) - - - - &) S,
4.9 | Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.) h14 (mm) 865/ 1420 865/ 1420 865 / 1420 865 / 1420 . =
4.15 | Altura dos garfos completamente apoiados no solo h13 (mm) 90 90 90 0 ”
419  Comprimento total I (mm) 1835 1900° 1900 1900
4.20 | Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo) 12 (mm) 685 750° 750 750
421 largura total b1/b2  (mm) 800 800 800 800 !
422 | Garfos, (espessura, largura, comprimento) s/e/l (mm) 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/ 186/ 1150 = < 12
4.24  largura do porta garfos b3 (mm) 750 750 750 750 y
4.25 | Largura externa sobre garfos (minimo/méximo) b5 (mm) 570 570 570 570 ' i
4.26 | Largura interior das peras de apoio b4 (mm)
4.32 | Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo) m2 (mm) 20 20 20 20 16
4.33c | Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo Ast (mm) 2300 2445 2445 2445 ‘
4.33d | Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo Ast3  (mm) ~C
4.34a | Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento Ast (mm) r&, = =
4.34b | Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento Ast3  (mm) | @ I‘”
4.34c | Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo | Ast (mm) 2230 2374 2374 2374 - _ ) g
4.34d | Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo | Ast3  (mm) =8|35 , o
4.35 | Raio do circulo de viragem Wa (mm) 1458 1572 1572 1572 i E
Rendimento -
5.1 | Velocidade de deslocagéo, com/sem carga km/h 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 A
52  Velocidade de elevagdo, com/sem carga m/s 0.15/0.30 0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
53 | Velocidade de descida, com/sem carga m/s 0.29/0.32 0.46/0.35 0.45/0.35 0.48/0.34
57 | Aptiddo em rampa, com/sem carga % an al2
5.8 | Aptidao maxima de rampa, com/sem carga % 8/15 8/15 8/15 8/15
59 | Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m) s Ast3
5.10 | Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumético) Eléctrico Eléctrico Eléctrico Eléctrico
Motores Eléctricos
6.1 | Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.) kw 1.0 1.0 10 10 Ast = largura do corredor de trabalho
6.2 | Forca do motor de elevagdo a 15% do factor de carga kw 22 22 22 32 Ast3 = Largura do corredor de trabalho (b12 <1000mm)
6.3 | Bateria de acordo a norma DIN Ast = Wa+ (I6-x2+[b12/27 +a
6.4 Tensdo da bateria/capacidade com descarga de 5h V/Ah 24/150 24/ 250 24/ 250 24/ 250 - 375 Ast3 = Wa+l6x+a
6.5 | Peso da bateria kg 150 210 210 210 X .
6.6a  Consumo de energia, de acordo com o ciclo EN 16796 kWh/h 0.46 0.76 0.77 0.77 Wa = Raio de viragem
D —— 16 = Comprimento da palete (800 ou 1000mm)
8.1 | Tipo de comando da deslocagdo dB(A) Continuo Continuo Continuo Continuo X = Eixo da roda de carga a face do garfo
10.7 | Nivel do som a0 ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN ISO 4871 a trabalhar LpAZ dB (A) 65 64 b12 = Largura da palete (1200 mm)
10.7.1 | Nivel do som a0 ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 487, condugéo/elevagao/parado LpAZ a = Distancia de seguranca = 2 x 100mm
10.7.2 | Vibragéo no corpo de acordo com EN 13 059:2002 - - - =
10.7.3 Vibragéo na mao de acordo com EN 13 059:2002 <25 <25 <25 <25

9) -64mm with 150 Ah battery
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Caracteristicas

Fabricante

Tipo Designacao do modelo do fabricante

Forga motriz

Comando da operagao

Capacidade de carga

Distancia do centro de carga

Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos)

Distancia entre eixos

Peso

Peso de empilhador sem carga e com bateria (méaxima)

Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga
Peso nos eixos sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga

Rodas / Transmiss@o

Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
Dimensdes da roda motriz

Dimensdes da roda de carga

Dimensdes da roda estabilizadora (didmetro x largura)

Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga

Dimensoes

Altura

Altura de elevagéo livre

Altura normal de elevagdo

Altura com mastro todo elevado

Levantamento inicial

Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.)

Altura dos garfos completamente apoiados no solo

Comprimento total

Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo)

Largura total

Garfos, (espessura, largura, comprimento)

Largura do porta garfos

Largura externa sobre garfos (minimo/méximo)

Largura interior das pernas de apoio

Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo)

Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Raio do circulo de viragem

Rendimento

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Velocidade de elevagéo, com/sem carga

Velocidade de descida, com/sem carga

Aptidao em rampa, com/sem carga

Aptiddo méxima de rampa, com/sem carga

Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m)

Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumatico)

Motores Eléctricos

Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.)

Forca do motor de elevagéo a 15% do factor de carga

Bateria de acordo a norma DIN

Tensao da bateria/capacidade com descarga de 5h

Peso da bateria

Consumo de energia, de acordo com o ciclo EN 16796

Diversos

Tipo de comando da deslocagéo

Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 4871 a trabalhar LpAZ
Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN 1SO 487, condug@o/elevagao/parado LpAZ

10.7.2 Vibragao no corpo de acordo com EN 13 053:2002
10.7.3 | Vibracdo na mao de acordo com EN 13 059:2002

9) -64mm with 150 Ah battery

Ast3
Ast
Ast3
Ast
Ast3
Wa

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Ah

kWh/h

dB(A)
dB(A)

Cat Lift Trucks
NSP12N3I
Eléctrico
Acomp. a pé
1200
600
925
1610

1095
1060 /1230
780/315

Vul / Vul
230x70
85x90
125 x 60
1+1x/2
515
385

ver tabelas
ver tabelas
ver tabelas
ver tabelas
200
865/ 1420
90
2010°
855°
800
56 /186 /1150
750
570

20
2619
2323
2533
1848

6.0/6.0
0.16/0.33
0.46/0.35
8/15

Eléctrico

1.0
22

24/ 250
210
0.76

Continuo
64

Cat Lift Trucks
NSP14N3I
Eléctrico
Acomp. a pé
1400
600
925
1610

1095
1105 /1390
780/312

Vul / Vul
230x70
85x 75
125 x 60
1+1x/4
515
385

ver tabelas
ver tabelas
ver tabelas
ver tabelas
200
865/ 1420
90
2010
855
800
56/186 /1150
750
570
20
2619
2323

2533
1848
6.0/6.0
0.14/0.33
0.45/0.35
8/15

Eléctrico

1.0
22

24/ 250
210
0.77

Continuo

Cat Lift Trucks
NSP16N3I
Eléctrico
Acomp. a pé
1600
600
925
1610

1095
1145/ 1545
780/312

Vul / Vul
230x70
85x75
125x 60
1+1x/4
515
385

ver tabelas

ver tabelas

ver tabelas

ver tabelas
200

865/ 1420

90
2010
855
800
56 /186 /1150

750
570

20
2619
2323
2533
1848

6.0/6.0
0.15/0.32
0.43/0.34
8/15

Eléctrico

1.0
32

24/7250-375
210
0.77

Continuo

cooocoooooooooooonooooad

NSP12/14/16N21

al al?2

Ast3

Largura do corredor de trabalho

Largura do corredor de trabalho (b12 <1000mm)
Wa + (I6-x2+(b12/2) +a

Wa+16-x+a

Raio de viragem

Comprimento da palete (800 ou 1000mm)

Eixo da roda de carga a face do garfo

Largura da palete (1200 mm)

Distancia de seguranca = 2 x 100mm
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6.4
6.5
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8.1
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Caracteristicas

Fabricante

Tipo Designacao do modelo do fabricante

Forga motriz

Comando da operagao

Capacidade de carga

Distancia do centro de carga

Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos)

Distancia entre eixos

Peso

Peso de empilhador sem carga e com bateria (méxima)

Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga
Peso nos eixas sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga

Rodas / Transmissao

Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
Dimensdes da roda motriz

Dimensdes da roda de carga

Dimensdes da roda estabilizadora (didmetro x largura)

Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga

Dimensoes

Altura

Altura de elevagéo livre

Altura normal de elevagdo

Altura com mastro todo elevado

Levantamento inicial

Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.)

Altura dos garfos completamente apoiados no solo

Comprimento total

Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo)

Largura total

Garfos, (espessura, largura, comprimento)

Largura do porta garfos

Largura externa sobre garfos (minimo/méximo)

Largura interior das pernas de apoio

Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo)

Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Raio do circulo de viragem

Rendimento

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Velocidade de elevagéo, com/sem carga

Velocidade de descida, com/sem carga

Aptidao em rampa, com/sem carga

Aptiddo méxima de rampa, com/sem carga

Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m)

Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumatico)

Motores Eléctricos

Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.)

Forca do motor de elevagéo a 15% do factor de carga

Bateria de acordo a norma DIN

Tensao da bateria/capacidade com descarga de 5h

Peso da bateria

Consumo de energia, de acordo com o ciclo EN 16796

Diversos

Tipo de comando da deslocagéo

Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 4871 a trabalhar LpAZ

10.7.1 | Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 487, condugao/elevacao/parado LpAZ
10.7.2 Vibragao no corpo de acordo com EN 13 053:2002
10.7.3 | Vibracéo na mao de acordo com EN 13 059:2002

Ast3
Ast
Ast3
Ast
Ast3
Wa

(k)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Ah
kWh/h

dB(A)
dB(A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSP10N3R NSP12N3R NSP14N3R NSP16N3R
Eléctrico Eléctrico Eléctrico Eléctrico
Acomp. apé/Op.empé | Acomp. apé/Op.empé | Acomp.apé/Op.empé Acomp.apé/Op.em pé
1000 1200 1400 1600
600 600 600 600
700 750 750 750
1215 1330 1330 1330
860 1100 1100 1100
715 /1155 840 /1400 860 /1580 990/ 1795
640 /220 860 /320 740 /295 860 /320
Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
230x70 230x70 230x70 230x70
85x 90 85x 90 85x75 85x75
125x 60 125 x 60 125 x 60 125x 60
1+1x/2 1+1x/2 1+1x/4 1+1x/4
515 515 515 515
385 385 385 385
ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas ver tabelas ver tabelas
1155/ 1550 1155 /1550 1155/ 1550 1155/ 1550
90 90 90 90
1955/ 2435 2020/ 2500 2020/ 2500 2020 /2500
805 /1285 870 /1350 870 /1350 870 /1350
800 800 800 800
56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150
750 750 750 750
570 570 570 570
20 20 20 20
2420 /2900 2550 /3050 2550 /3050 2550 /3050
2350 /2830 2660 /2980 2660 /2980 2660 /2980
1578 / 2058 1692 /2172 1692 /2172 1684 /2170
6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0
0.15/0.30 0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
0.29/0.32 0.46/0.35 0.45/0.35 0.43/0.34
8/15 8/15 8/15 8/15
Eléctrico Eléctrico Eléctrico Eléctrico
1.0 1.0 1.0 1.0
22 22 22 32
24 /150 - 250 24 /150 - 250 24 /250 24/250- 375
150 210 210 210
0.75 0.77 0.78 0.78
Continuo Continuo Continuo Continuo
08 0.8 08 08
<25 <25 <25 <25

NSP10/12/14/16N3R:
com plataforma
dobravel

M,u“ =
= W
.
X
B | o |
‘ y |
I i
al al2
Ast3
Ast = Largura do corredor de trabalho
Ast3 = Largura do corredor de trabalho (b12 <1000mm)
Ast = Wa+ V(I6-x2+(b12/2) +a
Ast3 = Wa+l6-x+a
Wa = Raiode viragem
16 = Comprimento da palete (800 ou 1000mm)
X = Eixo daroda de carga a face do garfo
b12 = Largura da palete (1200 mm)
a = Distancia de seguranca = 2 x 100mm

-

7

SYAVTANOL 9L -0'L A 2 3d 3d INT H0LNANOI N0 3 1IAVHE00A VINHO4VLV1d INOD STHOAVHTIdING



© o s w N =

2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2b
43
44
45
46
49
4.15
419
420
4
422
424
425
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
4.35

5.1
52
53
57
58
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
107

Caracteristicas

Fabricante

Tipo Designacao do modelo do fabricante

Forga motriz

Comando da operagao

Capacidade de carga

Distancia do centro de carga

Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos)

Distancia entre eixos

Peso

Peso de empilhador sem carga e com bateria (méxima)

Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga
Peso nos eixas sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga

Rodas / Transmissao

Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
Dimensdes da roda motriz

Dimensdes da roda de carga

Dimensdes da roda estabilizadora (didmetro x largura)

Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga

Dimensoes

Altura

Altura de elevagéo livre

Altura normal de elevagdo

Altura com mastro todo elevado

Levantamento inicial

Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.)

Altura dos garfos completamente apoiados no solo

Comprimento total

Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo)

Largura total

Garfos, (espessura, largura, comprimento)

Largura do porta garfos

Largura externa sobre garfos (minimo/méximo)

Largura interior das pernas de apoio

Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo)

Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Raio do circulo de viragem

Rendimento

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Velocidade de elevagéo, com/sem carga

Velocidade de descida, com/sem carga

Aptidao em rampa, com/sem carga

Aptiddo méxima de rampa, com/sem carga

Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m)

Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumatico)

Motores Eléctricos

Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.)

Forca do motor de elevagéo a 15% do factor de carga

Bateria de acordo a norma DIN

Tensao da bateria/capacidade com descarga de 5h

Peso da bateria

Consumo de energia, de acordo com o ciclo EN 16796

Diversos

Tipo de comando da deslocagéo

Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 4871 a trabalhar LpAZ

10.7.1 | Nivel do som a0 ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN 1SO 487, conducdo/elevagdo/parado LpAZ
10.7.2 Vibragao no corpo de acordo com EN 13 053:2002
10.7.3 | Vibracdo na mao de acordo com EN 13 059:2002

Q (kg)
g (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

%

s

kw

kw

V/Ah

kg

kWh/h

dB(A)

dB(A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSP12N3IR NSP14N3IR NSP16N3IR
Eléctrico Eléctrico Eléctrico
Acomp. apé/Op.empé ' Acomp. apé/Op.empé | Acomp.apé/ Op. em pé
1200 1400 1600
600 600 600
925 925 925
1610 1610 1610
1175 1175 1175
1030/ 1350 1115/ 1460 1200/ 1575
840/ 335 840/ 335 840/ 335
Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
230x70 230x70 230x70
85x90 85x75 85x75
125x 60 125x60 125 x 60
1+1x/2 1+1x/4 1+1x/4
515 515 515
385 385 385
ver tabelas ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas ver tabelas
200 200 200
1155 /1550 1155 /1550 1155/ 1550
90 90 90
2125/ 2605 2125/ 2605 2125/ 2605
975/ 1455 975/ 1455 975 / 1455
800 800 800
56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150
750 750 750
570 570 570
20 20 20
214313223 2143/ 3223 2743 /3223
2657/ 3137 2657/ 3137 2657 /3137
1972/ 2452 1972/ 2452 1972 / 2452
6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0
0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
0.46/0.35 0.45/0.35 0.43/0.34
8/15 8/15 8/15
Eléctrico Eléctrico Eléctrico
1.0 1.0 1.0
22 22 32
24/ 150 - 250 24/ 250 24/ 250- 375
210 210 210
0.77 0.78 0.78
Continuo Continuo Continuo
0.8 08 0.8
<25 <25 <25

h4

h

h14 max.

h14 min.

b12
b5

b1

=
==

(=
S

b10
b1

al2

al2

Ast3

Largura do corredor de trabalho

Largura do corredor de trabalho (b12 <1000mm)
Wa + (I6-x2+(b12/2) +a

Wa+16-x+a

Raio de viragem

Comprimento da palete (800 ou 1000mm)

Eixo da roda de carga a face do garfo

Largura da palete (1200 mm)

Distancia de seguranca = 2 x 100mm

NSP12/14/16N2IR:
com plataforma
dobravel
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
37

4.2b
43
44
45
46
49
4.15
419
420
4
422
424
4.25
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
4.35

5.1
52
53
57
58
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
107

Caracteristicas

Fabricante

Tipo Designacao do modelo do fabricante

Forga motriz

Comando da operagao

Capacidade de carga

Distancia do centro de carga

Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos)

Distancia entre eixos

Peso

Peso de empilhador sem carga e com bateria (méaxima)

Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga
Peso nos eixas sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga

Rodas / Transmisséo

Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
Dimensdes da roda motriz

Dimensdes da roda de carga

Dimensdes da roda estabilizadora (didmetro x largura)

Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga

Dimensoes

Altura

Altura de elevagdo livre

Altura normal de elevagdo

Altura com mastro todo elevado

Levantamento inicial

Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.)

Altura dos garfos completamente apoiados no solo

Comprimento total

Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo)

Largura total

Garfos, (espessura, largura, comprimento)

Largura do porta garfos

Largura externa sobre garfos (minimo/méximo)

Largura interior das pernas de apoio

Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo)

Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) c/paletes de 1000 x1200 mm, carga transversal, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Largura do corredor de trabalho (Ast3) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Raio do circulo de viragem

Rendimento

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Velocidade de elevagéo, com/sem carga

Velocidade de descida, com/sem carga

Aptidao em rampa, com/sem carga

Aptiddo méxima de rampa, com/sem carga

Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m)

Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumatico)

Motores Eléctricos

Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.)

Forca do motor de elevagéo a 15% do factor de carga

Bateria de acordo a norma DIN

Tensao da bateria/capacidade com descarga de 5h

Peso da bateria

Consumo de energia, de acordo com o ciclo EN 16796

Diversos

Tipo de comando da deslocagéo

Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 4871 a trabalhar LpAZ

10.7.1 | Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 487, condugao/elevacao/parado LpAZ
10.7.2 Vibragao no corpo de acordo com EN 13 053:2002
10.7.3 | Vibracdo na mao de acordo com EN 13 059:2002

Ast3
Ast
Ast3
Ast
Ast3
Wa

(k)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Ah

kWh/h

dB(A)
dB (A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSP16N3S NSP16N3SR
Eléctrico Eléctrico

Acomp.apé  Acomp.apé/0Op.empé
1600 1600
600 600
750 750
1395 1395
1288 1440

1045 /1870 1215/ 1985

892/ 396 1020/ 420
Vul / Vul Vul / Vul
230x70 230x70
85x75 85x75
125x 60 125 x 60
1+1x/4 1+1x/4
515 515
1025-1425 1025-1425
ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas
ver tabelas ver tabelas
865/ 1420 1155 /1550
85 85
1965 2085 / 2565
815 935/ 1415
800/ 1140 - 1575 800/ 1140 - 1575
40/100/1150 | 40/100/1150
980 980
260-900 260-900
900-1300 900-1300
20 20
2580 2690/ 3170
2580 2690/ 3170
1637 1757 / 2237
6.0/6.0 6.0/6.0
0.15/0.32 0.15/0.32
0.43/0.34 0.5/0.34
8/15 8/15
Eléctrico Eléctrico
1.0 1.0
32 32

24/ 250 - 375 24 /250 - 375
210 210
0.77 0.78

Continuo Continuo
- 08
<25 <25

Largura do corredor de trabalho

Largura do corredor de trabalho (b12 <1000mm)
Wa+ (I6-x)2+(b12/27 +a

Wa+16-x+a

Raio de viragem

Comprimento da palete (800 ou 1000mm)

Eixo da roda de carga a face do garfo =
Largura da palete (1200 mm) =
Distancia de seguranca = 2 x 100mm

NSP16N2S

h14 max.

h1d min

hi3

=
™~
C [o
Sz |=|2|a <
C [
=
£l

an an
Ast3

h14 max.

¢
hidmin

h3

a e
A8

NSP16N2SR:
com plataforma dobravel
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*Aaltura do mastro fechado h1 inclui protegéo para NSP1ON3NON3R NSP12/14/16N31 / NSPT2/14/16N3IR Desempenho e capacidade do mastro

os dedos em policarbonato. A altura do mastro sem

protegéo dos dedos é de 1343 mm/1493 mm Mo h3:+13 ™ 4 hZ:+h13 Mesto h3+h13 T e hZ+h13 * = apenas NSP14-16N2R & NSP14-16N2(I)R
mm mm mm mm mm mm mm mm S = Simplex
S 1500 1980 1980 1500 S 1500 2055 2055 1505 D = Norma duplex
D 2500 1775 3000 1% DS 2500 1940 3105 200 DS = Duplex com mastro de visdo livre
2900 1975 3400 195 2900 2140 3505 200 DEV. = Duplexcom elevagdo livre total
3300 2175 3800 195 3300 2340 3905 200 TR = Triplexcommastro de visdo livre
3600 2490 4205 200 TREV = Triplex com elevagdo livre total
h3+h13 =  Altura de elevagdo
NSP12/14/16N3 / NSP12/14 /16N3R oFy ;222 fgjg g?g: 1230600 hi - Alturado mastro descido
Mastro h3+h13 h1* hd4 h2+h13 2900 2140 3505 1560 h4 = Altura do mastro elevado
mm mm mm mm 3300 2340 3905 1760 h2+h13 = Elevagao livre
S 1500 1950 1950 1500 3600 2430 4205 1910
DS 2500 1835 3000 200 4300 2840 4905 2260
2900 2035 3400 200 TR 4100 2060 4745
3300 2235 3800 200 4300 2125 4945
3600 2385 4100 200 4700 2260 5345
4300 2735 4800 200 SAD0" 2430 6045
DEV 2500 1775 2940 1355 TREV 4100 2060 4785 1480
2900 1975 3340 1555 4300 2125 4945 1545
3300 P 2800 1755 4700 2260 5345 1673
600 2385 2100 1905 5400 2490 6045 1910
4300 2735 4800 2255
TR 4100 1955 4640 - NSP16N3S / NSP16N3SR
4300 2020 4840 . Mastro h3+h13 h1* ha h2+h13
4700 2153 5240 -
5400* 2385 5940 - i) s i) )
TREV 4100 1955 4640 1475 S 1500 2030 2030 1500
4300 2020 4840 1540 DS 2500 1915 3080 195
4700 2153 5240 1673 2900 2115 3480 195
5400 2385 5940 1905 3300 2315 3880 195
3600 2465 2180 195
4300 2815 4880 195
DEV 2500 1915 3080 1355

2900 2115 3480 1555

3300 2315 3880 1755

3600 2465 4180 1905

4300 2815 4880 2255
TR 4100 2035 4720

4300 2100 4920

4700 2233 5320

5400 2465 6020 -
TREV 4100 2035 4720 1475

4300 2100 4920 1540

4700 2233 5320 1753

5400 2465 6020 1905




A tecnologia de bateria de ides de litio esta disponivel nas gamas de empilhadores elétricos
de contrapeso e de armazém Cat®. Embora as baterias de chumbo-acido continuem a ser uma
escolha popular entre os nossos clientes, e ainda tenham muito para oferecer, apresentam
varios desafios que os ides de litio permitem ultrapassar.

Talvez a mudanca mais notdria ao mudar para os ides de litio seja a utilizacao do carregamento

oportuno. Em vez de trocar de bateria entre turnos, pode simplesmente ligar-se a um carregador rapido

durante pequenas pausas e manter a mesma bateria a funcionar de forma continua. Isto, juntamente
com outros beneficios em termos de eficiéncia, ambiente e seguranga, torna os ides de litio uma

alternativa muito apelativa.

EFICIENCIA

agr nil

&

info@catlifttruck.com | www.catlifttruck.com

WPSC2508(10/24) © 2024 MLE B.V. (registro no. 33274459). Todos os direitos reservados. CAT, CATERPILLAR, LETS DO THE WORK, seus respectivos logotipos, “Caterpillar
Corporate Yellow”, e a identidade visual “Power Edge” e Cat “Modern Hex”, assim como a identidade corporativa e de produtos aqui usada, sdo marcas registradas da Caterpillar e

nado podem ser usadas sem permissao.

NOTA: As especificacdes de desempenho podem variar de acordo com as tolerancias-padréo de fabrico, condigdes do veiculo, tipos de pneus, condi¢des do piso ou superficie, aplicagdes ou ambiente de
operagdo. Os empilhadores podem ser apresentados com opgdes ndo standard. Os requisitos de desempenho especificos e configuragdes disponiveis a nivel local devem ser discutidas com o seu distribuidor da
Cat Lift Tucks. A Cat Lift Trucks segue uma politica de melhoria continua dos seus produtos. Por este motivo, alguns materiais, opces e especificagdes podem ser alterados sem aviso prévio.

[HION)

Vantagens das baterias de ides de litio Cat em relacéo as baterias de chumbo-acido

Os ides de litio sdo um investimento que deve ser visto em comparagdo com a poupanga continua de
energia, 0 equipamento, a mao-de-obra e o tempo de inatividade.

Maior longevidade — 3 a 4 vezes mais tempo de vida Util do que a bateria de chumbo-acido — permite
reduzir o investimento global em baterias

¢ Maior eficiéncia — as perdas de energia durante o carregamento e a descarga sdo inferiores em cerca
de 30%, o que significa uma reducao no consumo de eletricidade

¢ Maior duracg@o — gracas ao desempenho mais eficaz da bateria e ao uso de cargas oportunas, as quais
podem ser feitas em qualquer altura sem danificar a bateria ou encurtar o respetivo tempo de vida

¢ Elevado desempenho constante — com uma curva de tensdo mais constante — mantém uma maior
produtividade do empilhador, mesmo préximo do fim do turno

e Carregamento mais rapido — permite uma carga completa em apenas 1 hora com os carregadores
mais rapidos

¢ Sem troca de bateria — cargas oportunas rapidas — 15 minutos para vérias horas de funcionamento
extra — permitem uma operagao continua com apenas uma bateria e minimizam a necessidade de
comprar, armazenar e manter baterias sobresselentes

¢ Sem manutencao diaria — a bateria permanece a bordo do empilhador durante o carregamento e néo
sao necessarios reabastecimentos de dgua ou controlos do eletrdlito

¢ Sem gas — ou extravasamentos de 4cido — evita 0 espaco, equipamento e custos operacionais de uma
sala de baterias e sistema de ventilagdo

¢ Protecao incorporada — o sistema de gestdo de bateria inteligente (BMS) impede automaticamente
descarga, carga, tensao e temperatura excessivas, eliminando praticamente também uma ma utilizagdo

Estdo disponiveis baterias e carregadores com diferentes capacidades. O seu concessiondrio identificara
a melhor combinagdo para as suas necessidades. Questione igualmente 0 seu concessionario sobre as
garantias opcionais de 5 anos, sujeitas a controlos anuais, que lhe permitirdo obter uma maior tranquilidade.

CAT

DOWNLOAD WATCH DOWNLOAD
BROCHURE VIDEOS OUR APP



https://www.catlifttruck.com/videos
https://www.catlifttruck.com/APP
https://www.catlifttruck.com/downloads/order-picking-trucks-brochure

