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Energooszczedne, programowalne opcje napedu, solidna konstrukcja
oraz wysoka odpornosé na wode i zanieczyszczenia zmniejszaja
koszty eksploataciji i poprawiaja wydajnos¢. Zintegrowany uktad
napedu i podnoszenia ogranicza zakres prac konserwacyjnych

za sprawa mniejszej liczby elementéw i szybkiego dostepu do
wszystkich najwazniejszych czesci wézka.

Plynne i precyzyjne sterowanie oraz wygodna pozycja operatora

z wygodnym ramieniem dyszla i doskonata widocznoscia przez
maszt gwarantuja odpowiedni komfort pracy. Kota samonastawne z
regulacja wysokosci i wytrzymate maszty zapewniaja maksymalna
stabilnosé.

Modele z mata skfadang platforma sa dostepne w wersjach o
udzwigu 1,0, 1,2, 1,4 i 1,6 tony, aby utatwi¢ pokonywanie wigkszych
odlegtosci.



¢ Najnowsza technologia AC ogranicza do minimum zuzycie energii i koszty konserwacji.

e Solidna konstrukcja podwozia i widty poddawane testom wytrzymato$ciowym gwarantuja lepsza
niezawodnos¢ i trwato$é nawet w najtrudniejszych warunkach.

o Zamknigte podwozie i wodoodporne uktady elektryczne sg odporne na wilgog, zanieczyszczenia i
korozje — przektada sig to na mniejsza liczbe przestojow, nizsze koszty konserwacji i dtuzszy okres
eksploatacji wozka.

e tatwy dostep do najwazniejszych elementéw wozka przyspiesza diagnostyke usterek i konserwacje,
a to przektada sig na jeszcze mnigj przestojow.

e Zintegrowany uktad napedu i podnoszenia sktada sie z mniejszej liczby elementéw w poréwnaniu z
poprzednimi modelami, co ogranicza mozliwo$¢ wystapienia awarii.

e Zamknigty przedziat ze stalowa pokrywa chroni akumulator przed uderzeniami, zapobiegajac jego
kosztownej wymianie.

e Akumulatory o standardowych rozmiarach mozna zastepowac akumulatorami innych marek.

o Silnik AC zapewnia bardzo precyzyjne sterowanie napedem, utatwiajac prace operatorom wozkéw.

o Wyswietlacz wielofunkcyjny (LCD) w standardzie dostarcza przejrzyste informacje o stanie wozka
I akumulatora.

¢ Wiodaca w swojej klasie, opatentowana, ergonomiczna sterownica emPower pomaga operatorom
zachowaé komfort pracy dzigki wygodnym i tatwym w obstudze elementom sterujgcym.

¢ Ramie dyszla Z/przesuniete jest dostepne do zatadunku w ograniczonej przestrzeni, np. w
ciezaréwkach.

 Doskonafe wiasciwosci jezdne i trakcyjne pozwalajg na intensywna prace na krotkich i
$rednich dystansach.

¢ (Odlegtoscé kot tadunkowych od tylnej ramy zostata zoptymalizowana dla wigkszej stabilnosci.

e /aawansowany programowalny sterownik umozliwia uzytkownikom wybGér miedzy szybszg pracg a
ptynniejsza obstuga przy mniejszym zuzyciu energii, aby wydtuzy¢ czas pracy podczas zmian.

¢ 7wezone korce widet umozliwiajg doktadne i fatwe wprowadzanie palet, co przyspiesza cykle
przenoszenia i zapobiega uszkodzeniom palet lub tadunkéw.

o Wozek mozna prowadzié z ramieniem sterownicy w pozycji pionowe;j (jazda ze sterownica w gérze) w
trybie , z6twia” z bardzo niskg predkoscia, aby uzyskac jak najlepsza zwrotno$¢ w ciasnych miejscach.

o Wezszy korpus wdzka znacznie utatwia przenoszenie fadunkéw w ograniczonej przestrzeni.

¢ Modele NSP10-16N3/N3I/N3S s3 wyposazone w przesunigte ramie sterownicy, dzieki czemu
operator moze iS¢ obok wozka i z dala od niego, co zapewnia wygode i bezpieczefstwo.

¢ Modele N3R sg wyposazone w sktadang platforme zmniejszajgcg zmeczenie operatora na
dtuzszych dystansach.

e Sktadana platforma w modelach N3R po roztozeniu pozostaje w tej pozycji, pozwalajac operatorom
o0szczedzic czas.

¢ Modele NSP16N3 i N3R wyposazone w opcjonalne stabilizatory boczne maja imponujacy udzwig
przy wigkszych wysoko$ciach podnoszenia — nawet w poréwnaniu ze sztaplarkami o wigkszym
udzwigu znamionowym.

¢ Modele N3l z unoszeniem wstepnym umozliwiaja operatorowi podnoszenie masztu i widet, aby
zwigkszy¢ przeswit i chroni¢ wdzek oraz tadunek podczas pracy na rampach.

¢ Modele N3l z systemem wstepnego podnoszenia umozliwiajg przewozenie dwoéch palet
jednoczes$nie po wstepnym podniesieniu widet pomocniczych.

¢ Modele okraczajace podsigbierne N3S pozwalaja bez trudu obstugiwat szersze fadunki i zamknigte
palety ze spodnimi deskami. W tym celu sg wyposazone w kute widty umozliwiajgce podnoszenie
fadunkéw prosto z podtoza.

¢ Najnowsza konstrukcja ramienia sterownicy zapewnia wygodna pozycje podczas pracy
i optymalng ochroneg rak.

e Duze przyciski kotyskowe do podnoszenia/opuszczania tfadunkéw stanowig cze$é unikatowej,
opatentowane] konstrukcji sterownicy. Zapewnia ona optymalng odlegto$¢ miedzy dfonia
a elementami sterujgcymi, umozliwiajac ich tatwa obstuge
jedna reka, nawet w rekawicach. Bardzo wytrzymate maszty
ograniczajg do minimum przemieszczanie sie tadunku.

* Waskie profile masztow i starannie rozmieszczone przewody
hydrauliczne zapewniaja doskonata widoczno$¢ do przodu.

e Bardzo cicha przektadnia napetniona olejem pomaga
utrzymac niski poziom hatasu.

e Kofo samonastawne z regulacjg wysokosci eliminuje
luz i zwigksza stabilnos¢ fadunku.

e Duze dzwignie podnoszenia i opuszczania umozliwiajg
fatwe sterowanie jedna reka, nawet w rekawicach.

¢ Regulowany poziom podnoszenia | opuszczania sg
standardem we wszystkich modelach. Zapewniajac
precyzyjna, ptynna | bezpieczng obstuge wdzka.
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STANDARD EQUIPMENT AND OPTIONS

Wyswietlacz wielofunkcyjny, w tym licznik godzin i BDI

Wejscie zamykane na klucz

Logowanie przy uzyciu kodu PIN, 5 kody

Przesunigte ramig sterownicy (niedostepne w modelach R)

Uktad podnoszenia z regulowang predkoscia i zaw6r proporcjonalny opuszczania obstugiwany przefacznikiem kotyskowym w gémej czgéci dyszla sterujacego
Podnoszenie wstepne (standard tylko w modelach |)

Regulowany rozstaw widet; od 900 do 1300 mm

Boczna wymiana akumulatora (dotyczy tylko akumulatora 250 Ah)

Wozek do wymiany akumulatoréw, na 2 akumulatory (kwasowo-otowiowe)

Akumulatory litowo-jonowe

Praca ciagta, od +5°C do +25°C

Konstrukcja przystosowana do pracy w niskich temperaturach, od 0°C do -35°C

Hydrauliczne stabilizatory boczne zwigkszajace udzwig (niedostepne w modelach 1)

Wysrodkowana pozycja sterowania, z ramieniem sterownicy w ksztafcie litery Z (niedostepne w modelach R)

Naped do podnoszenia dyszla

Koto napgdzane z Vulkollan®
Kota o zwigkszonej przyczepnosci Power Friction
Kota fadunkowe pojedyncze z Vulkollan®

Kota fadunkowe podwajne z Vulkollan®

Redukcja predkosci 0,5 km/h podczas przewozenia tadunku uniesionego powyzej 1000 mm, podwéjne i potréjne maszty bez swobodnego podnoszenia
Redukcja predkosci 0,5 km/h powyzej wysokosci swobodnego podnoszenia, podwadjne i potréjne maszty ze swobodnym podnoszeniem
Whbudowana tadowarka 30 A do akumulatoréw kwasowo-otowiowych

Specjalny kolor RAL

Oparcie tadunku, 1300mm

Stelaz na akcesoria

Uchwyt na dokumenty/pulpit do pisania, format A4

Stojak na komputer, rozmiar 10-16"
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2b
43
44
45
46
49
4.15
419
420
421
422
424
4.25
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
435

5.1
52
53
57
5.8
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
0.7

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposob obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegto$c tadunku od osi czota widet (widly obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora

Obcigzenie osi z maksymalnym fadunkiem, przednia/tylna

Obcigzenie osi bez tadunku, przednia/tylna

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, strona napedu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego (Srednica x szeroko$c)

Liczba két, Strona tadunkowa / strona napgdowa (x=napedzane)

Szerokos¢ toru jazdy (Srodek opon) strona napedu

Szerokos¢ toru jazdy (Srodek opon) strona fadunku

Wymiary

Wysokosé

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstepne

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujacej (min./max.)

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dlugosc catkowita

Dtugosc do czota widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokos¢ karetki widef

Szerokos¢ zewnetrzna na widtach (minimum/maksimum)

Wewnegtrzna szeroko$¢ nog fadunkowych

Przeswit na Srodku rozstawu osi, z tadunkiem (widty obnizone)

Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokosc korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdfuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Szerokos¢ korytarza robaczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢é obnizania, z fadunkiem/bez fadunku

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku

Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku
Czas przy$pieszania (10 metréw), bez tadunku/z tadunkiem

Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%

Akumulator wg DIN

Napigcie akumulatora/pojemnos$¢ roztadowania 5-godzinnego

Waga baterii

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rézne

Typ sterowania napedem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ

0.7.1| Poziom hafasu na wysokosci uszu kierowey zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN IS0 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnost LpAZ
0.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
0.7.3 | Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Ah

kWh/h

dB(A)
dB (A)

Cat Lift Trucks
NSP10N3
Akumulator

Pieszy
1000
600
700
1215

730
612/1128
534 /196

Vul / Vul
230x70
85x90
125 x 60
2/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

865/ 1420

90

1835
685
800

56 /186 /1150

750
570

20
2329
1958

2298
2158
1458

6.0/6.0
0.15/0.30
0.29/0.32
8/15

Elektryczne

1.0
22

24/ 150
151
0.46
Bezstopniowa

64.8

<25

Cat Lift Trucks
NSP12N3
Akumulator
Pieszy
1200
600
750
1330

1020
810/1410
730/ 295

Vul / Vul
230x70
85x 90
125x60
2/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

865/ 1420
90
1900"
750"

800
56 /186 /1150
750
570

20
24220
20227

23741
2222
1572

6.0/6.0
0.16/0.33
0.46/0.35
8/15

Elektryczne

1.0
22

24/150-250%
151-212
0.76
Bezstopniowa

64.1

<25

Cat Lift Trucks
NSP14N3
Akumulator
Pieszy
1400
600
750
1330

1020
845 /1580
730/ 295

Vul / Vul
230x 70
85x75
125 x 60
4/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

865/ 1420

90

1900
750
800

56 /186 /1150

750
570

20
2422
2022

2374
2222
1572

6.0/6.0
0.14/0.33
0.45/0.35
8/15

Elektryczne

1.0
22

24/ 250
212
0.77
Bezstopniowa

64.1

<25

Cat Lift Trucks
NSP16N3
Akumulator
Pieszy
1600
600
750
13302

1095
930/ 1171
790/ 311

Vul / Vul
230x70
85x75
125x 60
4/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

865/ 1420
90
19002
7502
800
56 /186 / 1150
750
570

20
24227
20222

23742
22222
15722

6.0/6.0
0.15/0.32
0.43/0.34
8/15

Elektryczne

1.0
32

24/250-375°
212-288
0.77
Bezstopniowa

64.1

<25
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Ast3

. W przypadku akumulatora 150 Ah ten wymiar

zmniejsza sig 0 64 mm

. W przypadku akumulatora 375 Ah ten wymiar

zwigksza sig 0 72 mm
Kute widty zaczepione na karetce FEM2A

4. Szerokie nogi podporowe z mozliwoscia

regulacji rozstawu podczas pracy

. Przy wigkszych akumulatorach zwigksza sig

kilka wymiaréw (patrz uwagi nr 1-2)

= Szeroko$¢ korytarza roboczego

= Szeroko$¢ korytarza roboczego (b12 <1000 mm)

= Wa+ J(I6-x2+b12/2% +a

= Wa+l6-x+a

= PromieA zawracania

= Dfugos¢ palety (800 lub 1000 mm)

= Odlegtos¢ od osi kota fadunkowego do czota widet
= Szeroko$¢ palety (1200 mm)

= (Qdstep bezpieczny = 2 x 100 mm
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2.1b
22
23

32
33
34
35
36
3.7

4.2b
43
44
45
46
49
4.15
419
420
421
422
424
4.25
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
435

5.1
52
53
57
5.8
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
07

1
1
1
1

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposdb obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obciazenie osi z maksymalnym fadunkiem, przednia/tylna

Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tylna

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, strona napgdu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$c)

Liczba két, Strona tadunkowa / strona napgdowa (x=napedzane)

Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon) strona napedu

Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon) strona fadunku

Wymiary

Wysokos¢

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstepne

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujacej (min./max.)

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugosé¢ catkowita

Dtugos¢ do czota widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubo$¢, szeroko$é, dtugosc)

Szerokos¢ karetki widef

Szerokos¢ zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum)

Wewngtrzna szeroko$¢ nég fadunkowych

Prze$wit na $rodku rozstawu osi, z tadunkiem (widty obnizone)

Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokosc korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdfuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Szerokos¢ korytarza robaczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢é obnizania, z fadunkiem/bez fadunku

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku

Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku
Czas przy$pieszania (10 metréw), bez tadunku/z tadunkiem

Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%

Akumulator wg DIN

Napiecie akumulatora/pojemnos$¢ roztadowania 5-godzinnego

Waga baterii

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rézne

Typ sterowania napedem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ

0.7.1 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN IS0 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnosc LpAZ
0.7.2 Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
0.7.3 | Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Ah

kWh/h

dB(A)
dB (A)

Cat Lift Trucks
NSP12N3I
Akumulator

Pieszy
1200
600
925
1610

1095
1060 /1230
780/315

Vul / Vul
230x70
85x90
125 x 60
2/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
110
865/ 1420
90
2010
855
800
56 /186 /1150
750
570

20
2653
2123

2533
2323
1848

6.0/6.0
0.16/0.33
0.46/0.35
8/15

Elektryczne

1.0
22

24/ 250
212
0.76

Bezstopniowa
64.1

Cat Lift Trucks
NSP14N31
Akumulator

Pieszy
1400
600
925
1610

1095
1105/1390
780/312

Vul / Vul
230x70
85x75
125 x 60
4/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
110
865/ 1420
90
2010
855
800
56/186 /1150
750
570
20
2653
2123

2533
2323
1848

6.0/6.0
0.14/0.33
0.45/0.35
8/15

Elektryczne

1.0
22

24/ 250
212
0.77

Bezstopniowa
64.1

Cat Lift Trucks
NSP16N3I
Akumulator

Pieszy
1600
600
925

16102

nn
1205/ 1561
840/328

Vul / Vul
230x70
85x75
125x 60
4/1x+1
515
385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
110
865/ 1420
90
20102
8552
800
56 /186 /1150
750
570

20
26537
21237

253372
23237
18482

6.0/6.0
0.15/0.32
0.43/0.34
8/15

Elektryczne

1.0
32

24/250-375%
212-288
0.77

Bezstopniowa
64.1

NSP12/14/16N31

cooocoooooooooooonooooad

al2

al?2

Ast3

. W przypadku akumulatora 150 Ah ten wymiar

zmniejsza sig 0 64 mm

. W przypadku akumulatora 375 Ah ten wymiar

zwigksza sig 0 72 mm
Kute widty zaczepione na karetce FEM2A

. Szerokie nogi podporowe z mozliwoscia

regulacji rozstawu podczas pracy

. Przy wigkszych akumulatorach zwigksza sig

kilka wymiaréw (patrz uwagi nr 1-2)

Szerokos¢ korytarza roboczego

Szeroko$¢ korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
Wa+ (I6-x2+(b12/27 +a

Wa+16-x+a

Promier zawracania

Dtugosc¢ palety (800 lub 1000 mm)

Odlegtosc od osi kota tadunkowego do czota widet
Szeroko$¢ palety (1200 mm)

Odstep bezpieczny =2 x 100 mm



Charakterystyka

NSP10/12/14/16N3R:
1.1 | Producent Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks ze sktadana
1.2 Oznaczenie modelu producenta NSP10N3R NSP12N3R NSP14N3R NSP16N3R platforma
1.3 | Zasilanie Akumulator Akumulator Akumulator Akumulator
1.4 Sposcb obstugi Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy ~
15 | Udiwig Q (kg) 1000 1200 1400 1600
16  Odlegtosé $rodka ciezkosci c (mm) 600 600 600 600
1.8 | Odlegtosé tadunku od osi czota widet (widty obnizone) X (mm) 700 750 750 750
1.9  Rozstaw osi y (mm) 1215 1330 " 1330 13302 —
Masa
2.1b | Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora kg 860 1100 1100 1176 P
2.2 Obcigzenie osi z maksymalnym fadunkiem, przednia/tylna kg 715/1155 840/1400 860 /1580 990/ 1795 :
2.3 | Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tylna kg 640/ 220 860 / 320 740/ 295 860/ 320 0
Kota, uktad przeniesienia napedu i
3.1 | Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne Vul / Vul Vul / Vul vl / Vul Vul / Vul R S
3.2 Rozmiar opon, strona napgdu (mm) 230x 70 230x 70 230x70 23070
3.3 | Rozmiar opon, strona tadunku (mm) 85x 90 85x 90 85x 75 85x 75 =
34 Rozmiar kota podporowego ($rednica x szerokosc) (mm) 125x 60 125 x 60 125x 60 125x 60 @
35 | Liczba kot, Strona tadunkowa / strona napedowa (x=napgdzane) 2/1x+1 2/1x+1 4/1x+1 4/1x+1
36 | Szeroko$¢ toru jazdy (Srodek opon) strona napedu b10 (mm) 515 515 515 515 %
3.7 | Szeroko$c toru jazdy (Srodek opon) strona fadunku b11 (mm) 385 385 385 385 d =
Wymiary - :" u
42b | Wysokosé h1 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele patrz tabele = ‘
43 | Wysokos¢ swobodnego podnoszenia h2 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele patrz tabele
44 | Wysokos¢ podnoszenia h3 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele patrz tabele é
45 | Wysokoscé catkowita z podniesionym masztem h4 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele patrz tabele . =
48 | Wysokos fotela lub platformy h7 (mm) 175 175 175 175 Ty £
49  Wysokost dyszla operatora/ konsoli sterujacej (min./max.) h14  (mm) 1155/ 1550 1155/ 1550 1155/ 1550 1155 /1550 =
415 | Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych h13 (mm) 90 90 90 0 X
4.19  Dtugos¢ catkowita n (mm) 1955 / 2435 2020/2500" 2020/ 2500 2020 /25002 <
4.20 | Dtugoé¢ do czota widet 12 (mm) 805 /1285 870 /1350 870 /1350 870 /13507 [.’E
421 | Szerokos¢ catkowita b1/b2  (mm) 800 800 800 800 T i
4.22 | Wymiary widet (grubos¢, szeroko$¢, dfugosc) s/e/l (mm) 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/ 1150 - ‘ o ) !
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b3 (mm) 750 750 750 750 = !
4.25 | Szeroko$c zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum) b5 (mm) 570 570 570 570 I Y :
4.26 | Wewngtrzna szeroko$é ndg fadunkowych b4 (mm) - - - - I [ -
4.32 | Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone) m2 (mm) 20 20 20 20 16
4.33c | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona | Ast (mm) 2449 / 2929 2542 /3022 2542 / 3022 2542 /30222
4.33d | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona | Ast3  (mm) 2078/ 2558 2142 /2622 2142 / 2622 2142 /26227
4.34a | Szerokost korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz Ast  (mm)
4.34b | Szerokost korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, fadunek wazdtuz Ast3  (mm) =< =
4.34c | Szeroko$c korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona Ast (mm) 2418 /2898 2494 /29740 2494 / 2974 2494 /29742 L E l?/
4.34d | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona | Ast3  (mm) 2278/ 2758 2342 /28221 2342 / 2822 2342 /28227 = sz \_ e |l=
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 1578 / 2058 1692/2172" 1692 /2172 1692/21722 e =
Osiagi Q E )
5.1 | Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0
52 | Szybkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.15/0.30 0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
5.3 | Szybkosc obnizania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.29/0.32 0.46/0.35 0.45/0.35 0.43/0.34
5.7  Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez fadunku %
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku % 8/15 8/15 8/15 8/15 al2 al
59 | Czas przySpieszania (10 metréw), bez tadunku/z tadunkiem s
5.10 | Hamulec roboczy Elektryczne Elektryczne Elektryczne Elektryczne Ast3
Silniki elektryczne
6.1 Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.) kw 10 1.0 1.0 1.0 1. W przypadku akumulatora 150 Ah ten wymiar Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego
6.2 Mo silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obcigzenia 15% kw 22 22 22 32 zmniejsza sig 0 64 mm Ast3 = Szerokos¢ korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
63 | Akumulator wg DIN 2. W przypadku akumulatora 375 Ah ten wymiar  Ast = \Wa+ m'z +a
6.4 | Napiecie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego V/Ah 24/150 24/150- 2509 24/ 250 24/250- 3759 zwigksza sig 0 72 mm Ast3 = Wa+lB-x+a
6.5 | Waga baterii kg 151 151-212 212 212-288 3. Kute widly zaczepione na karetce FEM2A L .
6.6a | Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796 kWh/h 0.75 0.77 0.78 0.78 4. Szerokie nogi podporowe z mozliwoscia W - Pmml?r,] zawracania
Rozne regulacji rozstawu podczas pracy 6 = Dlugosc palety (800 lub 1000 mm)
8.1 | Typ sterowania napgdem Bezstopniowa | Bezstopniowa | Bezstopniowa | Bezstopniowa 5. Przy wigkszych akumulatorach zwiekszasie X = Odlegtos¢ od osi kota tadunkowego do czota widet
10.7 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ dB(A) 64.6 64.0 64.0 64.0 kilka wymiar6w (patrz uwagi nr 1-2) b12 = Szeroko¢ palety (1200 mm)
10.7.1 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowey zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN 1S0 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnosé LpAZ dB(A) a = Odstep bezpieczny = 2 x 100 mm
10.7.2 Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002 08 0.8 0.8 038
10.7.3 | Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002 <25 <25 <25 <25
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2b
43
44
45
46
48
49
4.15
419
420
4
422
424
425
4.26
432
4.33¢c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
4.35

5.1
52
53
5.7
58
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
0.7

1
1
1
1

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposdb obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)
Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obciazenie osi z maksymalnym fadunkiem, przednia/tylna
Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tylna

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, strona napgdu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$c)

Liczba két, Strona tadunkowa / strona napgdowa (x=napedzane)
Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon) strona napedu

Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon) strona fadunku

Wymiary

Wysokos¢

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstepne

Wysokos¢ fotela lub platformy

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujgcej (min./max.)
Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugos¢ catkowita

Dtugos¢ do czota widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubosé, szeroko$¢, dtugosc)

Szerokos¢ karetki widet

Szerokos¢ zewnegtrzna na widtach (minimum/maksimum)
Wewnetrzna szeroko$¢ nég tadunkowych

Prze$wit na $rodku rozstawu osi, z tadunkiem (widty obnizone)

Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokosc korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Szerokosc korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona

Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkosé podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku

Szybkos¢ obnizania, z fadunkiem/bez fadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku
Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku
Czas przy$pieszania (10 metréw), bez tadunku/z tadunkiem
Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%
Akumulator wg DIN

Napiecie akumulatora/pojemnos$¢ roztadowania 5-godzinnego
Waga baterii

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rézne

Typ sterowania napedem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ
0.7.1 | Poziom hafasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN IS0 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnost LpAZ
0.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
0.7.3 | Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

Ast3
Ast
Ast3
Ast
Ast3
Wa

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

km/h

m/s
m/s

kw

V/Ah

kWh/h

dB(A)
dB(A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSP12N3IR NSP14N3IR NSP16N3IR
Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy
1200 1400 1600
600 600 600
925 925 925
1610 1610 16102
1175 175 1251
1030/ 1350 1115/ 1460 1263 /1588
840/ 335 840 /335 903 /348
Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
230x70 230x70 230x 70
85x90 85x75 85x75
125 x 60 125x 60 125 x 60
2/1x+1 4/1x+1 4/1x+1
515 515 515
385 385 385

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
110
175
1155/ 1550
90
2125/ 2605
975/ 1455
800
56 /186 /1150
750
570

20
27771 3257
224712121

2657/ 3137
2447/ 2927
1972 /2452

6.0/6.0
0.16/0.33
0.46/0.35
8/15

Elektryczne

1.0
22

24/ 250
212
0.77

Bezstopniowa
64.0

08
<25

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
110
175
1155/ 1550
90
2125/ 2605
975/ 1455
800
56/186 /1150
750
570

20
27771 3257
224712127

2657/ 3137
2447/ 2927
1972/ 2452

6.0/6.0
0.14/0.33
0.45/0.35
8/15

Elektryczne

1.0
22

247250
212
078

Bezstopniowa
64.0

0.8
<25

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
110
175
1155/ 1550
90
2125/ 26052
975/14552
800
56/186 /1150
750
570

20
2777132572
2247127277

2657 /31372
2447 /29277
1972 /24527

6.0/6.0
0.15/0.32
0.43/0.34
8/15

Elektryczne

1.0
32

24/250-3759
212-288
0.78

Bezstopniowa
64.0

0.8
<25

h4

NSP12/14/16N3IR:
ze sktadana
platforma

g
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\r%: y
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o AN ‘
= \ /
al2 al2
Ast3

1. W przypadku akumulatora 150 Ah ten wymiar ~ Ast Szeroko$¢ korytarza roboczego

Zmniejsza sig 0 64 mm Ast3 Szerokos¢ korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
2. W przypadku akumulatora 375 Ah ten wymiar Ast Wa + /UB “X2+[b12/27 +a

igksza sig 0 72 mm

MG POl Ast3 = Wa+lB-x+a
3. Kute widty zaczepione na karetce FEM2A . .
4. Szerokie nogi podporowe z mozliwoscia regulacii Promien zawracania

. Szerol ”

. 16 Dtugosc¢ palety (8[][] lub 1000 mm) _
5 Repdemdamhr e eanla = Odlegfosc od osi kofa tadunkowego do czota widet

wymiaréw (patrz uwagi nr 1-2) Szerokos¢ palety (1200 mm)

a Odstep bezpieczny =2 x 100 mm
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2b
43
44
45
46
48
49
410
4.15
419
420
421
422
424
425
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
435

5.1
52
53
5.7
58
59
5.10

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
107
1
1
1

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposdb obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)
Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obciazenie osi z maksymalnym fadunkiem, przednia/tylna
Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tylna

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, strona napgdu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$c)

Liczba két, Strona tadunkowa / strona napgdowa (x=napedzane)
Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon) strona napedu

Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon) strona fadunku

Wymiary

Wysokos¢

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstepne

Wysokos¢ fotela lub platformy

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujgcej (min./max.)
Wysokos¢ podpér

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugosc catkowita

Dtugosé do czota widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokos¢ karetki widef

Szerokos¢ zewnegtrzna na widtach (minimum/maksimum)
Wewnegtrzna szeroko$¢ nog fadunkowych

Przeswit na $rodku rozstawu osi, z tadunkiem (widty obnizone)

Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokosc korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz

Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Szerokosc korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona

Promier skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ podnoszenia, z fadunkiem/bez fadunku

Szybkos¢ obnizania, z fadunkiem/bez fadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku
Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku
Czas przy$pieszania (10 metréw), bez tadunku/z tadunkiem
Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%
Akumulator wg DIN

Napiecie akumulatora/pojemno$¢ roztadowania 5-godzinnego
Waga baterii

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rozne

Typ sterowania napedem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN IS 4871 w pracy LpAZ
0.7.1 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN IS0 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnos¢ LpAZ
0.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
0.7.3 | Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

Ast3
Ast
Ast3
Ast
Ast3
Wa

(k)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Ah
kg
KWh /h

dB(A)
dB(A)

Cat Lift Trucks
NSP16N3S
Akumulator
Pieszy
1600
600
750
13952

1364
1106 /1885
953 /411

Vul / Vul
230x70
85x75
125 x 60
4/1x+1
515
1025-1425

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

Cat Lift Trucks
NSP16N3SR
Akumulator
Pieszy/ Stojacy
1600
600
750
13952

1516
1246 /1880
1081 /435

Vul / Vul
230x70
85x75
125 x 60
4/1x+1
515
1025-1425

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

175

865/ 1420 1155 /1550
84 84
85 85
19652 2085/ 2565 %
8157 935/14152
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40/100/1150° | 40/100/1150%
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24877 2607 / 3087 %
2087 % 2207 / 2687 %
24392 2559 /30392
22877 2407/ 28877
16372 1757 /22377
6.0/6.0 6.0/6.0
0.15/0.32 0.15/0.32
0.43/0.34 0.43/0.34
8/15 8/15

Elektryczne

1.0
32

24/ 250 - 3759
212-288
0.77
Bezstopniowa

64.1

<25

Elektryczne

1.0
32

24/7250-375°%
212-288
078

Bezstopniowa
65.1

0.8
<25

Ast = Szerokos¢ korytarza roboczego
Ast3 = Szerokos¢ korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
Ast = Wa+ (I6-x)2+(b12/27 +a
Ast3 = Wa+l6-x+a
Wa = Promiefi zawracania
16 = Dtugosc palety (800 lub 1000 mm)
X = Odlegto$¢ od osi kota tadunkowego do czota widet =
b12 = Szeroko$c palety (1200 mm) =
a = Odstgp bezpieczny =2 x 100 mm
1. W przypadku akumulatora 150 Ah ten wymiar
zmniejsza sig 0 64 mm
2. W przypadku akumulatora 375 Ah ten wymiar
zwigksza sig 0 72 mm
3. Kute widly zaczepione na karetce FEM2A

5.

. Szerokie nogi podporowe z mozliwoscia

NSP16N3S

h14 max.

h1d min

hi3

regulacji rozstawu podczas pracy

Przy wigkszych akumulatorach zwigksza sig
kilka wymiaréw (patrz uwagi nr 1-2)
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NSP10N3/10N3R NSP12/14/16N31 / NSP12/14/16N3IR Osiagi i udzwig masztu

Typ masztu h3+h13 h1* h4 h2+h13 Typ masztu h3+h13 h1* h4 h2+h13 M = tykoNSP14-18N3R  NSP14-16N3(IR
mm mm mm mm mm mm mm mm S = Pojedynczy
S 1500 1980 1980 1500 S 1500 2055 2055 1505 D = Maszt dwuczesciowy bez wolnego skoku ($rodkowy cylinder)
D 2500 1775 3000 195 DS 2500 1940 3105 200 DS = Maszt dwuczesciowy bez wolnego skoku (boczne cylindry)
2900 1975 3400 195 2900 2140 3505 200 DEV = Maszt dwuczgsciowy z wolnym skokiem
3300 2175 3800 195 3300 2340 3905 200 TR = Maszttrzyczgsciowy bez wolnego skoku
3600 2490 4205 200 TREV = Maszt trzyczesciowy z wolnym skokiem
h3+h13 = Wysoko$¢ podnoszenia
NSP12/14/16N3/ NSP12/14 16N3R — iggg fgig ;‘?gz 1230600 B~ Whsologt opustoronego mascts
Typ masztu h3+h13 h1* h4 h2+h13 2900 2140 3505 1560 h4 = Wysoko$¢ podniesionego masztu
mm mm mm mm 3300 2340 3905 1760 h2+h13 =  Podnoszenie swobodne
S 1500 1950 1950 1500 3600 2490 4205 1910
DS 2500 1835 3000 200 3700 2540 4305 1960
2900 2035 3400 200 4300 2840 4905 2260
3300 2235 3800 200 TR 4100 2060 4745 -
3600 2385 4100 200 4300 2125 4945
4300 2735 4800 200 4700 2260 5345
DEV 2500 1775 2940 1355 5400” 2490 6045 -
2900 1975 3340 1555 TREV 4100 2060 4745 1480
3300 2235 3800 1755 4300 2125 4945 1545
3600 2385 2100 1905 4700 2260 5345 1673
3700 2435 2200 1955 5400* 2490 6045 1910
4300 2735 4800 2255
TR 4100 1955 4640 -
4300 2020 1840 - NSP16N3S / NSP16N3SR
4700 2153 5240 . Typ masztu h3+h13 h1* h4 h2+h13
5400* 2385 5940 - mm mm mm mm
TREV 4100 1955 4640 1475 S 1500 2050 0% 1500
4300 2020 4840 1540 DS 2500 1915 3080 195
4700* 2153 5240 1673 2900 s 2480 %
5400 2385 5940 1905 2300 s 2880 .
3600 2465 4180 195
4300 2815 4880 195
DEV 2500 1915 3080 1355

2900 2115 3480 1555
3300 2315 3880 1755
3600 2465 4180 1905
3700 2515 4280 1955
4300 2815 4880 2255
TR 4100 2035 4720
4300 2100 4920
4700 2233 5320
5400 2465 6020
TREV 4100 2035 4720 1475
4300 2100 4920 1540
4700 2233 5320 1753
5400 2465 6020 1905




Akumulatory litowo-jonowe (Li-ion) sa dostepne w gamie wézkow elektrycznych z
przeciwwaga i magazynowych marki Cat®. Chociaz akumulatory kwasowo-otowiowe

weciaz sg czesto wybierane przez naszych klientow i maja swoje zalety, wiaza sie z roznymi

wyzwaniami, ktérym technologia litowo-jonowa pozwala stawi¢ czota.

Prawdopodobnie najbardziej widoczng zmiang w zwigzku z przej$ciem na baterie litowo-jonowe jest
mozliwo$¢ dotadowywania. Zamiast wymienia¢ baterie miedzy zmianami, wystarczy podtaczy¢ szybka

tadowarke podczas krétkich przerw. W ten sposaéb jedna bateria moze pracowaé 24/7. Dodajac do tego

inne korzysci zwigzane z wydajnos$cia, ochrong $rodowiska i bezpieczernstwem, baterie litowo-jonowe
sg bardzo atrakcyjng alternatywa.
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WP0S(2548(02/25) © 2025 MLE B.V. (nr rejestracyjny 33274459). Wszelkie prawa zastrzezone. CAT,CATERPILLAR, LETS DO THE WORK  oraz ich logotypy, dekoracje handlowe:
‘Caterpillar Yellow’, ‘Power Edge’ i Cat “Modern Hex", a takze elementy identyfikacji korporacyjnej i produktowej uzyte w niniejszym materiale stanowia wtasno$¢ handlowa

firmy Caterpillar i nie moga by¢ uzywane bez uzyskania zgody.

UWAGA: Dane dotyczace wydajnosci moga sig roznic w zaleznoéci od przyjetych tolerancii produkeyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunkéw podtoza, konkretnych zastosowar czy srodowiska pracy.
Przedstawione wozki moga zawiera¢ wyposazenie niestandardowe. Konkretne wymogi eksploatacyjne i konfiguracje dostepne na danym rynku nalezy oméwic z dealerem wazkéw widtowych Cat. Cat Lift Trucks

prowadzi polityke ciggtego ulepszania swoich produktéw. Dlatego niektére materiaty, wyposazenie czy parametry techniczne moga ulegac zmianie bez weze$niejszego powiadomienia.

[HION)

Zalety baterii litowo-jonowych Cat w stosunku do kwasowo-otowiowych

Akumulator litowo-jonowy to inwestycja, na ktorg warto patrzec przez pryzmat oszczedno$ci w zakresie
energii, sprzetu i robocizny oraz krétszych i rzadszych przestojéw.

¢ Dluzsza zywotnosé — od 3 do 4 razy dtuzszy okres eksploatacji w poréwnaniu do baterii
kwasowo-ctowiowych — zmnigjszenie ogélnych kosztéw inwestycji w baterie

¢ Wieksza wydajnos¢ — straty energii podczas tadowania i roztadowywania sg nawet 0 30% mnigjsze, co
przekfada sie na mniejsze zuzycie energii elektryczne

¢ Dluzszy czas pracy — dzieki wiekszej wydajnosci baterii i mozliwosci dotadowywania w dowolnym
czasie bez ryzyka uszkodzenia baterii ani skrécenia jego zywotnosci

o Stale wysokie parametry — bardzie] stata krzywa napigcia gwarantuje wysokg wydajno$¢ wézka az do
konca zmiany

¢ Szybsze tadowanie — mozliwos¢ petnego natadowania w zaledwie 1 godzine za pomocg
najszybszych tadowarek

¢ Brak wymiany baterii — szybkie dotadowywanie — 15 minut wydtuza czas pracy o kilka godzin
— umozliwia prace bez przerw tylko na jednym akumulatorze i ogranicza konieczno$¢ kupowania,
przechowywania i kanserwowania cze$ci zamiennych

¢ Brak codziennej konserwacji — bateria pozostaje w wazku podczas tadowania i nie trzeba uzupetnia¢
waody ani sprawdza¢ elektrolitu

¢ Brak gazu — ani wyciekéw kwasu — ta technologia pozwala wyeliminowaé koszty zwigzane z

konserwacja i przechowywaniem baterii w magazynie oraz z systemem wentylacji

¢ Whudowane zabezpieczenia — inteligentny system zarzadzania baterig (BMS) automatycznie
zapohiega nadmiernym wartosciom pradu roztadowywania i fadowania, napigcia oraz temperatury, a
takze praktycznie eliminuje ryzyko niewfasciwego uzytkowania

Sa dostepne baterie i tadowarki o réznych parametrach znamionowych. Dealer znajdzie najlepsze pofaczenie
do danych potrzeb. Dla spokoju ducha zapytaj réwniez dealera o opcjonalng 5-letnig gwarancje obejmujaca

coroczne przeglady.
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