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Teraz nie trzeba uzywaé wozkow podajacych

ani organizowa¢ stanowisk P&D (odbieranie i
odkiadanie) na konicach korytarzy, poniewaz nasze
wozki VNA typu man-down stuzg zaréwno do
transportu, jak i sktadowania oraz zdejmowania
towarow. Przektada sie to na zmniejszenie
wielkosci floty i liczby operatorow oraz
oszczednosé czasu przy jednoczesnym zwigkszeniu
przestrzeni magazynowe;j.

Prowadzenie indukcyjne lub szynowe* umozliwia
operatorowi szyhsza jazde oraz bezpieczne
podnoszenie i opuszczanie w trakcie jazdy w
korytarzach niewiele szerszych niz woézek. Palety
mozna obstugiwaé po obu stronach korytarza
dzieki zespotowi obrotowej gtowicy widet.

*Na ilustracji przedstawiono katowe rolki ,niskoprofilowego”
prowadzenia szynowego dostgpne w CSM.

Zespot sterowania ditonia (Palm Steering) i
joystick wielofunkcyjny gwarantuja precyzyjne
sterowanie. Regulowane podtokietniki po obu
stronach oraz wysokosé podtogi umozliwiaja
uzyskanie idealnego dopasowania. Fotel
dostosowujacy sie do masy zapewnia wygodnag
pozycje podczas jazdy i pochyla sie, aby
zmniejszy¢ obciazenie podczas patrzenia na
tadunki na wysokosci.
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Najlepsze na rynku zespoét napedowy i uktad
hydrauliczny w potaczeniu z doskonata ergonomia
i widocznoscia we wszystkich kierunkach
poprawiaja wydajnos¢ pracy. Bogata oferta
opcjonalnego wyposazenia pomochiczego
obejmuje laserowy system pozycjonowania i
kamere na widtach z wyswietlaczem LED.



Solidna kanstrukcja ogranicza uszkodzenia i zuzycie nawet przy wymagajacej eksploatacji wielozmianowej.

Kota napedowe o wigkszej Srednicy i szerokosci sg bardzo wytrzymate, a ich konserwacja jest tatwa. Ponadto
unikatowy wzdr bieznika poprawia przyczepno$é i stabilno$é, a takze wydtuza okres eksploatacii.

e tatwy w obstudze wySwietlacz i system diagnostyki poktadowe] pomagaja w prawidtowej eksploatacji wézka

oraz skracajg czas konserwacji.

Identyfikacja za pomoca kodu PIN i mozliwo$¢ programowania zapobiegajg nieautoryzowanemu uzytkowaniu i
umozliwiajg dostosowanie ustawien roboczych wadzka do potrzeb operatora oraz zastosowania.

Opcja automatycznego wylogowania zapobiega marnowaniu energii, gdy wozek nie jest uzywany.

Szybki dostep serwisowy do uktadéw i podzespotow skraca czas przestojow.

Niewielkie rozmiary i mobilno$¢ charakterystyczna dla wézkéw Reach Truck umozliwiaja szybkie manewrowanie
w korytarzach i szybka obstuge towaréw na regatach VNA bez potrzeby uzywania wézkéw podajacych ani
stanowisk P&D.

Widelec z obrotowa gtowica obraca sig w zakresie 180 stopni, pozwalajac na sktadowanie i wyjmowanie palet
po obu stronach korytarza bez konieczno$ci obracania wdzka.

Opcja prowadzenia indukeyjnego przyspiesza prace w bardzo waskich korytarzach, jednoczesnie zapewniajac
bezpieczne podnoszenie w trakcie jazdy. To rozwigzanie eliminuje przeszkody i zbieranie sig zanieczyszczen, a
jego instalacja jest znacznie tafsza niz w przypadku prowadzenia szynowego.

Opcja prowadzenia szynowego przyspiesza prace w jeszcze wezszych korytarzach, jednaczesnie zapewniajac
bezpieczne podnoszenie w trakcie jazdy, a do tego nie wymaga zasilania elektrycznego i kosztownych czujnikéw
elektronicznych stosowanych w systemie prowadzenia indukcyjnego.

Opcjonalny uktad kierowniczy o skrecie 360 stopni pozwala na ptynng zmiang kierunku bez zatrzymywania sie.
Najwyzsza na rynku predkos$é jazdy (14 km/h) i zoptymalizowana predkos$é ruchu funkcji hydraulicznych w standardzie.

W pefni zintegrowana technologia litowo-jonowa umoZliwia ciggta prace, bez koniecznosci wymiany baterii, z
wykorzystaniem szybkiego tadowania okazjonalnego podczas krétkich przerw. (Kupujacy maga wybiera¢ migdzy
wersjami cigzaréwek litowo-jonowych i kwasowao-otowiowych.)

Zespot sterowania dtonig (Palm Steering) na regulowanym i przesuwnym podtokietniku umozliwia zajecie
wygodnej pozycji podczas jazdy i precyzyjne sterowanie bez wysitku ani zmgczenia — idealne rozwigzanie, gdy
operator siedzi przez dtugi czas.

Joystick wielofunkcyjny zamontowany na regulowanym podtokietniku doskonale lezy w dfoni i zawiera
optymalnie rozmieszczone wszystkie elementy sterujgce ukfadem hydraulicznym, gwarantujac precyzyjne
sterowanie indywidualnymi i réwnoczesnymi ruchami bez wysitku.

Opcjonalne elementy sterujace uktadu hydraulicznego obstugiwane palcami sg umieszczone na regulowanym
podtokietniku, a wigc tuz pod reka. To erganomiczne, dopasowane do anatomicznego ksztattu dtoni podparcie,
ktére zapewnia swobode ruchéw i pozwala wygodnie utozy¢ dton.

Opcjonalny system pozycjonowania wyréwnuje czerwona wiazke laserowa z aznaczeniami na regatach w celu
szybkiego i precyzyjnego ustawiania widet wzgledem palet.

Opcjonalny system hamowania na koricu korytarza zapobiega wyjezdzaniu z petng predkoscia na korytarze
transferowe, gdzie moga poruszaé sie inne wézki i pracownicy.

Funkcja automatycznego sterowania predkoscig jazdy zmniejsza predko$¢ wozka, gdy widty sa podniesione
na wysoko$¢ powyzej 500 mm poza korytarzem, aby poprawi¢ stabilno$é podczas manewrowania z
transportowanymi fadunkami.

Elektrycznie regulowana wysoko$¢ podtogi w pofaczeniu z regulacja podfokietnikéw i fotela zapewnia kazdemu
kierowcy idealne dopasowanie.

Pochylany fotel mozna odchylac o 18 stopni do tytu, aby zmniejszy¢ obcigzenie podczas obserwowania i
przenoszenia fadunkéw na wysokosci, a ponadto jest dostosowane do masy operatora.

Zwezajace sig oparcie fotela utatwia obracanie ciata w kierunku jazdy z mniejszym obcigzeniem.

Przestronna kabina operatora z wysokim dachem zapewnia bezpieczerstwo | wygode wszystkim uzytkownikom
bez wzgledu na budowe ciata.

Dzigki specjalnej konstrukcji masztu, karetki, gérnych drazkow, stupkéw i podwozia uzyskano doskonafa
widoczno$é we wszystkich kierunkach.

Lusterka zamontowane na maszcie zapewniaja petna widoczno$¢ korcéw widet podczas abstugi palet na
najnizszej wysokosci.

Dach z przezroczysta ostong gorng dostepny jako opcja zapewnia idealny widok widet i tadunku na wysokosci
oraz chroni operatora przed matymi i duzymi spadajacymi obiektami.

Intuicyjny i dobrze widoczny wy$wietlacz zamontowany w optymalnym potozeniu pod katem dostarcza
operatorom wszystkie niezbedne informacje.

Kierunkiem jazdy steruje sie za pomoca pedatu przyspieszenia. Dzigki temu prawa reka mozna obstugiwac tylko
funkcje hydrauliczne.

Uktad pedat6w jak w samochodach jest intuicyjny dla kierowcow, a czuwak aktywuje sie bez wysitku cigzarem
lewej stopy.

Ergonomiczne uchwyty i niski stopieA posredni z powierzchnia antyposlizgowa utatwiajg wsiadanie i wysiadanie.
Opcjonalne niebieskie lub czerwone punktowe $wiatta bezpieczenstwa ostrzegaja pracownikéw i innych
operatoréw o zblizajgcym sig wozku.
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CHARAKTERYSTYKA 0GOLNA

Automatyczny elektryczny hamulec postojowy

Wskaznik kata skretu kierownicy

Wskaznik pozycji transportowej

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora z funkcja odcigcia przy 20% pozostatej energii akumulatora
Kolorowy wy$wietlacz wielofunkcyjny

Elektrycznie regulowana wysoko$¢ podtogi

Fotel z zawieszeniem i wysokie, uchylne oparcie dopasowujace si¢ do masy operatora
Maksymalna predko$¢ jazdy — 14 km/h

Miejsce na dokumenty i uchwyt na kubek

Akumulator na rolkach stalowych

Inny kolor z palety RAL

ZASILANIE

Akumulator litowo-jonowy*

Akumulator kwasowo-otowiowy

MASZT, WIDLY | KARETKA

Tréjstronna gfowica widet

Lusterka boczne na maszcie

Zatrzymywanie podnosnika z/bez ponownego uruchomienia

Asystent utrzymywania poziomu

Wskaznik wysokosci podnoszenia

Wskaznik masy i wysokosci

Kamera na widtach i wy$wietlacz LED

STEROWANIE NAPEDEM | PODNOSZENIEM

Zespo6t sterowania dtonia (Palm Steering) na przesuwanym podtokietniku z regulacja wysokosci i dtugosci
Elektryczny uktad kierowniczy o skrecie 180 stopni

Elektryczny uktad kierowniczy o skrecie 360 stopni

Kierownica midi

Joystick wielofunkeyjny

Sterowanie palcami

Sterowanie kierunkiem jazdy bez uzycia rak, za pomoca pedatu przyspieszenia

Reczne sterowanie kierunkiem jazdy

Aktywny system ograniczania poslizgu (ASR)

Predkos¢ pefzania poza korytarzem, gdy widty znajduja sig na wysokosci powyzej 500 mm
Prowadzenie indukcyjne

Prowadzenie szynowe

Zmniejszanie predkosci lub precyzyjne zatrzymanie na korcu korytarza

® Standard O Opcja

NTD13N3

OO0 0000600 O0COCO

(o I o]

0OO0OOOOCO®O®

000000 O0OO0OOGGOOOO®

NTD15N3

OO0 000000 O0CO0CO

(o I o]

0OO0OOOOCOO®O®

0000000 O0OOGOOOCOO

*

Palm Steering

Opcjonalna kierownica midi

Joystick wielofunkeyjny

.

Opcjonalne prowadzenie indukcyjne (czujnik)

Opcjonalne akumulatory litowo-jonowe s dostepne w niektorych regionach



ELEKTRYCZNE

Niebieskie/czerwone punktowe $wiatto bezpieczenstwa w kierunku jazdy do przodu
Laserowy system pozycjonowania

Automatyczne wylogowanie

Ostrzezenie dzwigkowe o niskim poziomie energii akumulatora
Swiatta robocze LED

Swiatta robocze LED dla ogrzewanej kabiny

Swiatfo ostrzegawcze na ostonie gornej

Swiatto ostrzegawcze dla ogrzewanej kabiny

Wejscie zamykane na klucz

Ztacze 12V

Przetwornica 48-12 V

Radio z odtwarzaczem MP3

Alarm serwisowy

OHG | KABINA

Ogrzewana kabina

Dach z przezroczysta ostona gérna

Metalowa siatka w osfonie gornej

Fotel z tworzywa PCW

Podgrzewany fotel (tkanina)

Podgrzewany fotel (tworzywo PCW)

Zagt6wek fotela

Lusterko wsteczne

Uchwyt na wyposazenie (miejsce na akcesoria)
Podstawa do pisania

Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar C
Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar C (x2)
Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar D
WYPOSAZENIE OPCJONALNE — KOLA

Koto jezdne Vulkollan® (35 stopni twardosci w skali Shore'a)
Koto jezdne Tractothan® (93 stopnie twardosci Shore'a)
Kota tadunkowe (& 200 mm)

SRODOWISKO

Przystosowanie do pracy w chtodniach, do +1°C

Przystosowanie do pracy w chtodniach, od 0°C do -35°C

@® Standard O Opcja

NTD13N3

000000000O0O0OO0OO

00000000000O0OO

@0 e

NTD15N3

000000000O0OO0OO0OOO

000000000O0O0O0OO0OOO

@0 e

Opcjonalne niebieskie punktowe $wiatto bezpieczefstwa

-
Opcjonalny dach z przezroczysta ostong gérna

Opcjonalny dwukierunkowy interkom i otwierane
okno do ogrzewanej kabiny

| 3

Opcjonalny zagtowek fotela
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Charakterystyka

2)

3)

1.1 Producent Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
1.2 Oznaczenie modelu producenta NTD13N3 NTD15N3
1.3 | Zasilanie Akumulator Akumulator B o B
1.4 Sposob obstugi Siedzacy Siedzacy rj— w
15 | Udiwig Q (kg) 1250 1500 |\ -| t,. .ﬁ
1.6 Odlegtosc $rodka cigzkosci c (mm) 400 - 600 400 - 600 LE | e
19 | Rozstaw osi y (mm) 1534 1534 L
Masa
2.1b | Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora kg 6674 6674
2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przednia/tylna kg 2804 / 3870 2804 / 3870 ]
Kota, uktad przeniesienia napedu rf-w[ Al
3.1 Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne Vul Vul |k -I ,’..:
32 Rozmiar opon, przednie (mm) 355 x 155 355 x 155 = L= :L
33 | Rozmiar opon, tylne (mm) 200% 110 200x 110 L Rl
35  Liczba két, Strona tadunkowa / strona napgdowa (x=napgdzane) 4/1x 4/1x
3.7 | Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon), strona napedzana b11 (mm) 1312 1312 o | 2
Wymiary =
42a | Wysokos$é z obnizonym masztem ht (mm) patrz tabele patrz tabele <
4.3 | Wysokos¢ swobodnego podnoszenia h2 (mm) patrz tabele patrz tabele o~ @
44 Wysokos¢ podnoszenia h3G + h13(mm) patrz tabele patrz tabele =
45 | Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem h4 (mm) patrz tabele patrz tabele ) —
47 Wysokos¢ do szczytu ostony gérnej h6 (mm) 2205 2205 =
48 | Wysokosc fotela lub wysokosc platformy h7 (mm) 1077 1077
410 Wysoko$¢ wspornikdw kot nosnych h8 (mm) 230 230 %
415 | Wysokos¢ widet cafkowicie obnizonych 3 (mm) 65 65 e
419 | Dhugost catkowita n (mm) 30107 3010 » NT
4.21 | Szerokosc catkowita b1 (mm) 14502 14502 X Yy £
4.22  Wymiary widet (grubos¢, szerokosc, dtugosc) s/e/l (mm) 40/100/800, 1000, 1150 140/ 100 / 800, 1000, 1150 K 7| - o
4.24 | Szerokost karetki widet b3 (mm) 900 900 [V 691 li
4.25 | Szeroko$t zewnetrzna na widtach (minimum/maksimum) b5 (mm) 520/710 520/710 I /\ | |
4.27 | Szerokos¢ na rolkach prowadzacych (min.) b6 (mm) 1594 1594 f j
432 Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone) m2 (mm) 551 551 3 ______J } I
4.33a | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek Ast (mm) 1640 " 1640 " VA A\
4.34a | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdfuz Ast (mm) 1640 " 1640 " A o
4,35 | Promien skretu Wa  (mm) 17531 1753 B ]
4.37  Dtugos$c wozka ze wspornikami kot nosnych [7 (mm) 1866 " 1866 "
4.41 | Szerokos¢ korytarza przejazdu (paleta 1000 x 1200 mm w kierunku podtuznym plus odstep 200 mm) Au (mm) 3700 3700 " - P i ﬁ :"r
Osiagi 2 _ i J 3 ¥
5.1 | Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 129 129 - -E =
5.2 Szybkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.38/0.47 0.34/0.47 k
5.3 | Szybkosc¢ obnizania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.57/0.54 0.57/0.54 A v Y
5.7  Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez fadunku % 49/58 47/58 L
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku % 104/12.3 104/123 e "~
59  Czas przySpieszania (10 metrow), bez fadunku/z tadunkiem s 6.5/5.5 6.0/55 e —l e
5.10 ' Hamulec roboczy Elektryczne Elektryczne : 7|
Silniki elektryczne I \/ | b5
6.1 | Moc silnika napgdowego (obcigzenie przez 60 min.) kw 72 12 AN Au
6.2 Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15% kw 15 15 |L N f
6.3 Akumulator wg DIN 43531C 43531C
6.4  Napigcie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego V/Ah 48/930 48/930
6.5 | Hamulce zasadnicze kg 1240 - 1567 1240 - 1567
Rézne
8.1 | Typ sterowania napgdem Uktad elektroniczny | Uktad elektroniczny
10.1  Maksymalne ci$nienie robocze elementow osprzetu bar 150 150
10.2 | Natezenie przeptywu oleju do elementéw osprzetu |/ min 15 15
10.7 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN 1SO 4871 w pracy LpAZ dB (A) 62.1 62.1

Wartos¢ zalezna od wybranego systemu prowadzenia.

Informacje dotyczace wartosci dla prowadzenia indukcyjnego i prowadzenia szynowego znajduja sie w tabeli na nastepnej stronie.

Wire Guided: najszerszy punkt cigzaréwki to 1470 mm

Prowadnica szynowa: najszerszy punkt wozka to szerokos¢ nad rolkami prowadzacymi (standardowo 1594 mm)

Tryb bez prowadzenia.

Wartosci dla prowadzenia indukcyjnego i szynowego znajduja sig w tabeli na nastgpnej stronie.



Prowadzenie indukcyjne

419
433
434
435
437
441

Wymiary

Dtugos¢ catkowita

Szerokos¢ wyspy roboczej (Ast) z paletami 1000 x 1200 mm tadowanymi poprzecznie

Szerokos¢ wyspy roboczej (Ast) z paletami 800 x 1200 mm tadowanymi wzdfuznie

Promien skretu

Dtugoéc wazka ze wspornikami két nosnych

Szerokos¢ korytarza przejazdu (paleta 1000 x 1200 mm w kierunku wzdfuznym i odstep 200 mm)
Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez fadunku

Prowadzenie szynowe

i} (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
17 (mm)
Au (mm)

km/h
" (mm)
ml (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
17 (mm)
Au (mm)

km/h

Wysoko$¢ opuszczonego masztu
Podnoszenie swobodne

Wysoko$¢ podniesionego masztu

Wymiary
4.19 | Diugosc catkowita
431 | Prze$wit (w najnizszym punkcie)
4.32 | Prze$wit na $rodku rozstawu osi (widty opuszczone)
4.33 | Szerokos$¢ wyspy roboczej (Ast) z paletami 1000 x 1200 mm tadowanymi poprzecznie
4.34 | Szeroko$¢ wyspy roboczej (Ast) z paletami 800 x 1200 mm fadowanymi wzdtuznie
4.35 | Promien skretu
4.37 | Dlugosc wézka ze wspornikami két nosnych
4.41 | Szerokos¢ korytarza przejazdu (paleta 1000 x 1200 mm w kierunku wzdtuznym i odstep 200 mm)
Osiagi
5.1 Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez tadunku
NTD13N3 - NTD15N3 Osiagi i
Typ masztu | h3+h13 h1 h2+h13 h4 lldiWIg masztu
mm mm mm mm
T 4950 2670 1780 5840 T Maszt potréjny
5400 2820 1930 6290 h1
s 20| g
7100 3387 2497 7990 h3+h13  Wysokos¢ masztu
7600 | 3553 | 2663 | 8490 | M4
7950 3670 2780 8840
8550 3870 2980 9440
9150 4070 3180 10040
9750 4270 3380 10640
10350 4470 3580 11240

NTD13N3
3116
1700
1700
1858
1972
4200

9

NTD13N3
3010
28
55
1640
1640
1753
1866
3700

NTD15N3
3116
1700
1700
1858
1972
4200

9

NTD15N3
3010
28
55
1640
1640
1753
1866
3700
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Akumulatory litowo-jonowe (Li-ion) sa dostepne w gamie wézkow elektrycznych z
przeciwwaga i magazynowych marki Cat®. Chociaz akumulatory kwasowo-otowiowe

weciaz sg czesto wybierane przez naszych klientow i maja swoje zalety, wiaza sie z roznymi

wyzwaniami, ktérym technologia litowo-jonowa pozwala stawi¢ czota.

Prawdopodobnie najbardziej widoczng zmiang w zwigzku z przej$ciem na baterie litowo-jonowe jest
mozliwo$¢ dotadowywania. Zamiast wymienia¢ baterie miedzy zmianami, wystarczy podtaczy¢ szybka

tadowarke podczas krétkich przerw. W ten sposaéb jedna bateria moze pracowaé 24/7. Dodajac do tego

inne korzysci zwigzane z wydajnos$cia, ochrong $rodowiska i bezpieczernstwem, baterie litowo-jonowe
sg bardzo atrakcyjng alternatywa.
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info@catlifttruck.com | www.catlifttruck.com

WP0SC2518(10/24) © 2024 MLE B.V. (nr rejestracyjny 33274459). Wszelkie prawa zastrzezone. CAT,CATERPILLAR, LETS DO THE WORK  oraz ich logotypy, dekoracje handlowe:
‘Caterpillar Yellow’, ‘Power Edge’ i Cat “Modern Hex", a takze elementy identyfikacji korporacyjnej i produktowej uzyte w niniejszym materiale stanowia wtasno$¢ handlowa

firmy Caterpillar i nie moga by¢ uzywane bez uzyskania zgody.

UWAGA: Dane dotyczace wydajnosci moga sig roznic w zaleznoéci od przyjetych tolerancii produkeyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunkéw podtoza, konkretnych zastosowar czy srodowiska pracy.
Przedstawione wozki moga zawiera¢ wyposazenie niestandardowe. Konkretne wymogi eksploatacyjne i konfiguracje dostepne na danym rynku nalezy oméwic z dealerem wazkéw widtowych Cat. Cat Lift Trucks

prowadzi polityke ciggtego ulepszania swoich produktéw. Dlatego niektére materiaty, wyposazenie czy parametry techniczne moga ulegac zmianie bez weze$niejszego powiadomienia.

[HION)

Zalety baterii litowo-jonowych Cat w stosunku do kwasowo-otowiowych

Akumulator litowo-jonowy to inwestycja, na ktorg warto patrzec przez pryzmat oszczedno$ci w zakresie
energii, sprzetu i robocizny oraz krétszych i rzadszych przestojéw.

¢ Dluzsza zywotnosé — od 3 do 4 razy dtuzszy okres eksploatacji w poréwnaniu do baterii
kwasowo-ctowiowych — zmnigjszenie ogélnych kosztéw inwestycji w baterie

¢ Wieksza wydajnos¢ — straty energii podczas tadowania i roztadowywania sg nawet 0 30% mnigjsze, co
przekfada sie na mniejsze zuzycie energii elektryczne

¢ Dluzszy czas pracy — dzieki wiekszej wydajnosci baterii i mozliwosci dotadowywania w dowolnym
czasie bez ryzyka uszkodzenia baterii ani skrécenia jego zywotnosci

o Stale wysokie parametry — bardzie] stata krzywa napigcia gwarantuje wysokg wydajno$¢ wézka az do
konca zmiany

¢ Szybsze tadowanie — mozliwos¢ petnego natadowania w zaledwie 1 godzine za pomocg
najszybszych tadowarek

¢ Brak wymiany baterii — szybkie dotadowywanie — 15 minut wydtuza czas pracy o kilka godzin
— umozliwia prace bez przerw tylko na jednym akumulatorze i ogranicza konieczno$¢ kupowania,
przechowywania i kanserwowania cze$ci zamiennych

¢ Brak codziennej konserwacji — bateria pozostaje w wazku podczas tadowania i nie trzeba uzupetnia¢
waody ani sprawdza¢ elektrolitu

¢ Brak gazu — ani wyciekéw kwasu — ta technologia pozwala wyeliminowaé koszty zwigzane z

konserwacja i przechowywaniem baterii w magazynie oraz z systemem wentylacji

¢ Whudowane zabezpieczenia — inteligentny system zarzadzania baterig (BMS) automatycznie
zapohiega nadmiernym wartosciom pradu roztadowywania i fadowania, napigcia oraz temperatury, a
takze praktycznie eliminuje ryzyko niewfasciwego uzytkowania

Sa dostepne baterie i tadowarki o réznych parametrach znamionowych. Dealer znajdzie najlepsze pofaczenie
do danych potrzeb. Dla spokoju ducha zapytaj réwniez dealera o opcjonalng 5-letnig gwarancje obejmujaca

coroczne przeglady.
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