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Model NOH12PH 48 V do cigezkich
zastosowan umozliwia pobieranie
towaréw na wysokosci nawet 12,1 mima
najlepszy w tej klasie udzwig 1,25t W
przypadku modelu NOM10P 24 V wysokosé
kompletacji wynosi maksymalnie 9,85 m.

Zaawansowany, tatwy w obstudze
interfejs uzytkownika zawiera zespot
sterujacy po prawej stronie, ktory
zapewnia doskonate anatomiczne
dopasowanie, regulacje potozenia, pewny
chwyt i podparcie. To wszystko przektada
sie na wygodne i precyzyjne sterowanie.
W tym czasie lewa reka jest pewnie
wozona na kierownicy midi.

Potozenie opcjonalnego wygodnego
siedziska mozna regulowac odpowiednio
do preferencji operatora podczas jazdy
w pozycji pochylonej lub siedzacej.
Kabina o zoptymalizowanych rozmiarach
i ksztatcie oferuje duza przestrzen i
komfort oraz fatwy dostep do elementéw
sterujacych bez odrywania plecow

od oparcia.

Amortyzujgca mata o wysokiej
przyczepnos$ci zakrywa czujnik obecnosci
operatora na catej powierzchni podtogi.
Obstuga jest mozliwa w kazdej pozycji
stojacej. W duzej mierze za sprawa braku
tradycyjnego ,.pedatu czuwaka” wsiadanie
jest szybsze i nie grozi potknigciem sie o
przeszkadzajace elementy.



¢ \Wzmocniona modutowa konstrukcja wydtuza okres eksploatacji wézka i ufatwia wymiane czesci.

¢ Najnowsza technologia silnika napedowego AC zapewnia wyzszy moment obrotowym, wigksza
efektywnos¢ i lepsza kontrole przy minimalnych wymaganiach w zakresie konserwacji.

e | ogowanie kodem PIN zapobiega uzywaniu wdzka przez nieupowaznione osoby.

¢ Kolorowy wySwietlacz wielofunkcyjny dostarcza operatorowi przejrzyste informacije o stanie wazka.

¢ Tryb ECO umozliwia nieznaczne spowolnienie pracy, zapewniajac jednoczesnie znaczne zmniejszenie
zuzycia energii (0 okoto 5-6%).

e tatwy dostep do silnika, akumulatora i innych elementdw przyspiesza kontrole i serwisowanie.

¢ \Wysokie podnoszenie — maksymalnie 8,25 m w wersji do Sredniego poziomu i 10,5 m w wersji do
wysokiego poziomu — umozliwia do migjsc na wysokosci do 9,85 lub 12,1 m, aby zoptymalizowac
wykorzystanie przestrzeni na regafach.

¢ Specyfikacja do cigzkich zastosowan modelu do wysokiego poziomu o najlepszym w klasie udzwigu
1,25 t zapewnia maksymalng wydajnos¢.

e (Operator moze szybko zmieni¢ tryb pracy w dozwolonym zakresie wydajnosci, aby dostosowac
parametry do rdznych sytuacji.

¢ Wskaznik roztadowania akumulatora (BDI) umozliwia zaplanowanie fadowania, aby jak najmniej
zaktécato to prace.

¢ \W petni zintegrowana technologia litowo-jonowa umozliwia ciggfa prace, bez konieczno$ci wymiany

baterii, z wykorzystaniem szybkiego fadowania okazjonalnego podczas krétkich przerw. (Kupujacy
moga wybiera¢ miedzy wersjami ciezaréwek litowo-jonowych i kwasowo-ofowiowych.)

* Dwuczesciowy panel sterowania jest zintegrowany z podwoziem w celu uzyskania krétszej, bardziej
zwartej konstrukcji wozka z wigksza przestrzenia dla operatora.

® Prawy zespot sterujacy zapewnia doskonate anatomiczne dopasowanie, regulacje potozenia,
pewnych chwyt i podparcie, co przektada sie na wygodne i precyzyjne sterowanie — podczas gdy
lewa reka pozostaje na kierownicy midi.

e Dla wigkszej elastycznosci wozek mozna wyposazy¢ w opcjonalne elementy sterujgce w kabinie po
stronie widet.

e (Czujnik obecnosci operatora na catej powierzchni podtogi z amortyzujaca matg o wysokiej
przyczepno$ci umozliwia wygodng obstuge w pozycji stojacej, utatwia wsiadanie bez przeszkdd i
zapobiega wytaczeniu funkeji pedatu czuwaka.

o Mata wysoko$é stopnia (215 mm) i dwa wygodne uchwyty utatwiaja wsiadanie i wysiadanie,
oszczedzajac wysitek | ograniczajac zmeczenie.

¢ (Opcjonalne wygodne siedzisko mozna regulowac do preferowanego potozenia podczas jazdy w
pozycji pochylonej lub siedzace;.

o Wielko$¢ i ksztatt kabiny zoptymalizowano tak, aby zapewni¢ komfortowa przestrzen i tatwy dostep
do elementdw sterujacych bez odrywania plecéw od oparcia.

* Funkcja automatycznego ograniczania predkosci dostosowuje predkosc jazdy odpowiednia do kata
két kierowanych i wysokosci platformy, zapewniajgc stabilnos¢ i bezpieczenstwo podczas skrecania
i podnoszenia na duze wysokosci.

e Ukfad barierek bocznych SecurGate ogranicza ryzyko upadku z wysokosci i uniemozliwia obstuge
wozka, gdy barierki sg otwarte na wysokosci powyzej 1,2 m.

e (Ostrzezenie o niebezpieczenstwie przy wychodzeniu emituje alarm dzwigkowy i wyswietla
komunikat na ekranie przy otwartych barierkach, gdy platforma jest powyzej najnizszego potozenia.

e (Operator ma pod reka wiele schowkéw na wyposazenie, ktére pozwalajg uniknaé niebezpiecznego
bataganu pogarszajacego wydajnosc.

¢ Maszt PoweRamic i przezroczyste panele przednie poprawiajg widoczno$¢, umozliwiajgc
bezpieczng, precyzyjng obstuge.

» Swiatta ostrzegawcze po wewnetrznej stronie kazdej nogi podporowej i na przednich naroznikach
wozka zwigkszaja jego widocznosc.

e Stalowe rolki akumulatora umozliwiajg szybkie i bezpieczne wymiany.
e (Ostona gérna poprawia bezpieczenstwo i mozna w prosty sposéb macowac do niej akcesoria.
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WYPOSAZENIE STANDARDOWE | DODATKOWE

Logowanie przy uzyciu kodu PIN, 99 kodow

Wejscie zamykane na klucz

Elementy sterujace napedu i podno$nika po stronie masztu
Czujnik obecnosci akumulatora, w podtodze

Kierowanie przy pokonywaniu zakrgtow

Obstuga dwiema rekami w korytarzach z prowadzeniem
Platforma z uktadem LiftComfort i statymi widtami

Barierki SecurGate

Gumowy zderzak

Swiatto ostrzegawcze

Akumulator litowo-jonowy*
Akumulator kwasowo-ofowiowy

Prowadzenie szynowe

Prowadzenie indukcyjne

Urzadzenie do opuszczania

Urzadzenie do ewakuacji o wysokich parametrach

Konstrukcja przystosowana do magazynéw chtodnych, z osiami zabezpieczonymi przed korozja

Przystosowanie do pracy w chtodniach, od 0°C do -30°C

Po stronie widet

Po stronie widet i masztu

Dodatkowe przyciski LiftComfort (od strony masztu)

Automatyczne wylogowanie

Alarm serwisowy
Predkos¢ pefzania przy roztadowanym akumulatorze

Zatrzymywanie napedu

Zatrzymywanie podnosnika z/bez ponownego uruchomienia

Ostony zapobiegajace pochwyceniu palcéw od strony masztu
Blokada barierek, wysoko$¢ platformy <1200 mm
Ostrzezenie dzwigkowe o otwartej barierce, wysokos¢ platformy >415 mm

Przygotowane do osobistego systemu ochrony, PPS

000O0OO ..‘...[..‘..‘..‘..‘.. 0000600606 O0COCOO
000O0OO ..‘...[..‘O.‘..‘..‘.. 00006006 0O0COCOO

Opcje redukeji predkosci na koricu korytarza

. Sta nda rd o O pCJ a * Opcjonalne akumulatory litowo-jonowe sg dostgpne w niektérych regionach



INNE

Kierownica mini

Lusterko wsteczne

Oswietlenie w kabinie, regaty

Oswietlenie w kabinie, wnetrze

Radio z odtwarzaczem MP3

Przetwornica 24-12 V, gniazdo 8 A, 96 W
Przetwornica 48-12 V, gniazdo 8 A, 96 W
Gniazdo zasilania 12 V DC, gniazdo zapalniczki
Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar C
Skfadane siedzisko operatora

Wentylator zapewniajacy komfort operatorowi

Dodatkowy schowek na platformie

® Standard O Opcja

NOM10P

000O0OO0OO

000O0O |

NOH12PH

00O0O0OO

000OO0OOO
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2.1a
2.1b
22
23

32
33
85
3.7

42a
44
45
47
48
4.10
4N
414
4.15
419
4.20
421
4.22
424
4.25
4.27
4.32
4.33a
4.34a
435
441

5.1
52
53
58
59
5.10

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5

8.1
10.7

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Spos6b obstugi

Udiwig

Odlegfos¢ $rodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wézka z tadunkiem, przy maksymalnej masie akumulatora

Masa wézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora

Obciazenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna

Obciazenie osi bez fadunku, przednia/tylna

Kota, ukfad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie

Rozmiar opon, tylne

Liczba ket, Strona tadunkowa / strona
Szerokos¢ toru jazdy (Srodek opon, strona napedzana

Wymiary

Wysokos¢ z obnizonym masztem

Wysokosc podnoszenia (bez h9)

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Wysokos¢ do szczytu osfony gémej

Wysokos¢ fotela lub wysokos¢ platformy

Wysokas¢ wspornikéw kot nosnych

Dodatkowa wysokos¢ podnoszenia

Platform height, raised

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugos¢ catkowita

QOdlegfos¢ do czofa wide

Szerokosc catkowita

Wymiary widet (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokosc karetki widet

Szerokos$¢ zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum)

Szerokosc na rolkach prowadzacych (min.)

Przeswit na $rodku rozstawu osi, z tadunkiem (wicty obnizone)

Szerokosc korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz

Promie skretu

Szerokosc korytarza przejazdu (paleta 1000 x 1200 mm w kierunku podtuznym plus odstgp 200 mm)
Osiagi

Szybkosc jazdy, z tadunkiem/bez tadunku
Szybkosé podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku
Szybkos¢ obnizania, z tadunkiem/bez fadunku
Mak 2dolnos¢ pokonywani ien, z
Czas przy$pieszania (10 metr6w), bez fadunku/z fadunkiem

Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétezynnik obciazenia 15%

Akumulator wg DIN

Napiecie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego

Hamulce zasadnicze

Rozne

Typ sterowania napgdem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN SO 4871 w pracy LpAZ

(x=napedzane)

fadunku

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NOM10P zZ MASZTEM NOM10P zmaszrem
Akumulator Akumulator
Stojacy Stojacy
1000 1000
600 600
125 204
1568 1568

3050+ (96 xh12)"
2050+ (96 xh12) "

3260+(915xh12)"
2260+(915xh12)"

1110/2800 1210/2910
1660/1250 1790/1330
Vul/Vul Vul/Vul
250 x 105 250 x 105
150 X 55 150 X 55
8/1x 8/1x
806 / 906 / 1006 906 / 1006
h12/2+592 h12/3+637
3285-7185 4885 - 8035
h12+2140 h12 +2160
2356 2356
215-h12 215-h12
175 175
775 775
3600 - 7400 5200 - 8250
90 90
3055 3135
1903 1982
970/1070/ 1170 1070/1170
70 /147 /1150 70/ 147 /1150
560 560
450-800 450-800
1148-1814 1248-1814
25 25
erokost step 2 kaddej strony S plat b tadunku + odstgp  kazde] strony
1790 1790
3265 3336
1m/n 1n/Mn
0.21/0.32 0.26/0.37
04/04 0.43/0.45
71 71
6.3/5.8 63/58
Elektryczne Elektryczne
27 2.7
8(20%) 8(20%)
BS BS
24/ 775 24/715
500 - 700 500 - 700

Bezstopniowa
66

Bezstopniowa
66

1) Do obliczen uzyj wymiaru h12 w metrach. Jest to dodatkowy cigzar masztu na metr wysokosci podnoszenia.

Ten arkusz specyfikacji zawiera szczegotowe dane standardowej specyfikacji wézka zgodnie z wytycznymi VDI 2198.
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Charakterystyka
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1.1 Producent Cat Lift Trucks
1.2 Oznaczenie modelu producenta NOH12PH
1.3 | Zasilanie Akumulator
1.4 Sposcb obstugi Stojacy
15 | Udiwig Q (kg) 1250
16 Odlegtost $rodka cigzkosci c (mm) 600
1.8 | Odlegtosc fadunku od osi czota widet (widty obnizone) X (mm) 126
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1760
Masa
2.1a | Masa wézka z fadunkiem, przy maksymalnej masie akumulatora kg 4205+(97 xh12)"
2.1b  Masa wdzka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora kg 2955+ (97 xh12) "
2.2 Obciazenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna kg 1780/ 3510
2.3 Obciazenie osi bez fadunku, przednia/tylna kg 2390/ 1650
Kota, ukfad przeniesienia napedu
3.1 | Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne Vul/Vul
3.2 Rozmiar opon, przednie (mm) 355x 155
3.3 Rozmiar opon, tylne (mm) 150 X 55
3.5  Liczha kat, Strona fadunk / strona lowa (x=napedzane) 8/1x
3.7 | Szeroko$t toru jazdy (§rodek opon), strona napedzana b11 (mm) 1006/1186
Wymiary
4.2a | Wysokos¢ z obnizonym masztem h1 (mm) h12/3+770
4.4 Wysokos¢ podnoszenia (bez h9) h3 (mm) 5785 - 10285
4.5 | Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem h4 (mm) h12 + 2160 (757)
47 Wysokost do szczytu ostony gomej h6 (mm) 2356 =5 (160) (670)
48 Wysokn?c' fotela Igbrwys?knsc' platformy h7 (mm) 215-h12 ﬁ 5 |=> - —
410  Wysokos¢ wsporikw két nosnych h8 (mm) 175 = wW O =] -
411 | Dodatkowa wysoko$é podnoszenia hg (mm) 775 = =
4.14 | Platform height, raised hi2  (mm) 6000 - 10500 — :%:: _J
4.15 | Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych h13 (mm) 90 I B CaT §
4.19  Dhugos¢ catkowita n (mm) 3290 i =2
4.20 | Odlegtosc do czota wide 12 (mm) 2139 w
421 | Szerokosé catkowita b1 (mm) 1170/ 1350
4.22 | Wymiary wide (grubosé, szerokos, dtugosc) s/e/l - (mm) 70/147 /1150 y
4.24 | Szerokost karetki widet b3 (mm) 560 — {
4.25 | Szeroko$t zewnetrzna na widtach (minimum/maksimum) b5 (mm) 450-800 I b N e 3 %
4.27 | Szeroko$t na rolkach prowadzacych (min.) b6 (mm) 1348-1814 ~! oo oo -
4.32 | Prze$wit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone) m2 (mm) 257 X y
4.33a | Szerokost korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek Ast (mm) Szerokos¢ platformy ubfadunku + odstep z kazdej strony
4.34a | Szerokost korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wadtuz Ast (mm) Szerokos¢ platformy lub fadunku + odstep z kazdej strony | (L1) | 2
4.35 | Promien skretu Wa  (mm) 2020
4.41 | Szerokos¢ korytarza przejazdu (paleta 1000 x 1200 mm w kierunku podtuznym plus odstep 200 mm) 3496
Osiagi
5.1 Szybkosc jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 12/12 Vva
52  Szybkosé podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku m/s 0.36/0.44
5.3 | Szybkosc obnizania, z fadunkiem/bez tadunku m/s 0.41/0.45 I
5.8  Maksymalna zdolnos¢ pokonywani ien, z fadunkiem/bez fadunku % 6.2 i
5.9 | Czas przy$pieszania (10 metrow), bez tadunku/z fadunkiem s 55/52 = < ;
5.10  Hamulec roboczy Elektryczne g o @D o g
Silniki elektryczne (@n] = ; — =
6.1 Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min.) kw 59 i —
6.2 Moc silnika uktadu podnoszenia, wspdtczynnik obciazenia 15% kw "
6.3 | Akumulator wg DIN DIN 43531 B . .
6.4 Napiecie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego V/Ah 48/620
6.5  Hamulce zasadnicze kg 890- 1125 Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego | 1
Rézne R = I6+x7+(b12/27+a
8.1 | Typ sterowania napedem ‘ ‘ . Bezstopniowa Wa - Promiefi zawracania A ( ,I . 25 )
10.7  Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN IS 4871 w pracy LpAZ dB(A) 65 L, .
16 = Dfugosc¢ palety
X = Odlegtosc od osi kota fadunkowego do czofa widet
NP - ) ) b1/b2 = Szerokoscé catkowita
1) Do obliczen uzyj wymiaru h12 w metrach. Jest to dodatkowy cigzar masztu na metr wysokosci podnoszenia. 2 - Odstep bezpieczny = 2 x 100 mm

2) Najnizszym punktem przeswitu (mL) dla modelu 48 V sa regulowane klocki o $rednicy 15 mm.

Ten arkusz specyfikacji zawiera szczegotowe dane standardowej specyfikacji wézka zgodnie z wytycznymi VDI 2198.
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Typ masztu

Duplex

Trzyczesciowy z
wolnym skokiem

Typ masztu

Trzyczesciowy z
wolnym skokiem

NOM10P
h12 h1
mm mm
Wysokos¢ podtogi Wysokos¢ masztu
platformy ztozonego
3600 2392
4000 2592
4400 27192
4700 2942
5000 3092
5400 3292
5800 3492
6200 3692
6600 3892
7000 4092
7400 4292
5200 2370
5500 2470
6100 2670
6550 2820
7000 2970
7800 3237
8250 3387
NOH12PH
h12 h1
mm mm
Wysokos¢ podtogi Wysokos¢ masztu
platformy zfozonego
6000 2770
6750 3020
7500 3270
(7750) 3353
8250 3520
(8500) 3603
9000 3770
9750 4020
(10000) 4103
10500 4270

h=h12-125+775
mm

Wysoko$¢ widet
Mechanizm LiftComfort
podniesiony

4250
4650
5050
5350
5650
6050
6450
6850
7250
7650
8050
5850
6150
6750
7200
7650
8450
8900

h=h12-125+775
mm

Wysokos¢ widet
Mechanizm LiftComfort
podniesiony

6650
7400
8150
8400
8900
9150
9650
10400
10650
11150

mL <25 mm

B=970

@
¢=400-600mm
kg
1000
1000
1000
1000
1000
1000

N/A
N/A
N/A
N/A
N/A
N/A
N/A

mL <15 mm

B=1170

@
¢=400-600mm
kg
1250
1250
1250
1100
900
850
750

mL <25 mm

B=1070

@
¢=400-600mm
kg
1000
1000
1000
1000
1000
1000
1000
1000

mL<15mm

B=1350

Q@
¢=400-600mm
kg
1250
1250
1250
1250
1250
1250
1250
1100
1000
900

Obnizenie udzwigu nominalnego dotyczy tadunku réwnomiernie roztozonego
na widtach

B=1170 Obnizenie udzwigu na zadanie przy LC >600 mm

mL = prze$wit

mlL <25 mm

0@ Standardowe wysokosci podnoszenia sg ograniczone przez szeroko$¢ wozka.
¢=400-600mm Dlatego podany udzwig resztkowy odnosi sie do maksymalnej standardowe]
kg wysokosci podnoszenia przy wzglednej szerokosci wozka. B = szeroko$é

1000 podwozia.

1000 Moga by¢ dostepne inne wyzsze opcje, ale moga wymagac specjalnej

1000 konstrukcji.

1000

1000

1000

1000 - .. , =
1000 Osiagi i udzwig masztu
1000
800
650

h1  Wysoko$¢ masztu zfozonego
h12 Wysoko$¢ podnoszenia
1000 h Wysokos¢ widet przy podniesionym mechanizmie LiftComfort
1000 B Szeroko$¢ podwozia
1000 Q Udiwig podnoszenia, obcigzenie znamionowe
c

1000 Odlegtos¢ $rodka tadunku

800
650
600

()= maszt niestandardowy, tylko na potrzeby podania udzwigu

Obnizenie udzwigu nominalnego dotyczy tadunku réwnomiernie roztozonego na
widtach

Obnizenie udzwigu na zadanie przy LC >600 mm

mL = przeswit

Standardowe wysokosci podnoszenia sa ograniczone przez szeroko$¢ wozka.
Dlatego podany udzwig resztkowy odnosi sie do maks. standardowej wysokosci
podnoszenia przy wzglednej szerokosci wozka.

Moga by¢ dostepne inne wyzsze opcje, ale moga wymagac specjalnej konstrukcji.

Wszystkie wartosci udZwigu zostaty podane z uwzglednieniem posadzek zgodnych z
norma VNA przy prze$wicie nieprzekraczajacym 15 mm.

Jesli przeswit zostanie zwigkszony powyzej 15 mm za pomoca regulowanych
uchwytéw, udzwig bedzie nizszy.



Akumulatory litowo-jonowe (Li-ion) sa dostepne w gamie wézkow elektrycznych z
przeciwwaga i magazynowych marki Cat®. Chociaz akumulatory kwasowo-otowiowe

weciaz sg czesto wybierane przez naszych klientow i maja swoje zalety, wiaza sie z roznymi

wyzwaniami, ktérym technologia litowo-jonowa pozwala stawi¢ czota.

Prawdopodobnie najbardziej widoczng zmiang w zwigzku z przej$ciem na baterie litowo-jonowe jest
mozliwo$¢ dotadowywania. Zamiast wymienia¢ baterie miedzy zmianami, wystarczy podtaczy¢ szybka

tadowarke podczas krétkich przerw. W ten sposaéb jedna bateria moze pracowaé 24/7. Dodajac do tego

inne korzysci zwigzane z wydajnos$cia, ochrong $rodowiska i bezpieczernstwem, baterie litowo-jonowe
sg bardzo atrakcyjng alternatywa.
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WP0SC2517(10/24) © 2024 MLE B.V. (nr rejestracyjny 33274459). Wszelkie prawa zastrzezone. CAT,CATERPILLAR, LETS DO THE WORK  oraz ich logotypy, dekoracje handlowe:
‘Caterpillar Corporate Yellow’, ‘Power Edge’ i Cat “Modern Hex", a takze elementy identyfikacji korporacyjnej i produktowej uzyte w niniejszym materiale stanowia wtasno$¢

handlowa firmy Caterpillar i nie moga by¢ uzywane bez uzyskania zgody.

UWAGA: Dane dotyczace wydajnosci moga sig roznic w zaleznoéci od przyjetych tolerancii produkeyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunkéw podtoza, konkretnych zastosowar czy srodowiska pracy.
Przedstawione wozki moga zawiera¢ wyposazenie niestandardowe. Konkretne wymogi eksploatacyjne i konfiguracje dostepne na danym rynku nalezy oméwic z dealerem wazkéw widtowych Cat. Cat Lift Trucks

prowadzi polityke ciagtego ulepszania swoich produktéw. Dlatego niektére materiaty, wyposazenie czy parametry techniczne moga ulegac zmianie bez weze$niejszego powiadomienia.

[HION)

Zalety baterii litowo-jonowych Cat w stosunku do kwasowo-otowiowych

Akumulator litowo-jonowy to inwestycja, na ktorg warto patrzec przez pryzmat oszczedno$ci w zakresie
energii, sprzetu i robocizny oraz krétszych i rzadszych przestojéw.

¢ Dluzsza zywotnosé — od 3 do 4 razy dtuzszy okres eksploatacji w poréwnaniu do baterii
kwasowo-ctowiowych — zmnigjszenie ogélnych kosztéw inwestycji w baterie

¢ Wieksza wydajnos¢ — straty energii podczas tadowania i roztadowywania sg nawet 0 30% mnigjsze, co
przekfada sie na mniejsze zuzycie energii elektryczne

¢ Dluzszy czas pracy — dzieki wiekszej wydajnosci baterii i mozliwosci dotadowywania w dowolnym
czasie bez ryzyka uszkodzenia baterii ani skrécenia jego zywotnosci

o Stale wysokie parametry — bardzie] stata krzywa napigcia gwarantuje wysokg wydajno$¢ wézka az do
konca zmiany

¢ Szybsze tadowanie — mozliwos¢ petnego natadowania w zaledwie 1 godzine za pomocg
najszybszych tadowarek

¢ Brak wymiany baterii — szybkie dotadowywanie — 15 minut wydtuza czas pracy o kilka godzin
— umozliwia prace bez przerw tylko na jednym akumulatorze i ogranicza konieczno$¢ kupowania,
przechowywania i kanserwowania cze$ci zamiennych

¢ Brak codziennej konserwacji — bateria pozostaje w wazku podczas tadowania i nie trzeba uzupetnia¢
waody ani sprawdza¢ elektrolitu

¢ Brak gazu — ani wyciekéw kwasu — ta technologia pozwala wyeliminowaé koszty zwigzane z

konserwacja i przechowywaniem baterii w magazynie oraz z systemem wentylacji

¢ Whudowane zabezpieczenia — inteligentny system zarzadzania baterig (BMS) automatycznie
zapohiega nadmiernym wartosciom pradu roztadowywania i fadowania, napigcia oraz temperatury, a
takze praktycznie eliminuje ryzyko niewfasciwego uzytkowania

Sa dostepne baterie i tadowarki o réznych parametrach znamionowych. Dealer znajdzie najlepsze pofaczenie
do danych potrzeb. Dla spokoju ducha zapytaj réwniez dealera o opcjonalng 5-letnig gwarancje obejmujaca

coroczne przeglady.
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