NSV12N3
NSV12N3lI

NSF12N3R
NSF12N3S
NSF12N3IR
NSF12N3IS

NSV16N3
NSV16N3I
NSV16N3S

NSF16N3R
NSF16N3S
NSF16N3IR
NSF16N3IS
NSF16N3SR
NSF16N3SS

SZTAPLARKI PLATFORMOWE 24 V, 1,25-1,6 TONY BAT



Operator czuje si¢ pewnie od razu, gdy zajmie
miejsce w jednym z tych wézkéw. Poczucie
rownowadgi, kontroli i mocy jest wciaz takie same
na kazdej zmianie.

Operator steruje zwartym, stabilnym podwoziem
za pomoca najlepszej w klasie, ergonomicznej
glowicy sterownicy emPower. Skuteczna
amortyzacja podestu i masztu dodatkowo

poprawia plynnosé i komfort pracy uzytkownika.

Mniejsze zmeczenie i obciazenie oznacza mniej
zwiazanych z tym zwolnien lekarskich.

Silniki o duzej mocy z zaawansowana
technologia sterowania pozwalaja na szybkie,

a zarazem bhezpieczne, precyzyjne i pewne
kierowanie oraz przenoszenie tadunkéw. Te
cechy w potaczeniu z tatwym manewrowaniem
podnosza wydajnos¢, jednoczesnie zmniejszajac
ryzyko wypadkéw i powiazanych z tym kosztow.

Bezprecedensowa kompatybilnos¢ komponentéw
miedzy sztaplarkami i elektrycznymi wozkami
paletowymi w ofercie Cat® przynosi dodatkowe
korzysci. Naprawy sa szybsze, a przestoje krotsze.
Nie trzeba duzo inwestowaé w czesci zapasowe
na stanie. Ponadto mniej tras samochodu
serwisowego i dostaw czes$ci oznacza mniejszy
slad weglowy. Kazdy wygrywa!



W petni zabezpieczona przed warunkami atmosferycznymi gfowica sterownicy ma
stopien ochrony IP65 w standardzie oraz jest wzmacniona dla wigkszej trwatosci.

Z my$la o ograniczeniu wymagan w zakresie konserwacji i skroceniu czasu przestojow
uszczelnilismy ztacza, czujniki i inne kluczowe elementy oraz opracowali$my solidng
konstrukcja odporna na wstrzasy i wypadki z dtugimi okresami migdzyobstugowymi i
funkcjami zapewniajacymi szybki dostep, takimi jak zdejmowana pokrywa silnika.
Trwata konstrukcja obejmuje wytrzymate podwozie, koto napedowe o duzej Srednicy,
zabezpieczony wy$wietlacz, indukcyjne czujniki obecnosci operatora i nie tylko. To
wszystko przekfada sig na diugi okres eksploatacji i minimalne wymagania w zakresie
obstugi serwisowej.

Akumulator litowo-jonawy (jesli zostanie wybrany) charakteryzuje sie maksymalna
zywotnoscia i wydajnoscia oraz dtugim czasem pracy (sa dostepne wersje z
akumulatorami litowo-jonowymi i kwasowao-ofowiowymi).

Zaawansowane silniki, hamowanie odzyskowe i przemyslane konstrukcje masztow
zmniejszaja zuzycie energii (i oleju hydraulicznego).

Standardowy wyswietlacz zawiera wskaznik roztadowania akumulatora (BDI)
pomagajacy unikna¢ szkodliwego gtebokiego roztadowania oraz wymienia¢
akumulatory we wiasciwym czasie.

Opcjonalny wyswietlacz wielofunkcyjny dostarcza przejrzyste informacje o stanie
wdzka i akumulatora oraz usterkach i dziataniach, a takze umozliwia ustawienie
identyfikatoréw operatoréw i zabezpieczenie dostepu kodem PIN, aby zapobiec
uzytkowaniu wozka przez nieupowaznione osoby.

Wysoki poziom kompatybilno$ci komponentéw maksymalizuje dostepno$¢ czesci —
ograniczajac przy tym przestoje oraz koszty magazynowania i emisji dwutlenku wegla
— we wszystkich seriach sztaplarek i elektrycznych woézkéw paletowych Cat®.

Modele z unoszeniem wstepnym (1) zapewniaja przeswit pod tadunkiem (197 mm od
podtoza do gomej czesci podpér stabilizujacych tadunek; 200 mm do gémej czesci
widef), utatwiajac prace na stromych rampach i dokach zatadunkowych.

Mozliwos¢ obstugi dwéch palet zmniejsza o pofowe liczbe wymaganych ruchéw w
zwigzku z transportem (modele z unoszeniem wstepnym).

Ogranicznik palety na podporach stabilizujgcych pomaga ustawié tadunki w
prawidtowym potozeniu i tym samym znacznie fatwiej, szybciej i bezpieczniej
obstugiwac dwie palety (modele z unoszeniem wstgpnym).

Modele z szerokim rozstawem widet (S) umozliwiajg opuszczanie widet do podtoza,
migdzy szeroko rozstawionymi nogami wsporczymi, umozliwiajac obstuge palet

z zamknigtymi podstawami i innych pojemnikdéw transportowych bez miejsc lub
otworéw na widty.

Konstrukeja z szerokim rozstawem widef upraszcza mocowanie i stosowanie
specjalistycznych przystawek, takich jak obejmy, widly i urzadzenia obracajace,
dodatkowo poszerzajac zakres zastosowan.

Wariant z szerokim rozstawem widet obejmuje standardowe (855 albo 1055 mm)
lub niestandardowe szerokosci rozstawu, umozliwiajac dostosowanie maszyny do
konkretnego zastosowania.

Nogi o szerokim rozstawie maja podwajne kofa, niskoprofilowa konstrukcje i s
nieznacznie pochylone w dét w kierunku ich korica. Pozwala to fatwiej podjezdzac do
fadunkéw i zapewnia lepszy przeswit oraz osiagi na pochytosciach.

Ksztatt widef jest stozkowaty na spodzie i spiczasty na koricu, aby uniknaé blokowania
oraz utatwic i przyspieszy¢ chwytanie palety oraz wyjmowanie widet spod niej przy
jednoczesnym skrecaniu. (W modelach z szerokim rozstawem widet koricéwki sa
nieznacznie spiczaste i stozkowate).

Szeroki wybor masztow, w tym wersji podwajnych i potréjnych z duzym wyborem
standardowych i niestandardowych wysoko$ci podnoszenia, pozwala idealnie dobra¢
maszyne do danego zastosowania. (Maszt potrgjny jest niedostepny w modelach z
szerokim rozstawem widet).

Sterowanie mocnym i cichym silnikiem hydraulicznym odbywa sig ptynnie za

pomoca bezstopniowego elementu sterujgcego podnoszeniem i opuszczaniem z
regulacja predkoscia w celu szybkiego i jednoczes$nie bezpiecznego oraz precyzyjnego
pozycjonowania widet i manewrowania.

Kierowanie zwartym i lekkim podwoziem jest tatwe, precyzyjne i pozwala na szybkie
manewrowanie oraz ciasne skrety w waskich korytarzach.

W petni zintegrowana technologia litowo-jonowa umozliwia ciggta prace bez
wymiany akumulatoréw, ktére mozna szybko tadowac podczas krétkich przerw (sa
dostgpne wersje z akumulatorami litowo-jonowymi i kwasowo-otowiowymi).

Szybka blokada akumulatora wraz z opcjonalnymi stalowymi rolkami osadzonymi na
fozyskach przyspiesza wymiany (w przypadku akumulatoréw kwasowo-otowiowych).

Wyjatkowy poziom komfortu, kantroli, przyczepnosci i stabilnosci pazwala operatorom
zachowac czujnos¢, motywacje i produktywnos¢ bez wzgledu na intensywno$é zadan.

Do wyboru sa trzy tryby pracy odpowiednie do réznych potrzeb uzytkownikéw i
zastosowan: Power dla zaawansowanych operatoréw i do intensywnych operacji,
Eco taczacy niskie zuzycie energii z wysoka wydajnoscig oraz Easy dla poczatkujacych
operatoréw i do obstugi delikatnych towaréw (dostepne tylko z opcjonalnym
wy$wietlaczem wielofunkeyjnym).

Najnowsza technologia silnika napedowego AC wyréznia sie wysoka moca i
zaawansowanym sterowaniem elektronicznym, a koto napedowe o duzej $rednicy
i silne hamowanie odzyskowe zapewniajg pewne, szybkie, ptynne i precyzyjnie
kontrolowane kierowanie.

Konstrukcja podwaozia opracowana z my$la o operatorze optymalizuje przyczepno$¢
odpowiednio do masy tadunku i utrzymuje bezpieczng stabilnos¢, jednoczesnie
zapewniajac doskanata manewrowo$¢. Uzytkownik od razu czuje sig pewnie i moze liczy¢
na stata, najwyzsza wydajno$¢ podczas szybkiego skfadowania na wysokim poziomie.

Opcjonalny aktywny system ograniczania poslizgu (Active Spin Reduction — ASR)
pomaga zachowat przyczepno$¢ na $liskich nawierzchniach.

Najlepsza w klasie, ergonomiczna gfowica sterownicy emPower utatwia dostep
do elementdw sterujacych, a jej wyjatkowa, opatentowana konstrukcja zapewnia
optymalna odlegtos¢ miedzy dtonia a przyciskami podnoszenia i opuszczania.

Ergonomiczna konstrukcja gtowicy sterownicy charakteryzuje sig zoptymalizowanym
ksztattem i przekrojem uchwytu, duza iloscig miejsca na dfori i powigkszonymi
przyciskami sygnafu dzwigkowego oraz podnoszenia i opuszczania, a takze tatwymi w
obstudze elementami sterujgcymi przy$pieszaniem i hamowaniem.

Motylkowy, dwukierunkowy element sterujacy przy$pieszaniem i hamowaniem ma
siedem wygodnych pozycji palcéw, umozliwiajac wygodna, niewymagajaca wysitku i
precyzyjna obstuge.

Dwa elementy sterujgce sa tatwo dostepne dowolna reka i umozliwiaja precyzyjna
obstuge réwniez w rgkawiczkach.

Ukfad kierowniczy ze wspomaganiem obsfugiwany za po$rednictwem sterownicy z
krgtkim ramieniem jest wyposazony w amortyzator hydrauliczny i nie ma fizycznego
pofaczenia z kotami napgdowymi — zapobiega to przenoszeniu dziatajacych na nie
sit i umozliwia wygodne, kontrolowane i precyzyjne manewrowanie (dostepne w
modelach z podestem sktadanym i podestem statym z wejsciem od tytu).

Uktad Comfort Steering obstugiwany za po$rednictwem gfowicy sterownicy bez
ramienia— jak w hulajnodze elektrycznej — zapewnia maksymalng kontrolg i
precyzje wspomaganego kierowania, a amortyzator zapobiega wstrzasom i drganiom,
ograniczajac obcigzenie i zmgczenie dfoni, nadgarstkéw i ramion operatora (dostgpne
w modelach z podestem statym).

W przypadku opcjonalnego mechanicznego uktadu kierowniczego (bez wspomagania)
kompaktowe ramig sterownicy stanowi proste, ekonomiczne, trwate i niewymagajace
wysitku rozwigzanie manewrowania do mniej intensywnych miejscach pracy
(dostepne tylko w modelach z podestem skfadanym).

Opcja jazdy z podniesiona sterownicg umozliwia manewrowanie w ciasnych
miejscach z ramieniem w pozycji pionowej (dostepne w modelach z platforma
sktadana i mechanicznym lub wspomaganym uktadem kierowniczym).

Technologia kierowania elektronicznego automatycznie dostosowuje czuto§é
odpowiednio do kata skretu i predkosci woézka oraz zapewnia optymalny opdr i
wyczucie dla kontrolowanego i pewnego prowadzenia (we wszystkich wdzkach ze
wspomaganiem uktadu kierowniczego).

System kontroli skrgcania stale monitoruje kat skretu, predkos¢ jazdy i szybkosé
ruchu gtowicy sterownicy oraz automatycznie dostosowuje predko$¢ w zakrecie,
zapewniajac bezpieczenstwo (we wszystkich wézkach ze wspomaganiem uktadu
kierowniczego).

Konstrukcja karetki masztu i widet oraz zaawansowane rozwiazania inzynieryjne
poprawiaja widocznos$¢ do przodu i na korice widet, jednoczesnie podnoszac komfort
pracy za sprawa ptynniejszego, cichszego opuszczania i podnoszenia.

Skuteczne ttumienie ruchu karetki masztu i widet gwarantuje tagodne opuszczanie
widef na podfoze, ptynne przejécia migdzy poszczegdinymi stopniami oraz cicha prace,
dzigki czemu operatorzy moga wygodnie obstugiwaé fadunki i jezdzi¢ z maksymalng
wydajnoscig podczas dtugich zmian.

Komfortowa amortyzacja w wersjach z podestem skfadanym i statym zmniejsza
obcigzenie szczegdlnie kolan i dziata progresywnie odpowiednio do wagi operatora, a
ergonomiczne elementy sterujace i uktad kierowniczy dodatkowo ograniczaja wysitek
i zmeczenie.

Modele z podestem statym sa dostepne z opcjonalng funkcja elektrycznej regulacii
tlumienia, ktérg mozna zoptymalizowac odpowiednio do wagi i preferencji operatora
za dotknieciem przycisku, aby poprawié komfort bez dodatkowych kosztéw.

G6rna ostona chroni operatora przed spadajacymi towarami (standard w modelach
z podestem statym z masztem. Opcja w modelach z podestem skfadanym, dostgpna
jednak tylko ze wspomaganiem ukfadu kierowniczego).

Opcjonalne boczne poreczne ochronne w modelach z podestem skfadanym szybko

i fatwo sig rozktada jedna reka. Pomagaja one zapobiega¢ upadkom i chronia przed
uderzeniami (w przypadku uzywania bocznych poreczy predkos¢ maksymalna jest
wyzsza).

Niski stopien utatwiajacy wchodzenie i schodzenia oraz dostgpne rozne konstrukcje
barier wejscia od tyfu i z boku poprawiaja ochrone oraz komfort w modelach z
podestem statym.

Opcjonalny system ochrony automatycznie zwalnia lub zatrzymuje wézek, gdy noga
operatora jest poza podestem (modele z podestem statym z wejsciem od tytu).

Solidna konstrukcja obejmuje zwarte, a przy tym wytrzymate podwozie, zeliwny
podest i zintegrowany niskoprofilowy zderzak, ktéry jest odporny na odksztatcenia,
chroni operatora i zmniejsza ryzyko zmiazdzenia stop.

WSZYSCY WYGRYWAJA

Bezprecedensowa kompatybilno$¢ komponentéw migdzy sztaplarkami i
elektrycznymi wozkami paletowymi w ofercie Cat® przynosi dodatkowe korzysci.
Naprawy sa szybsze, a przestoje krotsze. Nie trzeba duzo inwestowaé w czesci
zapasowe na stanie. Mniejsza liczba przejazdéw pojazdéw serwisowych i dostaw
cze$ci zamiennych przektada sig na mniejszy $lad weglowy. Zyskuja wszyscy!
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Silnik napedowy 2,4 kW AC

Silnik podnoszenia 3,0 kW DC (S3=12%)

Mikrokomputer z wy$wietlaczem standardowym (HMI-10) zawierajacym licznik motogodzin i wskaznik BDI
Wstepne unoszenie podsigbierne (obstuga dwdch palet i cross-dockingu

Nogi o szerokim rozstawie do obstugi réwniez zamknigtych nosnikéw fadunkéw (standardowa szerokos¢ 855 lub 1055 mm)
Sktadany podest, bez bocznych poreczy ochronnych (6,0 km/h)

Staly podest chroniacy operatora, wejscie z tytu (8,5 km/h)

Staly podest chroniacy operatora, wejécie z boku (8,5 km/h)

Ramie sterownicy mechanicznego uktadu kierowniczego (stafa dtugo$¢ 450 mm)

Ramig sterownicy uktadu kierowniczego ze wspomaganiem

Ramig sterownicy Comfort Steering

Koto napgdowe Vulkollan®

Podwojne kota tadunkowe o $rednicy 85 mm, Vulkollan®

Pojedyncze kofa tadunkowe o $rednicy 150 mm, Vulkollan®

Zfacze akumulatora: Rema 160

Przedziat akumulatora bez rolek

Akumulator na rolkach stalowych **

Szybkie zwalnianie blokady akumulatora (tylko w potaczeniu z rolkami stalowymi)
Akumulatory litowo-jonowe i tadowarki*

Akumulatory kwasowo-ofowiowe i tadowarki

Smarowniczki w profilach podnoszacych i osie zabezpieczone antykorozyjnie
Przystosowanie do pracy w chfodniach, do -10°C
Przystosowanie do pracy w chfodniach, do -30°C **

bohi ' Lo bl

Silnik podnoszenia z regulowana predkoscia i zawdr proporcjonalny of ia C y duzym pr ki y

Jazda z podniesiona sterownica

ymw gomej czgsci glowicy sterownicy

Vulkollan 93°
Tractothan 93
Super Grip 93
PEVODYN-Soft 78
Vulkollan 95 ELF®
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Ostona gérna (niedostgpna w potaczeniu z mechanicznym uktadem kierowniczym)

Sktadane boczne porgcze ochronne w pofaczeniu z wyzsza predkoscia jazdy 8,5 km/h (tylko z podestem sktadanym)
Amortyzowana podfoga podestu statego z regulacja elektryczna za pomoca przetacznika wedtug indywidualnych ustawien i preferencji
Ochrona stdp dzigki kurtynie $wietlnej bezpieczefistwa na wejsciu podestu (tylko wersje z podestem z wejsciem z tytu)
Wspomaganie uktadu kierowniczego

Aktywny system ograniczania poslizgu — ASR (Active Spin Reduction)

Wyswietlacz wielofunkeyjny z licznikiem matogodzin i wskaznikiem BDI (HMI-20), <99 indywidualnymi kodami PIN do logowania i ikonami graficznymi
Oparcie tadunku 1200

Wejscie zamykane na klucz

Gniazdo zasilania 12 V DC (niedostgpne w potaczeniu z gniazdem USB 5 V)

Gniazdo USB 5 V (niedostepne w pofaczeniu z gniazdem 12 V)

Stojak na akcesoria (niedostepny w potaczeniu z OHG, juz wchodzi w sktad wariantu OHG)

Podstawka do pisania z uchwytem RAM C (wymagany stojak na akcesoria lub OHG)

Uchwyt na wyposazenie, uktad RAM w rozmiarze C (wymagany stojak na akcesoria lub OHG)

Uchwyt na wyposazenie, uktad RAM w rozmiarze C, 2 elementy (wymagany stojak na akcesoria lub OHG)

Uchwyt na wyposazenie, RAM w rozmiarze D (wymagany stojak na akcesoria lub OHG)

Specjalny kolor RAL

Funkcja petzania zabezpieczajaca akumulator (tryb awaryjny), kwasowo-otowiowy (DoD 15%)/litowo-jonowy (DoD 7%)
Ostrzezenie dzwigkowe o poziomie natadowania akumulatora, kwasowo-otowiowy (DoD 20%)/litowo-jonowy (DoD 10%)
Alarm terminu obstugi serwisowej

Automatyczne wylogowanie (wymagany interfejs HMI-20, niedostepne w pofaczeniu z wejsciem zamykanym na klucz)
Przywrdcenie niskiej predkosci przy wylogowaniu (niedostepne w potaczeniu z opcja ,przy nieobecnosci operatora”)
Przywrdcenie niskiej predkosci przy nieobecnosci operatora (niedostgpne w potaczeniu z opcja ,przy wylogowaniu”)
Czerwone lub nigbieskie $wiatto punktowe padajace na podtoge (niedostepne razem; wymagana opcja OHG)
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® Standard O 0pcja

*Opcjonalne akumulatory litowo-jonowe sa dostepne w niektdrych regionach.
** Niedostepne w potaczeniu z akumulatorem litowo-jonowym

PEENA
INTEGRACJA Z
AKUMULATOREM
LITOWO-
JONOWYM*

Petna integracja
komunikacji z
akumulatorem
litowo-jonowym

w sztaplarkach
platformowych marki
Cat® umozliwia
wyswietlanie
wszystkich informacji
dotyczacych
akumulatora w
przejrzysty sposdb
na whudowanym

w petni kolorowym
wyswietlaczu.

Najlepsza w klasie,
fatwa w obstudze
gfowica sterownicy
emPower zapewnia
fatwy dostep

do elementéw
sterujacych,
umozliwiajac szybka,
precyzyjng prace.
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Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposéb obstugi

Udzwig

Odlegtosc srodka cigzkosci

Odlegfos¢ fadunku od osi czofa widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wiézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obcigzenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna
Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tyina

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie

Rozmiar opon, tylne

Rozmiar kota podporowego (Srednica x szeroko$c)

Liczba ket, Strona fadunkowa / strona napgdowa (x=napgdzane)
Szerokos¢ toru jazdy (Srodek opon), strona obciazana

Szerokos$¢ toru jazdy ($rodek opon), strona napedzana
Wymiary

Wysokos¢ z obnizonym masztem

Wysokosé

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstgpne

Wysokos¢ do szczytu ostony gornej

Wysokos¢ fotela lub wysokos¢ platformy

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujgcej (min./max.)
Wysokos¢ wspornikéw két nosnych

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugosé catkowita

Odlegtos¢ do czota wide

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokos¢ karetki widet

Szeroko$¢ zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum)
Wewnegtrzna szeroko$¢ ndg tadunkowych

Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone)
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Szeroko$¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z fadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ obnizania, z fadunkiem/bez fadunku

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku
Czas przy$pieszania (10 metrow), bez tadunku/z tadunkiem
Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%
Napiecie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego
Hamulce zasadnicze

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rozne

Typ sterowania napedem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ

10.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
10.7.3 | Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

b10
b11

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

kg
kg
kg

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

kW
Kw

v /Ah
kg
KWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSV12N3 NSV12N31 NSV16N3 NSV16N3I
Akumulator Akumulator Akumulator Akumulator
Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy Pieszy/ Stojacy
1250 1250 1600 1600
600 600 600 600
800 800 800" 800
1429 1503 15032 1533
1350 1450 1560 1660
1005/1410 1020 /1495 1235/1975"
825/310™ 855/375" 1095/ 485"
Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
235x75 235x75 235x75 235x75
85x76% 85x76° 85x76° 85x76°
150 x 55 150 x 55 150 x 55 150 x 55
B/ 1x+1 B/ 1x+1 4/ 1x+1 4/ 1x+1
497 497 497 497
402 390 402 390

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

10 110
2283 2283 2283 2283
m m m 17
1099 /1512 1099 /1512 1099 /1512 1099 /1512
82 87 80 87
89 93 89 93

2090/ 24504
920/ 12804

2163 /25234
993 /1353414

2164 / 25259
994 /1365414

2193/ 255441
1023 /138444

748 748 748 748
70/180/1170 70/180/1170 70/180 /11709 70/180/1170
670 670 730 730
570 570 58 570
N/AT N/AT NAT) NAT)

32 20-130 25 20-130

2509 /2846 [2841°] | 2581 /29199 [2914%] | 2582 / 2921 [29157] | 2611 / 2950 [2944%]
1743 /20807 [2075°] | 1815/2153%[2148°] | 1816/ 2155" [2149°] | 1845/ 2184% 21787

6.0/60985/85" | 6.0/6.085/85" | 6.0/6.085/85" | 6.0/6.085/85"

020/0.34 0.20/0.34 0.16/0.28 0.16/0.28
0.47/0.40 0.47/0.33 0.42/0.41 0.42/0.36
87/87 11.9/17.2 6.1/6.1 1.3/172
5.7/53% 5.7/53% 63/53% 6.3/539

Elektryczne ™2 Elektryczne ' Elektryczne ' Elektryczne ™

24 24 24 24
301 301 300 301
24/ 270-400 24/ 270-400 24/ 270-400 24/ 270-400
285-350 285-350 285-350 285-350
0.68% 0.68 0.721% 072"
AC AC AC AC
<70 dB(A) <70 dB(A) <70 dB(A) <70 dB(A)

Zobacz podrecanik 2 instrukejq | Zobacz podrgcnik z instrukej | Zobacz podrecanik z instrukeja | Zobacz podrecanik z instrukeja

Zobacz podrecznik 2 instrukeja | Zobacz podrgcznik 2 instrukejg | Zobacz podrecanik z nstrukja | Zobacz podrecznik z instrukeja
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Szerokos¢ korytarza roboczego
Wa = Promien zawracania

1) 500-1230 mm lub alt. 600 mm dla modeli o szerokim rozstawie widet

2) przy x=800 mm

3) wozek (podwajny)

4) podnoszenie/opuszczanie podestu

5) zmienna dtugo$¢ 800-1600, modele z szerokim rozstawie widet: 800-1400

6) zmienna szerokos¢ widet 550-660

7)wynikazb5ie

8) z obrotowym wspomaganiem ukfadu kierowniczego

9) z ostona gorna

10) bez bocznych porgczy ochronnych

11) z bocznymi porgczami ochronnymi

12) takze z hamulcem postojowym

13) Zalezy od konfiguracji

14) W przypadku wersji 11/12 z ostong OHG dodatkowo +350 mm do wysokosci podestu
15) wspdtczynnik wypetnienia 12%

16) Zalezy od konfiguracji i rzeczywistego sposobu uzytkowania

17) Do wyboru sa dostepne dwie standardowe szerokosci rozstawu widet/ndg wsporczych (ref. b1/b4)
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2a
4.2b
43
44
45
46
47
48
49
4.10
4.15
419
420
41
422
424
425
426
432
4.34a
4.34c
435

5.1
5.2
53
57
59
5.10

6.2
6.4
6.5
6.6a

8.1
10.7

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposéb obstugi

Udzwig

Odlegtosc¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ fadunku od osi czofa widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wizka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obcigzenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna
Obciazenie osi bez fadunku, przednia/tylna

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie

Rozmiar opon, tylne

Rozmiar kota podporowego (Srednica x szeroko$c)

Liczba ket, Strona fadunkowa / strona napedowa (x=napedzane)
Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon), strona obcigzana

Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon), strona napgdzana
Wymiary

Wysokos¢ z obnizonym masztem

Wysokosé

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstgpne

Wysokos¢ do szczytu ostony gémej

Wysokos¢ fotela lub wysokos¢ platformy

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujacej (min./max.)
Wysokos¢ wspornikéw kot nosnych

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugos¢ catkowita

Odlegtos¢ do czofa wide

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubos¢, szerokosc, dtugosc)

Szerokos¢ karetki widef

Szerokos¢ zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum)
Wewnegtrzna szeroko$¢ ndg tadunkowych

Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone)
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdfuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ obnizania, z tadunkiem/bez fadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesiefi, z tadunkiem/bez fadunku
Czas przy$pieszania (10 metréw), bez fadunku/z tadunkiem
Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obcigzenia 15%
Napigcie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego
Hamulce zasadnicze

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rozne

Typ sterowania napgdem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ

10.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
10.7.3 ' Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

b10
b1

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

kg
kg
kg

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

km/h

m/s
%

kW
Kw

v /Ah
kg
KWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF12N3R
Akumulator

Stojacy
1250
600
800
1429

1420

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
B/ 1x+1
497
402

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

2283
170
1119/ 1428
82
89
2482
1312
748

70/180/1170

670
570
N/AT
32
2878

212

85/85
0.20/0.34
0.47/0.40

87/87
57/53"

Elektryczne ™

24
30
24/ 270-400
285-350
0.68%

AC
<70 dB(A)

Zobacz podrecanik 2 instrukejq | Zobacz podrgcnik z instrukej | Zobacz podrecanik z instrukeja | Zobacz podrecanik z instrukeja

Zobacz podrecznik 2 instrukeja | Zobacz podrgcznik 2 instrukejg | Zobacz podrecanik z nstrukja | Zobacz podrecznik z instrukeja

Cat Lift Trucks
NSF12N3IR

Akumulator
Stojacy
1250
600
800
1503

1520

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
110
2283
170
1119/ 1428
87
93
2556
1386
748

70/180/1170

670
570
N/A™
20-130
2956

2190

85/85
0.20/0.34
0.47/0.33
11.4/15.0
5.7/53%

Elektryczne %

24
301

24/ 270-400

285-350
0681

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3R
Akumulator

Stojacy
1600
600

8001)

1503 2)

1600
1320/1835™
1130/390"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
402

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

2283
170
1119/1428
80
89
2556
1386
748
70/180/1170°
730
570
N/A7
25
2957

2191

85/85
0.16/0.28
0.42/0.41

6.1/6.1
63/53"

Elektryczne

24
3079
24/ 270-400
285-350
0.72"

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3IR
Akumulator

Stojacy
1600
600
800
1533

1730
1355/ 1895
1175/ 445"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
110
2283
170
1119/ 1428
87
93
2585
1415
748
70/180/1170
730
570
N/AT
20-130
2986

2220

85/85
0.16/0.28
0.42/0.36
10.9/15.0
6.3/53"

Elektryczne ™

24
30
24/ 270-400
285-350
072"

AC
<70 dB(A)
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Szerokos¢ korytarza roboczego
Wa = Promien zawracania

1) 500-1230 mm lub alt. 600 mm dla modeli o szerokim rozstawie widet

2) przy x=800 mm

3) wozek (podwajny)

4) podnoszenie/opuszczanie podestu

5) zmienna dtugo$¢ 800-1600, modele z szerokim rozstawie widet: 800-1400

6) zmienna szerokos¢ widet 550-660

7)wynikazb5ie

8) z obrotowym wspomaganiem ukfadu kierowniczego

9) z ostona gorna

10) bez bocznych porgczy ochronnych

11) z bocznymi porgczami ochronnymi

12) takze z hamulcem postojowym

13) Zalezy od konfiguracji

14) W przypadku wersji 11/12 z ostong OHG dodatkowo +350 mm do wysokosci podestu
15) wspdtczynnik wypetnienia 12%

16) Zalezy od konfiguracji i rzeczywistego sposobu uzytkowania

17) Do wyboru sa dostepne dwie standardowe szerokosci rozstawu widet/ndg wsporczych (ref. b1/b4)
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

42a
4.2b
43
44
45
46
47
48
49
4.10
4.15
419
420
4
422
424
425
426
432
4.34a
4.34c
435

5.1
5.2
53
57
59
5.10

6.2
6.4
6.5
6.6a

8.1
10.7

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposéb obstugi

Udzwig

Odlegtosc¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ fadunku od osi czofa widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wizka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obcigzenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna
Obciazenie osi bez fadunku, przednia/tylna

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie

Rozmiar opon, tylne

Rozmiar kota podporowego (Srednica x szeroko$c)

Liczba ket, Strona fadunkowa / strona napgdowa (x=napedzane)
Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon), strona obcigzana

Szerokos¢ toru jazdy ($rodek opon), strona napgdzana
Wymiary

Wysokos¢ z obnizonym masztem

Wysokos¢

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstgpne

Wysokos¢ do szczytu ostony gornej

Wysokos¢ fotela lub wysokos¢ platformy

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujacej (min./max.)
Wysokos¢ wsparnikéw két nosnych

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dhugosc catkowita

Odlegfos¢ do czota wide

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubosc, szerokos¢, diugosc)

Szerokos¢ karetki widet

Szerokos¢ zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum)
Wewnegtrzna szeroko$¢ ndg tadunkowych

Prze$wit na $rodku rozstawu osi, z tadunkiem (widty obnizone)
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybko$¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos$¢ obnizania, z fadunkiem/bez fadunku

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez tadunku
Czas przy$pieszania (10 metrow), bez fadunku/z tadunkiem
Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%
Napigcie akumulatora/pojemnos¢ rozfadowania 5-godzinnego
Hamulce zasadnicze

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rozne

Typ sterowania napgdem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ

10.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
10.7.3 ' Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

b10
b11

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

kg
kg
kg

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

kW
Kw

v /Ah
kg
KWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF12N3S
Akumulator

Stojacy
1250
600
800
1429

1420

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
B/ 1x+1
497
402

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

2283
170
1130/1297¢
82
89
2482
1312
748
70/180/1170
670
570
N/A7
32
2878

212

85/85
0.20/0.34
0.47/0.40

87/87
57/53%

Elektryczne ™

24
30
24/ 270-400
285-350
0.68%

AC
<70 dB(A)

Zobacz podrecanik 2 instrukejq | Zobacz podrgcnik z instrukej | Zobacz podrecanik z instrukeja | Zobacz podrecanik z instrukeja

Zobacz podrecznik 2 instrukeja | Zobacz podrgcznik 2 instrukejg | Zobacz podrecanik z nstrukja | Zobacz podrecznik z instrukeja

Cat Lift Trucks
NSF12N3IS
Akumulator

Stojacy
1250
600
800
1503

1520

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
B/ 1x+1
497
390

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
110
2283
170
1130/ 12979
87
93
2556
1386
748
70/180/1170
670
570
N/AT
20-130
2956

2190

85/85
0.20/0.34
0.47/0.33
11.4/15.0
5.7/5.3"%

Elektryczne %

24
307
24/ 270-400
285-350
0.68

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3S
Akumulator

Stojacy
1600
600
800"
15032

1600
1320/1835™
1130/390"

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
4/ 1x+1
497
402

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

2283
170
1130/ 1297¢
80
89
2556
1386
748
70/180 /11709
730
570 6)
N/AT
25
2957

2191

85/85
0.16/0.28
0.42/0.41

6.1/6.1
6.3/53%

Elektryczne

24
3079
24/ 270-400
285-350
0.72"

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3IS
Akumulator

Stojacy
1600
600
800
1533

1730
1355/ 1895
1175/ 445"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
110
2283
170
1130/1297¢8
87
93
2585
1415
748
70/180/1170
730
570
N/A7
20-130
2986

2220

85/85
0.16/0.28
0.42/0.36
10.9/15.0
6.3/53"

Elektryczne ™

24
30
24/ 270-400
285-350
072"

AC
<70 dB(A)
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Szerokos¢ korytarza roboczego
Wa = Promien zawracania

1) 500-1230 mm lub alt. 600 mm dla modeli o szerokim rozstawie widet

2) przy x=800 mm

3) wozek (podwajny)

4) podnoszenie/opuszczanie podestu

5) zmienna dtugo$¢ 800-1600, modele z szerokim rozstawie widet: 800-1400
6) zmienna szerokos¢ widet 550-660

7)wynikazb5ie

8) z obrotowym wspomaganiem ukfadu kierowniczego

9) z ostona gorna

10) bez bocznych porgczy ochronnych

11) z bocznymi porgczami ochronnymi

12) takze z hamulcem postojowym

13) Zalezy od konfiguracji

14) W przypadku wersji 11/12 z ostong OHG dodatkowo +350 mm do wysokosci podestu
15) wspdtczynnik wypetnienia 12%

16) Zalezy od konfiguracji i rzeczywistego sposobu uzytkowania

17) Do wyboru sa dostepne dwie standardowe szerokosci rozstawu widet/ndg wsporczych (ref. b1/b4)

ANQL 9'L-GZ'L ‘A ¥¢ IMOINYO041V1d IN4V1dVLZS



= N

2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

42a
4.2b
4.3
44
45
46
47
48
49
4.10
4.15
419
420
421
4.22
4.23
4.24
4.25
4.26
432
4.33a
4.33c
4.34a
4.34c
4.35

5.1
52
5.3
5.7
5.9
5.10

6.2
6.4
6.5
6.6a

8.1
107

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposéb obstugi

Udzwig

Odlegtosc srodka cigzkosci

Odlegfos¢ fadunku od osi czofa widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wiézka bez tadunku i przy maksymalnej masie akumulatora
Obcigzenie osi zmaksymalnym tadunkiem, przednia/tylna
Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tyina

Kota, uktad przeniesienia napedu

Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie

Rozmiar opon, tylne

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$¢)

Liczba ket, Strona fadunkowa / strona napgdowa (x=napgdzane)
Szerokos¢ toru jazdy (Srodek opon), strona obciazana

Szerokos$¢ toru jazdy ($rodek opon), strona napgdzana

Wymiary

Wysokos¢ z obnizonym masztem

Wysokosé

Wysokos¢ swobodnego podnoszenia

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ catkowita z podniesionym masztem

Unoszenie wstgpne

Wysokos¢ do szczytu ostony gérnej

Wysokos¢ fotela lub wysokos¢ platformy

Wysokos¢ dyszla operatora/ konsoli sterujgcej (min./max.)
Wysokos¢ wspornikéw két nonych

Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych

Dtugosé catkowita

Odlegto$¢ do czofa wide

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Karetka widet wedtug DIN

Szerokos¢ karetki widet

Szeroko$c zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum)
Wewnetrzna szerokos$¢ ndg tadunkowych

Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone)
Szeroko$¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, fadunek w poprzek, platforma podniesiona/obnizona
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/obnizona
Promien skretu

Osiagi

Szybkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkos¢ podnoszenia, z fadunkiem/bez tadunku

Szybkos$¢ obnizania, z tadunkiem/bez fadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesiefi, z fadunkiem/bez fadunku

Czas przy$pieszania (10 metréw), bez fadunku/z tadunkiem
Hamulec roboczy

Silniki elektryczne

Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspéfczynnik obcigzenia 15%
Napigcie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego
Hamulce zasadnicze

Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796

Rézne

Typ sterowania napedem

Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN ISO 4871 w pracy LpAZ

10.7.2 | Poziom wibracji ciata zgodnie z EN 13 059: 2002
10.7.3 ' Poziom wibracji reki zgodnie z EN 13 059: 2002

b10
b11

Ast

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

kg
kg
kg

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

km/h

m/s
%

kW
KW

v /Ah
kg
KWh/h

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSV16N3S NSF16N3SR
Akumulator Akumulator

Stojacy Stojacy
1600 1600
600 600
800" 800"
15432 15437
1580 1650
1320/1845™
1025/ 425"
Vul / Vul Vul / Vul
235x75 235x75
85767 85x76°
150 x 55 150 x 55
49/ 1x+1 49/ 1x+1
497 497
985/ 1185 985/1185°%

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

2283 2283
7 170
1099/ 1512 1119/1428
923 929
55 55
2184/ 2545 414 2576
1034 /1395414 1426
1115713153 1115/13153™
40/100/1150% 40/100/1150%
FEM 2/A FEM 2/A
840 840
316/773 316/773
855 /1085 " 855/1055 "
309 309
30632
2688 /3027 %
29972
2622 / 296174 [2955%]
1856 / 219574 [2189°)] 22317
6.0/6.0" 85/85" 85/85
0.15/024 0.15/0.24
0.33/0.30 0.33/0.30
6.1/6.1 6.1/6.1
6.3/53" 6.3/53"

Elektryczne ™ Elektryczne 2

24 24
30 15) 30 15)
24/ 270-400 24/ 270-400
285-350 285-350
0.72' 0.72 "8
AC AC
<70 <70

Zobacz podrecznik 2 instrukeja | Zobacz podrgcnik 2 instrukeja | Zobacz podrecznik z nstrukcja

Zobacz podrecznik 2 instrukejg | Zobacz podrgcznik 2 instrukelg | Zobacz podrgcznik z nstrukcja

Cat Lift Trucks
NSF16N3SS
Akumulator
Stojacy
1600
600
800"
15432

1650

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
437/ 1x+1
497
985/1185%

Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele
Patrz tabele

2283
170
1130/ 1297¢
92 3
55
2576
1426
1115/13153™
40/100/ 11509
FEM 2/A
840
316/773
855/ 1055 1"
303]
30632

29972
22317

85/85
0.15/0.24
0.33/0.30

6.1/6.1
6.3/53%

Elektryczne 2

24
30 15)
24/ 270-400
285-350
0.72

AC
<70
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1) 500-1230 mm lub alt. 600 mm dla modeli o szerokim rozstawie widet
2) przy x=800 mm

3) wozek (podwajny)

4) podnoszenie/opuszczanie podestu

5) zmienna dfugos¢ 800-1600, modele z szerokim rozstawie widet: 800-1400
6) zmienna szeroko$¢ widet 550-660

7)wynikazb5ie

8) z obrotowym wspomaganiem ukfadu kierowniczego

9) z osfong gérna

10) bez bocznych poreczy ochronnych

11) 2 bocznymi porgczami ochronnymi

12) takze z hamulcem postojowym

13) Zalezy od konfiguracji

14) W przypadku wersji 11/12 z ostona OHG dodatkowo +350 mm do wysokosci podestu

15) wspétczynnik wypetnienia 12%

16) Zalezy od konfiguracji i rzeczywistego sposobu uzytkowania

Ast = Wa-x+6+200
Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego
Wa = Promief zawracania

17) Do wyboru sg dostepne dwie standardowe szerokosci rozstawu widet/ndg wsporczych (ref. b1/b4)
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Typ masztu
Waski

Maszt padwojny
nieograniczajacy pola
widzenia

(TV)

Maszt podwaojny
nieograniczajacy pola
widzenia z petnym
wolnym skokiem
(TFV)

Typ masztu
Waski

Maszt padwojny
nieograniczajacy pola
widzenia z petnym
wolnym skokiem
(TFV)

Maszt patréjny nieagraniczajacy
pola widzenia z petnym wolnym
skokiem (DTFV)

Typ masztu
Szeroki rozstaw widet

Maszt podwojny
nieograniczajacy pola
widzenia z petnym
wolnym skokiem
(WTFV)

h3+h13

mm
2690
2990
3290
3590
4190
2690
2990
3290
3590
4190

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200
4350
4800
5400

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200

NSV/NSF12N3(R)(S)
h1

mm
1857
2007
2157
2307
2607
1857
2007
2157
2307
2607

NSV/NSF16N3(R)(S)
h1

mm
2000
2150
2350
2450
2650
2000
2150
2350

NSV/NSF16N3S(R)(S)
h1

mm
2000
2150
2350
2450
2650

h4

mm
3120
3420
3720
4020
4620
3120
3420
3720
4020
4620

h4

mm
3405
3705
4105
4305
4705
4882
5332
5932

h4

mm
3410
3710
4110
4310
4710

h2+h13

mm
159
159
159
159
159
1389
1539
1689
1839
2139

h2+h13

mm
1499
1649
1849
1949
2149
1519
1669
1869

h2+h13

mm
1465
1615
1815
1915
2115

Typ masztu
Unoszenie wstepne

Maszt podwojny
nieograniczajacy pola
widzenia

(V)

Maszt podwojny
nieograniczajacy pola
widzenia z petnym
wolnym skokiem
(TFV)

Typ masztu
Unoszenie wstepne

Maszt podwojny
nieograniczajacy pola
widzenia z petnym
wolnym skokiem
(TFV)

Maszt patrdjny nieagraniczajacy
pola widzenia z pefnym wolnym
skokiem (DTFV)

h3+h13

mm
2690
2990
3290
3590
4190
2690
2990
3290
3590
4190

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200
4350
4800
5400

NSV/NSF12N3I(R)(S)
h1

mm
1862
2012
2162
2312
2612
1862
2012
2162
2312
2612

NSV/NSF16N3I(R)(S)
h1

mm
2005
2155
2355
2455
2655
2005
2155
2355

h4

mm
3125
3425
3725
4025
4625
3125
3425
3725
4025
4625

h4

mm
3412
3712
4112
4312
4712
4889
5339
5939

h2+h13

mm
163
163
163
163
163
1393
1543
1693
1843
2143

h2+h13

mm
1503
1653
1853
1953
2153
1623
1673
1873

Osiagi i udzwig

masztu

TV/DS
TFV/DEV

DTFV/TREV

podwaéjny nieograniczajacy pola widzenia
podwdjny nieograniczajacy pola widzenia z petnym
wolnym skokiem

potréjny nieograniczajacy pola widzenia z petfnym
wolnym skokiem

WTFV/WTREV Szeroki rozstaw widet, potréjny maszt

h3+h13
h1

h4
h2+h13

nieograniczajacy pola widzenia z petnym
wolnym skokiem

Wysoko$¢ podnoszenia (widty)
Wysoko$¢ opuszczonego masztu
Wysoko$¢ podniesionego masztu

Petne podnoszenie swobodne



Akumulatory litowo-jonowe (Li-ion) sa dostepne w gamie wézkow elektrycznych z
przeciwwaga i magazynowych marki Cat®. Chociaz akumulatory kwasowo-otowiowe

weciaz sg czesto wybierane przez naszych klientow i maja swoje zalety, wiaza sie z roznymi

wyzwaniami, ktérym technologia litowo-jonowa pozwala stawi¢ czota.

Prawdopodobnie najbardziej widoczng zmiang w zwigzku z przej$ciem na baterie litowo-jonowe jest
mozliwo$¢ dotadowywania. Zamiast wymienia¢ baterie miedzy zmianami, wystarczy podtaczy¢ szybka

tadowarke podczas krétkich przerw. W ten sposaéb jedna bateria moze pracowaé 24/7. Dodajac do tego

inne korzysci zwigzane z wydajnos$cia, ochrong $rodowiska i bezpieczernstwem, baterie litowo-jonowe
sg bardzo atrakcyjng alternatywa.
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info@catlifttruck.com | www.catlifttruck.com

WP0SC2405(11/23) © 2023 MLE B.V. (nr rejestracyjny 33274459). Wszelkie prawa zastrzezone. CAT,CATERPILLAR, LETS DO THE WORK  oraz ich logotypy, dekoracje handlowe:
‘Caterpillar Yellow’, ‘Power Edge’ i Cat “Modern Hex", a takze elementy identyfikacji korporacyjnej i produktowej uzyte w niniejszym materiale stanowia wtasno$¢ handlowa firmy

Caterpillar i nie moga by¢ uzywane bez uzyskania zgody.

UWAGA: Dane dotyczace wydajnosci moga sig roznic w zaleznoéci od przyjetych tolerancii produkeyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunkéw podtoza, konkretnych zastosowar czy srodowiska pracy.
Przedstawione wozki moga zawiera¢ wyposazenie niestandardowe. Konkretne wymogi eksploatacyjne i konfiguracje dostepne na danym rynku nalezy oméwic z dealerem wazkéw widtowych Cat. Cat Lift Trucks

prowadzi polityke ciggtego ulepszania swoich produktéw. Dlatego niektére materiaty, wyposazenie czy parametry techniczne moga ulegac zmianie bez weze$niejszego powiadomienia.

[HION)

Zalety baterii litowo-jonowych Cat w stosunku do kwasowo-otowiowych

Akumulator litowo-jonowy to inwestycja, na ktorg warto patrzec przez pryzmat oszczedno$ci w zakresie
energii, sprzetu i robocizny oraz krétszych i rzadszych przestojéw.

¢ Dluzsza zywotnosé — od 2 do 4 razy dtuzszy okres eksploatacji w poréwnaniu do baterii
kwasowo-ctowiowych — zmnigjszenie ogélnych kosztéw inwestycji w baterie

¢ Wieksza wydajnos¢ — straty energii podczas tadowania i roztadowywania sg nawet 0 30% mnigjsze, co
przekfada sie na mniejsze zuzycie energii elektryczne

¢ Dluzszy czas pracy — dzieki wiekszej wydajnosci baterii i mozliwosci dotadowywania w dowolnym
czasie bez ryzyka uszkodzenia baterii ani skrécenia jego zywotnosci

o Stale wysokie parametry — bardzie] stata krzywa napigcia gwarantuje wysokg wydajno$¢ wézka az do
konca zmiany

¢ Szybsze tadowanie — mozliwos¢ petnego natadowania w zaledwie 1 godzine za pomocg
najszybszych tadowarek

¢ Brak wymiany baterii — szybkie dotadowywanie — 15 minut wydtuza czas pracy o kilka godzin
— umozliwia prace bez przerw tylko na jednym akumulatorze i ogranicza konieczno$¢ kupowania,
przechowywania i kanserwowania cze$ci zamiennych

¢ Brak codziennej konserwacji — bateria pozostaje w wazku podczas tadowania i nie trzeba uzupetnia¢
waody ani sprawdza¢ elektrolitu

¢ Brak gazu — ani wyciekéw kwasu — ta technologia pozwala wyeliminowaé koszty zwigzane z

konserwacja i przechowywaniem baterii w magazynie oraz z systemem wentylacji

¢ Whudowane zabezpieczenia — inteligentny system zarzadzania baterig (BMS) automatycznie
zapohiega nadmiernym wartosciom pradu roztadowywania i fadowania, napigcia oraz temperatury, a
takze praktycznie eliminuje ryzyko niewfasciwego uzytkowania

Sa dostepne baterie i tadowarki o réznych parametrach znamionowych. Dealer znajdzie najlepsze pofaczenie
do danych potrzeb. Dla spokoju ducha zapytaj réwniez dealera o opcjonalng 5-letnig gwarancje obejmujaca

coroczne przeglady.
c I ®
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