NSR12N2
NSR16N2
NSR20N2
NSR12N2I|
NSR16N2I
NSR20N2I

EKONOMICZNE:

WOZKI WIDLOWE DO PRACY W POZYCJI STOJACEJ 24\, 1,2-2,0 TONY



WYBIERAJ MADRZE. OFERUJEMY ZNAKOMITE WOZKI WIDLOWE DO PRACY W
POZYCJI STOJACEJ, KTORE POZWALAJA 0GRANICZAC CALKOWITE KOSZTY
EKSPLOATACJI (TCO). JAK TO MOZLIWE? DZIEKI PODNIESIENIU WYDAJNOSCI,
OBNIZENIU KOSZTOW ZARZADZANIA FLOTA | KOSZTOW ROBOCIZNY ORAZ
ZWIEKSZENIU EFEKTYWNOSCI WYKORZYSTANIA PRZESTRZENI. ZNAJDUJA
IDEALNE ZASTOSOWANIE W TRANSPORCIE WEWNETRZNYM NA DLUGIE |
KROTKIE DYSTANSE, ODBIORZE ZAMOWIEN ORAZ SKLADOWANIU TOWAROW
NA WYSOKOSCI NAWET 7 METROW.

| : P

Oferowane maszyny sa bardziej kompaktowe i Wozki widtowe do pracy w pozycji stojacej Solidna konstrukcja wézka chroni operatoréw,
zwrotne niz wozki podestowe. Zaawansowane pozwalaja efektywniej wykorzystywac obnizajac ryzyko wypadku i uszkodzen. Dzigki
uktady napedu, podnoszenia, opuszczania, cenna przestrzen magazynowa. To dlatego, automatycznej regulacji predkosci i dodatkowym
kierowania i stabilizacji sprawiaja, ze realizacja ze dysponujac maszynami tego typu, mozna rozwiazaniom stabilizujacym moga oni pracowaé
kazdego zadania przebiega szybko i sprawnie. projektowac ciasniejsze alejki i ustawia¢ wyzsze  szybko i sprawnie. Kabina operatora jest
Doskonale spisuja sig zwtaszcza w waskich regaly. Swietnie radza sobie z wieloma réznymi zabezpieczona przed wstrzasami, wygodna i
alejkach, pozwalajac wykonywa¢ prace szybcieji ~ zadaniami, na przyktad odbiorem zamowien. Pod cicha, a wsiadanie do niej i wysiadanie z niej nie
bez koniecznos$ci angazowania wielu wozkow wzgledem dostepnych funkcji podnoszenia nie stanowi zadnego problemu.

i operatoréw. ustepuja wielu wozkom wysokiego sktadowania,

a przy tym kosztuja mniej i lepiej spisuja sie w
ciasnych miejscach.

Ergonomiczne elementy sterujace przektadaja
sig na lepszy komfort, zadowolenie z pracy i
wysoka wydajnosé¢. Jednoczesnie ograniczaja
stres i zmeczenie. W ich sktad wchodzi w
petni regulowana (gora/dot, przod/tyt) konsola
sterujaca, ktéra pozwala operatorowi zajaé
idealna pozycje, a takze dostepne z poziomu

podiokietnika elementy sterujace zapewniajace
jednoczesna kontrole nad funkcjami uktadu
jezdnego i hydraulicznego.



e Solidna konstrukcja i doskonale spasowane komponenty ograniczaja
uszkodzenia i zuzycie nawet przy wymagajacej eksploatacji
wielozmianowe.

¢ Dostepny opcjonalnie wielofunkeyjny wy$wietlacz z wbudowanymi
narzedziami diagnostycznymi pomaga w prawidtowe] eksploatacji
wozka i utatwia przeprowadzanie konserwacji.

e Uwierzytelnianie za pomoca kodu PIN zapobiega nieuprawnionemu
uzytkowaniu maszyny, a tryby PRO, ECO i EASY dostosowuja
prace wozka do doswiadczenia operatora i konkretnego
zastosowania. (Dotyczy tylko modeli z opcjonalnym wyswietlaczem
wielofunkeyjnym).

¢ \Wygodna, zabezpieczona przed uszkodzeniami blokada akumulatora
zapobiega op6znieniom i wypadkom w czasie wymiany.

o Szybki dostep serwisowy w potaczeniu z niskimi wymogami w
zakresie konserwacji i dfugimi interwatami oznacza krotsze i rzadsze
przestoje.

e (Opcjonalny w petni zintegrowany akumulator litowo-jonowy
zapewnia wigksza energooszczednos$é, diuzszy czas pracy i diuzsza
zywotnosc. Jednocze$nie rzadko wymaga interwencji serwisowych,
co przektada sie na nizsze catkowite koszty eksploatacji (TCO).

e Zaawansowany silnik na prad przemienny i nowoczesny uktad
sterowania sprawiaja, ze jazda oraz podnoszenie i opuszczanie
fadunku przebiegaja w szybki, sprawny i precyzyjny sposab.

¢ \Whudowane funkcje zapewniajg oszczedno$¢ czasu, pozwalajac
jednoczesnie sterowac predkoscia jazdy, ruchem masztu/widet i
bocznymi podporami.

 Boczne podpory (opcjonalne) zwigkszaja dostepny udzwig w
przypadku wigkszych wysokosci.

¢ Progresywne elektryczne wspomaganie uktadu kierowniczego
automatycznie reguluje site wspomagania w zaleznosci od predkosci
Jazdy — w ten sposob utatwia precyzyjne wykonywanie manewréw
w ciasnych miejscach i zapewnia wysoka stabilno$¢ podczas szybkie
jazdy na wprost.

e Automatyczny system kontroli skretu ogranicza maksymalng predkos¢

jazdy zaleznie od kata skretu, tak by manewr zostat wykonany szybko,
a przy tym bezpiecznie, stabilnie i pewnie.

e Predko$¢ pefzania zwigksza udZwig w przypadku unoszenia fadunkéw

powyzej 1,7 m poprzez automatyczne ograniczenie predkosci jazdy do
5 km/h, gdy widty osiagna taka wysokosc.

o Widty zwezajace sie ku koncowi i zaokraglone konce widet utatwiajg

podejécie pod palete przy mniejszym ryzyku uszkodzen.

e Akumulator litowo-jonowy zwigksza wydajno$é i zapewnia

mozliwo$¢ szybkiego tadowania za posrednictwem fatwo dostepnego
Ztacza. To pozwala na nieprzerwang prace bez konieczno$ci wymiany
akumulatora.

Wysoki prze$wit zapobiega ryzyku utknigcia na rampie lub
nieréwnych nawierzchniach.

Modele z systemem unoszenia wstepnego (I) zapewniaja dodatkowy
przes$wit i moga stuzy¢ do przewozenia dwdch palet naraz— jednej
na podporach, a drugiej na widtach. (Modele NSR12N2I, NSR16N2| i
NSR20N2l).

Opcjonalny asystent utrzymywania poziomu pozwala operatorom w
prosty i szybki sposéb decydowac, czy widly majg zatrzymywac sie na
poszczegtinych ustawionych wysokosciach, czy tez majg je omijac.
Opcjonalny laserowy wskaznik wysokosci widet utatwia ich
precyzyjne ustawianie.

Opcjonalny ergonomiczny system sterowania widtami podazajacymi
za wozkiem umozliwia operatorom stojgcym w kierunku jazdy
wygodne regulowanie predkosci, a takze zapewnia im lepsza
widocznosc.

Opcjonalny ukfad kierowniczy o skrecie 360 stopni pozwala na ptynng
zmiang kierunku bez zatrzymywania sig.

Zamknigta kabina operatora zapewnia ochrone z kazdej strony za
sprawa wytrzymatego podwozia, wbudowanego zderzaka oraz
stupkéw i dachu stanowiacych ostone gérna.

Wygodna kabina ogranicza zmeczenie operatora dzigki nisko
pofozonemu wejsciu, w petni ptywajacej podtodze, znakomitemu
wygtuszeniu wibracji, migkkiemu podparciu dla plecow i
przestronnosci.

Optyczny czujnik obecnosci zmniejsza zmeczenie pracownika,
pozwalajac mu precyzyjnie operowac stopa bez ryzyka przypadkowej
aktywacji systemu automatycznego hamowania.

W petni regulowana kierownica umozliwia zajgcie réznych pozycji w
czasie jazdy, w zalezno$ci od kierunku poruszania sie.

Regulowany podtokietnik stanowi wygodne oparcie dla nadgarstka,
a jednoczes$nie pozwala utozy¢ dfon tak, by komfortowo obstugiwac
nig pokretto przepustnicy, dzwignie hydrauliczne i inne elementy
sterujace.

Doskonata widoczno$¢ wokét maszyny i koricéwek widet osiggnieta
zostata dzigki przemyslanej konstrukeji masztu, mocowania widet,
ostony gérnej, stupkdéw i podwozia, a takze dzigki zastosowaniu
materiatéw o niskim wspéfczynniku odbicia $wiatta.

WS$rdd rozwigzan ograniczajacych emisje hatasu i zwigkszajacych
komfort pracy operatora znajduja sie ciche wentylatory sterowane
temperaturg oraz silnik pompy podnoszenia z regulowang predkoscia.

Dodatkowe udogodnienia obejmujg duzy schowek na narzedzia —
umieszczony pod podfokietnikiem i dostgpny spoza wozka — a takze
uchwyty na drobny sprzet, telefon i napoje oraz podstawke do pisania
z klipsem.

Opcjonalny intuicyjny wy$wietlacz wielofunkcyjny zamontowany w
optymalnym potozeniu pod katem dostarcza operatorom wszystkie
niezbedne informacje.

¢
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WYPOSAZENIE STANDARDOWE | DODATKOWE

Wyswietlacz standardowy z licznikiem godzin i wskaznikiem akumulatora

Stacyjka na klucz

Elektryczny uktad kierowniczy

Silnik napedu podnoszenia z regulowana predkoscia i zawér proporcjonalny do opuszczania
Podwojne kota tadunkowe Vulkollan

Ostona gérna

Regulowany podtfokietnik

Regulowana kierownica

Schowek pod podtokietnikiem

Podstawka do pisania z klipsem

System rolkowy baterii

Unoszenie wstepne

Przystosowanie do pracy w chtodniach, do -10°C

Akumulatory litowo-jonowe
Akumulatory kwasowo-ofowiowe

Przystosowanie do pracy w chfodniach, od 0°C do -30°C

Regulacja wysokosci kierownicy
Elementy sterujace podnoszeniem/opuszczaniem obstugiwane palcami

Vulkollan
Tractothan
Super grip

Boczne podpory

Ergonomiczny system sterowania widtami podazajacymi za wazkiem (EFTC)
Uktad kierowniczy o skrecie 360 stopni

Wielofunkeyjny wyswietlacz ze wskaznikiem roztadowania akumulatora i licznikiem czasu pracy, logowaniem przy uzyciu kodu PIN (100 kod6w) i ikonami graficznymi
Fotel skfadany

Oparcie tadunku

Stacyjka na klucz (w potaczeniu z wielofunkcyjnym wy$wietlaczem)
System pozycjonowania laserowego

Wskaznik cigzaru tadunku

Wskaznik wysokosci podnoszenia

Asystent utrzymywania poziomu

Asystent zatadunku

Dach panoramiczny ProVision

Gniazdo zasilania 12V DC

Gniazdo USB 5V

Stelaz na akcesoria

Podstawka do pisania z uchwytem typu RAM C

Stelaz na akcesoria, system RAM, rozmiar C

Stelaz na akcesoria, system RAM, rozmiar C — 2 sztuki

Stelaz na akcesoria, system RAM, rozmiar D

Swiatta robocze LED

Wyzsza predkos¢ jazdy

Specjalny kolor RAL
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Charakterystyka
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1.1 | Producent Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks ﬁﬂi}
1.2 | Oznaczenie modelu producenta NSR12N2 NSR16N2 NSR20N2 H }i
13 |Zasilanie Akumulator Akumulator Akumulator ’ijﬂ'
1.4 Spos6b obstugi Stojacy Stojacy Stojacy T \%‘H } b ————— AT
15 | Udiwig Q (kg) 1250 1600 2000 §i!
1.6 | Odlegtosé srodka cigzkosci c (mm) 600 600 600 ;
1.8 | Odlegtosé tadunku od osi czota widet (widty obnizone) X (mm) 800 800 800
1.9 | Rozstaw osi Y (mm) 14221 14961 15451 i
Masa e e ey e
2.1a | Masa wézka z tadunkiem, z maksymalng waga baterii kg 2682 3356 4018 ;T E
2.1b | Masa wozka z akumulatorem kg 1432 1756 2018 (ap]
2.2 | Obciazenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna kg 1127/1555 1389/1967 1613/2405 g — =
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tylna kg 1002/430 1229/527 1413/605 =
Kota, uktad przeniesienia napedu [E E
3.1 Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
3.2 | Rozmiar opon, strona napgdu (mm) 250 x 105 250 x 105 250 x 105
3.3 | Rozmiar opon, strona tadunku [ (mm) 85x70 85x70 85x70 E I
34 | Rozmiar kota podporowego (§rednica x szerokosc) (mm) 150 x 55 150 x 55 150 x 55
35 | Liczba kot, Strona tadunkowa / strona napedowa (x=napgdzane) 1x+2/4 1x+2/4 1x+2/4
3.6 | Szeroko$¢ toru jazdy (Srodek opon) strona napedu b10 (mm) 662 662 662 ~
3.7 | Szerokosc toru jazdy (Srodek opon) strona fadunku b11 (mm) 402 402 392 I 2 E X 9'_)
Wymiary T =
4.2a | Wysoko$¢ z obnizonym masztem h (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele y
4.2b | Wysokosé h1 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele
43 | Wysokos¢ swobodnego podnoszenia h2 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele I 1
4.4 | Wysokosé podnoszenia h3 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele
45 | Wysokosc catkowita z podniesionym masztem h4 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele 3
46 | Unoszenie wstepne h5 (mm) - - - it
4.7 | Wysoko$t do szczytu ostony gornej h6 (mm) 2310 2310 2310 1 .
48 | Wysokosc fotela lub wysokos¢ platformy h7 (mm) 230 230 230 i y
4.10 | Wysokosé wspornikow kot nosnych h8 (mm) 82 80 83
4.15 | Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych h13 (mm) 89 87 90 5 | N
419 | Diugos¢ catkowita 1 (mm) 1995 " 2069 " 218"
4.20 | Diugosé do czota widet 12 (mm) 8251 899 1 9481
421 | Szerokos catkowita b1/b2  (mm) 940 940 940 i -
422 | Wymiary widet (grubos6, szerokosé, diugost) s/e/l (mm) 70/180/ 1170 70/180/1170 70/195/ 1170 Wa
4.25 | Szeroko$c zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum) b5 (mm) 570 570 570 4
4.32 | Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone) m2 (mm) 32 25 23
4.33a | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek Ast (mm) 24757 25487 25937
4.33b | Szerokos$¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek Ast3  (mm) 20432 21162 21612
4.34a | Szeroko$¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz Ast (mm) 24092 24817 25272
4.34b | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz Ast3  (mm) 22437 23162 23612
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 16437 17162 17617
Osiagi
51 | Sybkodé jazdy, 2 tadunkiem/bez fadunku km/h 10.0/10.0 10/10 99 Ast =Wa+R+a
52 | Szybkosé podnoszenia, z fadunkiem/bez tadunku m/s 0.21/0.37 0.15/0.32 0.12/022 Ast3 =Wa+16-x+a
5.3 | Szybkos¢ obnizania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.55/0.41 0.45/0.42 0.33/0.30 Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego
58 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 9.0/9.0 6.7/6.7 5.9/59 Wa = Promief zawracania
5.10 H.am-ult'ac roboczy Elektryczne Elektryczne Elektryczne g - Odstgp bezpieczny = 2 x 100 mm
Silniki elektryczne N
6.1 Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min.) kw 27 2.7 27 R =V (16— xf+(b12/2f
pe g q p
6.2 | Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15% kw 40 40 40
6.4 | Napiecie akumulatora/pojemnos¢ roztadowania 5-godzinnego V/Ah 24/ 375-775 24/ 375-775 24/ 375-775
6.5 | Waga baterii kg 330-610 330-610 330-610
6.6a | Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796 kWh/h
Rozne
8.1 | Typ sterowania napedem AC AC AC
10.7 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN 1SO 4871 w pracy LpAZ dB(A) 67.3 67.3 67.3
10.7.1 | Poziom hafasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN 1SO 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnosé LpAZ dB (A) 71.5/68.9/53.3 71.5/68.9/53.3 71.5/68.9/53.3

1) W przypadku SN/BC775 nalezy dodac 104 mm.
2) Wymiary réznia sig w zaleznosci od karetki akumulatora i typu masztu. Wymiary Ast podano w tabeli na's. 7.
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Charakterystyka

1.1 Producent Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks '|i}
12 Oznaczenie modelu producenta NSR12N2I NSR16N2I NSR20N2I I
1.3 |Zasilanie Akumulator Akumulator Akumulator = )
1.4 Spos6b obstugi Stojacy Stojacy Stojacy B "\‘“4: }-“ " -
1.5 | Udzwig o (kg) 1250 1600 2000 e | fa
1.6 | Odlegtosé srodka cigzkosci c (mm) 600 600 600 b,
1.8 | Odlegtosé tadunku od osi czota widet (widty obnizone) X (mm) 800 800 800
1.9 | Rozstaw osi Y (mm) 15011 15411 1600 "
Masa j T —-——I-=s
2.1a | Masa wézka z tadunkiem, z maksymalng waga baterii kg 2876 3506 4184 _U)fr E
2.1b  Masa wézka z akumulatorem kg 1626 1906 2184 ™
2.2 | Obciazenie osi z maksymalnym tadunkiem, przednia/tylna kg 1263/1613 1494/2012 1729/2455 % — 4=
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przednia/tylna kg 1138/488 1334/572 1529/655 =
Kota, uktad przeniesienia napedu (m E
3.1 Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretan, N=Nylon, G=Guma przednie/tylne Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
3.2 | Rozmiar opon, strona napgdu (mm) 250 x 105 250 x 105 250 x 105 I
3.3 | Rozmiar opon, strona tadunku [ (mm) 85x70 85x70 85x70 _'E
34 | Rozmiar kofa podporowego ($rednica x szeroko$t) (mm) 150 x 55 150 x 55 150x55 1 | ar——1—3
35 | Liczba kot, Strona tadunkowa / strona napedowa (x=napgdzane) 1x+2/4 1x+2/4 1x+2/4 :  I—
3.6 | Szeroko$¢ toru jazdy (Srodek opon) strona napedu b10 (mm) 662 662 662 (o] o o
3.7 | Szerokosc toru jazdy (Srodek opon) strona fadunku b11 (mm) 390 390 375 | 2 E AL X = E
Wymiary y
4.2a | Wysoko$t z obnizonym masztem h1 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele
4.2b | Wysokosé h (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele | 1
43 | Wysokos¢ swobodnego podnoszenia h2 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele 5
4.4 | Wysokosé podnoszenia h3 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele
45 | Wysokosc catkowita z podniesionym masztem h4 (mm) patrz tabele patrz tabele patrz tabele T .
46 | Unoszenie wstepne h5 (mm) 110 110 110 0
47 | Wysokos¢ do szczytu ostony gornej h6 (mm) 2310 2310 2310 — I GBDD_> E?)
48 | Wysokosc fotela lub wysokos¢ platformy h7 (mm) 230 230 230 O —
4.10 | Wysokosé wspornikow kot nosnych h8 (mm) 87 87 87 e
415 | Wysokos¢ widet catkowicie obnizonych h13 (mm) 93 93 93
419 | Diugos¢ catkowita 1 (mm) 20737 2130 21737 - ks
4.20 | Diugosé do czota widet 12 (mm) 903" 9431 1003 " Wa bl
4.21 | Szerokos¢ catkowita b1/b2  (mm) 940 940 940
422 | Wymiary widet (grubos, szerokos6, diugos6) s/e/l (mm) 70/180/ 1170 70/180/1170 70/195/ 1170
4.25 | Szeroko$c zewngtrzna na widtach (minimum/maksimum) b5 (mm) 570 570 570
4.32 | Przeswit na $rodku rozstawu osi, z fadunkiem (widty obnizone) m2 (mm) 20 20 20
4.33a | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek Ast (mm) 25527 25917 26227
4.33b | Szerokos$¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek Ast3  (mm) 21202 21592 21902
4.34a | Szeroko$¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz Ast (mm) 24867 26257 2556 2
4.34b | Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz Ast3  (mm) 23202 23592 23902
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 17207 17592 17902
Osiagi
5.1 | Szybkosc jazdy, z fadunkiem/bez tadunku km/h 9.0/9.0 9.0/9.0 9.0/90 Ast =Wa+R+a
52 | Szybkosé podnoszenia, z fadunkiem/bez tadunku m/s 0.21/0.37 0.15/0.32 0.12/0.22 Ast3 =Wa+16-x+a
53 | Szybkost obnizania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 055/0.41 045/0.42 033/0.30 Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego
58 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 10.0/16.0 10.0/16.0 10.0/16.0 Wa = Promief zawracania
5.9 | Czas przyspieszania (10 metrow), bez tadunku/z tadunkiem s 7.0/6.0 a = Odstep bezpieczny = 2 x 100 mm
5.10 | Hamulec roboczy Elektryczne Elektryczne Elektryczne
Silniki elektryczne R =V{6—x+(b12/2F
6.1 | Moc silnika napgdowego (obciazenie przez 60 min.) kw 27 27 27
6.2 | Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétezynnik obciazenia 15% kw 40 40 40
6.4 | Napigcie akumulatora/pojemnos$¢ roztadowania 5-godzinnego V/Ah 24/ 375-775 24/ 375-775 24/ 375-775
6.5 | Waga baterii kg 330-610 330-610 330-610
6.6a | Zuzycie energii zgodnie z cyklem EN 16796 kWh/h 0.878
Rozne
8.1 | Typ sterowania napgdem AC AC AC
10.7 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN 1SO 4871 w pracy LpAZ dB(A) 67.3 67.3 67.3
10.7.1 | Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowcy zgodnie z EN 12 053: 2001 i EN 1SO 487, jazda/ podnoszenie/ bezczynnosé LpAZ dB(A) 71.5/68.9/53.3 71.5/68.9/53.3 71.5/68.9/53.3

1) W przypadku SN/BC775 nalezy dodac 104 mm.
2) Wymiary réznia sig w zaleznosci od karetki akumulatora i typu masztu. Wymiary Ast podano w tabeli na's. 7.



NSR12N2 NSR16N2 - NSR20N2

Typ masztu h3+h13 h1 h4 h2+h13 Typ masztu h3+h13 h1 h4 h2+h13
mm mm mm mm mm mm mm mm
DS 3290 2157 3720 159 (h2=70) DEV 3600 2350 4105 1847 ]3
3590 2307 4020 159 (h2=70) 4200 2650 4705 2147 §
4190 2607 4620 159 (h2=70) 4500 2800 5005 2297 E
DEV 3290 2157 3720 1726 TREV 4800 2150 5332 1667 §
3590 2307 4020 1876 5400 2350 5932 1867 f
4190 2607 4620 2176 5700 2450 6232 1967
6300 2650 6832 2167
7000 2883 7532 2400
NSR12N2I NSR16N2I - NSR20N2I
Typ masztu h3+h13 h1 h4 h2+h13 Typ masztu h3+h13 h1 h4 h2+h13
mm mm mm mm mm mm mm mm
DS 3290 2162 3725 163 (h2=70) DEV 3600 2355 4112 1853
3590 2312 4025 163 (h2=70) 4200 2655 4712 2153
4190 2612 4625 163 (h2=70) 4500 2805 5012 2303
DEV 3290 2162 3725 1730 TREV 4800 2155 5339 1673
3590 2312 4025 1880 5400 2355 5939 1873
4190 2612 4625 2180 5700 2455 6239 1973
6300 2655 6839 2173
H HH ZNATE 7 2 753 2406
Osiagi i udzwig masztu = 888 & 0
DS Duplex, panoramiczny
DEV Duplex z wolnym skokiem
TREV Triplex z wolnym skokiem
h3+h13 Wolny skok
h1 Wysokos¢ opuszczonego masztu
h4 Wysokos¢ podniesionego masztu
h2+h13 Podnoszenie swobodne

Wymiary AST, VDI2198 (4.34a)

Podstawowy udzwig (kg) 1250 1600 2000
Podwozie/! Junior/ Junior/ Senior/ Junior / Senior /
Typ masztu Unoszenie wstepne BC 465 BC 465 BC 775 BC 465 BC 775
Duplex Nie 2409 N/A N/A N/A N/A
Duplex z wolnym skokiem  Nie 2409 2481 2583 2527 2631
Triplex zwolnym skokiem Nie N/A 2481 2583 2527 2631
Duplex Tak 2486 N/A N/A N/A N/A
Duplex z wolnym skokiem  Tak 2486 2525 2626 2556 2684
Triplex zwolnym skokiem Tak N/A 2525 2626 2556 2684
Wymiary AST, Ast3 (4.34b)

Podstawowy udzwig (kg) 1250 1600 2000
Podwozi kumul. Junior / Junior / Senior / Junior/ Senior /
Typ masztu Unoszenie wstepne BC 465 BC 465 BC 775 BC 465 BC 775
Duplex Nie 2243 N/A N/A N/A N/A
Duplex z wolnym skokiem  Nie 2243 2316 2417 2361 2465
Triplex z wolnym skokiem Nie N/A 2316 2417 2361 2465
Duplex Tak 2320 N/A N/A N/A N/A
Duplex z wolnym skokiem  Tak 2320 2359 2460 2390 2518

Triplex z wolnym skokiem Tak N/A 2359 2460 2390 2518
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Akumulatory litowo-jonowe (Li-ion) sa dostepne w gamie wézkow elektrycznych z
przeciwwaga i magazynowych marki Cat®. Chociaz akumulatory kwasowe-otowiowe

wciaz sa czesto wybierane przez naszych klientow i maja swoje zalety, wiaza sie z roznymi

wyzwaniami, ktérym technologia litowo-jonowa pozwala stawi¢ czota.

Prawdopodobnie najbardziej widoczng zmiang w zwiazku z przej$ciem na baterie litowo-jonowe jest
mozliwo$¢ dofadowywania. Zamiast wymienia¢ baterie miedzy zmianami, wystarczy podtaczy¢ szybka

tadowarke podczas krétkich przerw. W ten sposéb jedna bateria moze pracowac 24/7. Dodajac do tego

inne korzysci zwigzane z wydajno$cia, ochrong $rodowiska i bezpieczenstwem, baterie litowo-jonowe
s3 bardzo atrakcyjng alternatywa.
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WP0SC2162(03/22) © 2022 MLE B.V. (nr rejestracyjny 33274459). Wszelkie prawa zastrzezone. CAT,CATERPILLAR, LETS DO THE WORK  oraz ich logotypy, dekoracje handlowe:
‘Caterpillar Corporate Yellow’, ‘Power Edge’ i Cat “Modern Hex", a takze elementy identyfikacji korporacyjnej i produktowej uzyte w niniejszym materiale stanowia wtasno$é

handlowa firmy Caterpillar i nie moga by¢ uzywane bez uzyskania zgody.

UWAGA: Dane dotyczace wydajnosci moga sig roznic w zaleznoéci od przyjetych tolerancii produkeyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunkéw podtoza, konkretnych zastosowar czy srodowiska pracy.
Przedstawione wozki moga zawiera¢ wyposazenie niestandardowe. Konkretne wymogi eksploatacyjne i konfiguracje dostepne na danym rynku nalezy oméwic z dealerem wazkéw widtowych Cat. Cat Lift Trucks POBIERZ Z0BACZ POBIERZ NASZA

prowadzi polityke ciagtego ulepszania swoich produktéw. Dlatego niektére materiaty, wyposazenie czy parametry techniczne moga ulegac zmianie bez wezesniejszego powiadomienia

Zalety baterii litowo-jonowych Cat w stosunku do kwasowo-otowiowych

Akumulator litowo-jonowy to inwestycja, na ktorg warto patrzec przez pryzmat oszczednosci w zakresie
energii, sprzetu i robocizny oraz krétszych i rzadszych przestojow.

¢ Dluzsza zywotnosé — od 3 do 4 razy diuzszy okres eksploatacji w poréwnaniu do baterii
kwasowo-ctowiowych — zmnigjszenie ogélnych kosztow inwestycji w baterie

¢ Wieksza wydajnos¢ — straty energii podczas tadowania i roztadowywania sa nawet 0 30% mniejsze, co
przekfada sie na mniejsze zuzycie energii elektryczne

¢ Dhuzszy czas pracy — dzieki wiekszej wydajnosci baterii i mozliwosci dotadowywania w dowolnym
czasie bez ryzyka uszkodzenia baterii ani skrécenia jego zywotnosci

o Stale wysokie parametry — bardzie] stata krzywa napigcia gwarantuje wysoka wydajno$¢ wézka az do
korica zmiany

¢ Szybsze tadowanie — mozliwos¢ petnego natadowania w zaledwie 1 godzine za pomoca
najszybszych tadowarek

¢ Brak wymiany baterii — szybkie dotadowywanie — 15 minut wydtuza czas pracy o kilka godzin
— umozliwia prace bez przerw tylko na jednym akumulatorze i ogranicza konieczno$¢ kupowania,
przechowywania i konserwowania czgsci zamiennych

¢ Brak codziennej konserwacji — bateria pozostaje w wozku podczas tadowania i nie trzeba uzupetnia¢
wody ani sprawdzac elektrolitu

¢ Brak gazu — ani wyciekéw kwasu — ta technologia pozwala wyeliminowaé koszty zwigzane z
konserwacja i przechowywaniem baterii w magazynie oraz z systemem wentylacji

¢ Whudowane zabezpieczenia — inteligentny system zarzadzania baterig (BMS) automatycznie
zapobiega nadmiernym wartosciom pradu roztadowywania i fadowania, napigcia oraz temperatury, a
takze praktycznie eliminuje ryzyko niewfasciwego uzytkowania

Sa dostepne baterie i fadowarki o réznych parametrach znamionowych. Dealer znajdzie najlepsze potaczenie
do danych potrzeb. Dla spokoju ducha zapytaj réwniez dealera o opcjonalng 5-letnig gwarancje obejmujaca

coroczne przeglady.
c I ®

BROSZURE FILMY APLIKACJE


https://www.catlifttruck.com/videos
https://www.catlifttruck.com/APP
https://www.catlifttruck.com/downloads/stackers-brochure

