NPV20N3
NPV25N3

NPF20N3R
NPF25N3R

NPF20N3S
NPF25N3S

ELEKTRYCZNE WOZKI PALETOWE Z PODESTEM 24 V. 2,0-2,5 TONY GAT



ZAPEWNIAJAC INNOWACYJNE ODPOWIEDZI NA WYZWANIA ZWIAZANE

Z ZAtADUNKIEM | ROZLADUNKIEM, BLISKIM LUB DALEKIM TRANSPORTEM,

A NAWET KONFEKCJONOWANIEM ZAMOWIEN, ELEKTRYCZNE WOZKI PALETOWE
Z PODESTEM NPV/NPF OFERUJA NAJWYZSZEJ KLASY WYDAJNOSC | WYGODE.
ZAAWANSOWANE ROZWIAZANIA W ZAKRESIE PRZYCZEPNOSCI, AMORTYZACJI,
STABILNOSCI | ERGONOMICZNEGO STEROWANIA PRZEKLADAJA SIE NA SZYBKA,
PEWNA | BEZPIECZNA PRACE W KAZDYCH WARUNKACH.

W ofercie mamy modele ze sktadanymi lub Wersje NPF20N3S i NPF25N3S ze statym Wersje NPF20N3R i NPF25N3R ze statym Wyjatkowe rozwiagzania obejmuja system
statymi podestami, o udzwigu 2,0 lub 2,5 tony podestem i wejsciem z hoku doskonale nadaja podestem i wejsciem od tytu idealnie sprawdzaja  ProRide+ poprawiajacy jednoczesnie

oraz z trzema dtugosciami podwozia. Mozna je sie do konfekcjonowania zaméwien i innych sie przy zatadunku i roztadunku. Sa wyposazone przyczepnos$é, amortyzacije i stabilnos¢ nawet na
rowniez przystosowac do pracy z akumulatorami  zastosowan wewnetrznych. Wszystkie modele miedzy innymi w funkcje bezpieczenstwa, sliskich, mokrych i nierownych nawierzchniach
litowo-jonowymi lub kwasowo-otowiowymi. NPV i NPF maja doskonaly uktad amortyzacji, przy ktéra powoduje automatyczne zwalnianie/ oraz podczas pokonywania zakretow. Najlepsza
Wersje ze sktadanym podestem NPV20N3 czym modele z podestami stalymi oferuja rowniez zatrzymywanie, gdy stopa operatora w klasie ergonomiczna gtowica sterownicy

i NPV25N3 sg wyposazone w rozktadane opcjonalng elektryczna regulacje dostosowana znajdzie sie poza podestem. emPower z wygodnymi elementami sterujagcymi
i sktadane boczne pataki ochronne. do wagi i preferencji operatora. i mozliwoscia wyboru trybu sterowania

gwarantuje szybkie i precyzyjne prowadzenie.



W petni zabezpieczona przed warunkami atmosferycznymi i udarami
gfowica sterownicy ma stopief ochrony IP65 w standardzie oraz jest
wzmocniona dla wigkszej trwatosci.

Z my$la o ograniczeniu wymagan w zakresie konserwacji i skréceniu
czasu przestojow uszczelnilismy zfacza, czujniki i inne kluczowe
elementy oraz opracowali$my solidng konstrukcje odporng na
wstrzasy i wypadki z zabezpieczonym wy$wietlaczem, dtugimi
okresami migdzyobstugowymi i funkcjami zapewniajacymi szybki
dostep, takimi jak zdejmowana pokrywa silnika.

Standardowy wyswietlacz zawiera wskaznik poziomu roztadowania
akumulatora (BDI) pomagajacy uniknaé szkodliwego gtebokiego
roztadowania oraz wymienia¢ akumulatory we wtasciwym czasie.

Opcjonalny wy$wietlacz wielofunkcyjny dostarcza przejrzyste informacje
0 stanie wdzka i akumulatora oraz usterkach i dziafaniach, a takze
umozliwia ustawienie identyfikatoréw operatoréw i zabezpieczenie
dostepu kodem PIN, aby zapobiec uzytkowaniu wdzka przez
nieupowaznione 0soby.

Kompatyhilno$¢ czesci ogranicza koszty magazynowania na potrzeby
serwisowania tych i innych woézkéw marki Cat.

W petni zintegrowana technologia litowo-jonowa gwarantuje ciagta
prace bez koniecznosci wymiany akumulatora — dzigki funkcji szybkiego
fadowania mozna go dotadowywaé podczas krétkich przerw (kupujacy
majg do wyboru wersje wdzkdw z akumulatorami litowo-jonowymi

i kwasowo-otowiowymi).

Niewielkie rozmiary — ta seria obejmuje najkrétsze na rynku wozki
paletowe o duzym udZwigu, ktdre charakteryzuja sig fatwym

i precyzyjnym prowadzeniem, co pozwala na szybkie manewrowanie
nawet w ograniczonej przestrzeni.

Najwigksza na rynku wysoko$¢ podnoszenia (220 mm) utatwia prace na
stromych rampach i w dokach zatadunkowych.

Wyjatkowy poziom komfortu, kontroli, przyczepnosci i stabilnosci
pozwala operatorom zachowacé czujno$¢ oraz pracowac pewnie

i wydajnie bez wzgledu na intensywno$¢ zadan.

Do wyboru s3 trzy tryby pracy odpowiednie do réznych potrzeb
uzytkownikéw i zastosowan: Pro dla zaawansowanych operatorow
i do intensywnych operacji, ECO faczacy niskie zuzycie energii

z wysoka wydajnoscig oraz Easy dla poczatkujgcych operatoréw

i do obstugi wrazliwych towar6w (te tryby sa dostepne tylko

z opcjonalnym wys$wietlaczem wielofunkcyjnym).

Najnowsza technologia silnika napedowego AC dostarcza wigkszy

i zarazem bardziej kontrolowany moment obrotowy, co przekfada sig
na najlepsza w klasie wydajnos¢.

Proporcjonalne sterowanie podnoszeniem/opuszczaniem za pomoca
przyciskow kotyskowych umozliwia wykonywanie szybkich, ptynnych
i precyzyjnych ruchdw widtami.

Wyjatkowy system ProRide+ jest przetomowym usprawnieniem
w segmencie elektrycznych wozkéw paletowych. Rozwigzuje on
odwieczny problem optymalnego zbalansowania przyczepnosci,
amortyzacji i stabilnosci.

Jedyna w swoim rodzaju ptywajaca konstrukcja zespotu napedowego

z dodatkowa sifa tarcia z uktadu hydraulicznego maksymalizuje docisk

i przyczepnos¢ kot napedowych, zapabiegajac ich buksowaniu na $liskiej
nawierzchni i optymalizujac skuteczno$¢ hamowania.

Unikatowa konstrukcja két samonastawnych ze zmiennym ttumieniem
ogranicza wstrzasy i drgania nawet na nieréwnej nawierzchni, a funkcja
blokowania pozwala zachowac stabilno$¢ w zakretach zaréwno podczas
jazdy z tadunkami, jak i bez nich.

Najlepsza w klasie, ergonomiczna glowica sterownicy emPower
utatwia dostgp do elementéw sterujacych, a jego wyjatkowa
konstrukcja zapewnia optymalng odlegfo$¢ migdzy dtonia a przyciskami
podnoszenia/opuszczania.

Gtowica sterownicy o ergonomicznej konstrukcji ma zoptymalizowany
ksztatt i przekrdj, wigcej miejsca na dton, powigkszone przyciski sygnatu
dzwigkowego i podnoszenia/opuszczania oraz pokretto przepustnicy pod
optymalnym katem z siedmioma wygodnymi pozycjami palcw.

Dwa elementy sterujace sg fatwo dostepne dowolng reka i umozliwiaja
precyzyjng obstuge réwniez w rekawicach.

Uktad kierowniczy ze wspomaganiem obsfugiwany za pomoca
sterownicy z krétkim ramieniem jest wyposazony w amortyzator
hydrauliczny i nie ma fizycznego potaczenia z kotami napgdowymi —
zapobiega to przenoszeniu dziafajgcych na nie sit i umozliwia wygodne,
kontrolowane i precyzyjne manewrowanie (dostepne w modelach

z podestem sktadanym i podestem statym z wej$ciem od tyfu).

Uktad Comfort Steering obstugiwany za pomoca sterownicy bez
ramienia — jak w hulajnodze elektrycznej — zapewnia maksymalnag
kontrole i precyzje wspomaganego kierowania, a amortyzator
zapaobiega wstrzasom i drganiom, ograniczajgc obcigzenie i zmgczenie
dtoni, nadgarstkéw i ramion operatora (dostepne w modelach

z podestem statym).

¢ Wersja z mechanicznym uktadem kierowniczym ma dtugie ramie

sterownicy umozliwiajace proste manewrowanie bez duzego wysitku
podczas mniej intensywnej pracy. (dostepne tylko w modelach
z podestem sktadanym).

Technologia kierowania elektronicznego automatycznie dostosowuje
czuto$¢ odpowiednio do kata skretu i predkosci wozka oraz zapewnia
optymalny opdr i wyczucie dla kontrolowanego i pewnego prowadzenia.
(w wdzkach ze wspomaganiem uktadu kierowniczego).

Funkcja kontroli pokonywania zakretéw automatycznie spowalnia wézek
podczas skrecania, aby wykonaé bezpieczny manewr. (w wézkach ze
wspomaganiem uktadu kierowniczego).

Komfortowa amortyzacja w wersjach z podestem sktadanym i statym
zmniejsza obcigzenie, szczegolnie kolan, i dziata progresywnie
odpowiednio do wagi operatora, a ergonomiczne elementy sterujace
i uktad kierowniczy dodatkowo ograniczaja wysitek i zmeczenie.

Modele z podestem statym sa dostepne z opcjonalng funkcja
elektrycznej regulacji ttumienia, ktérg mozna zoptymalizowac
odpowiednio do wagi i preferencii operatora za dotknigciem przycisku,
aby poprawi¢ komfort bez dodatkowych kosztéw.

Boczne pataki ochronne w modelach z podestem sktadanym sg
ustawione wysoko, pokryte migkkim materiatem, wygodne i odporne na
udary, a do tego mozna je szybko i fatwo rozkfadac jedna reka. Pomagaja
one unika¢ upadkéw i chronig przed udarami.

Niski stopien oraz dostgpne rézne konstrukcje barier wejscia od tytu i z
boku poprawiaja ochrong oraz komfort w modelach z podestem statym.

Opcjonalny system ochrony stép automatycznie zwalnia/zatrzymuje
wdzek, gdy stopa znajdzie sig poza podestem (w modelach z podestem
statym i wej$ciem od tytu).

Solidna konstrukcja ma wytrzymate podwozie o niewielkich rozmiarach,
zintegrowany zderzak i zeliwny podest odpomy na odksztatcenia oraz
chronigcy operatora.

ANQL §'2-07 A #Z INJLSIA0d Z IMOLITVd INZOM INZIAYITTI

7



INFORMACJE 0GOLNE

Mikrokomputer z licznikiem godzin i wskaznikiem akumulatora

Standardowy wyswietlacz z licznikiem godzin i wskaznikiem poziomu roztadowania akumulatora
Skfadany podest

Staty podest, wejscie od tytu

Staty podest, wejscie z boku

Mechaniczny dyszel

Wspomagany dyszel

Komfortowy dyszel

Wskaznik do palet umieszczonych poprzecznie i oznakowanie na koicach widet
Przystosowanie do pracy w chtodniach, do -10°C

Silnik napedu podnoszenia z regulowang predkoscia

Zawor dwustanowy do opuszczania, obstugiwany przetacznikiem kotyskowym w gérnej czesci dyszla sterujacego

Koto napedzane Vulkollan

Podwajne kota tadunkowe vulkollan

Pojedyncze koto tadunkowe

Wijazd/wyjazd do/z zamknietej palety

Szybkie zwalnianie blokady akumulatora

System rolkowy

Akumulatory litowo-jonowe*

Akumulatory kwasowo-ofowiowe
SRODOWISKO

Przystosowanie do pracy w chfodniach, od 0°C do -30°C
STEROWANIE NAPEDEM | PODNOSZENIEM
Solidna gfowica sterownicy ze stacyjka

Jazda z podniesiona sterownica
WYPOSAZENIE OPCJONALNE — KOtA
Vulkollan

Tractothan

Super grip

® Standard O 0pcja

NPV20N3
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PELNA INTEGRACJA
Z AKUMULATOREM
LITOWO-JONOWYM*

Pefna integracja komunikacji z akumulatorem
|litowo-jonowym w elektrycznych wozkach
paletowych z podestem marki Cat umozliwia
wyswietlanie wszystkich informacji dotyczacych
akumulatora w przejrzysty sposéb na
whudowanym, w petni kolorowym wy$wietlaczu.

Opcjonalne akumulatory litowo-jonowe s3 dostepne w niektérych regionach.




NPV20N3 NPV25N3 NPF20N3R NPF25N3R NPF20N3S NPF25N3S

INNE OPCJE
Wspomaganie uktadu kierowniczego (o} (o) ( } ( } [ J [ )
Wyswietlacz wielofunkcyjny ze wskaznikiem BDI i licznikiem godzin, logowaniem kodem PIN (100 kodéw) i ikonami graficznymi (o) (o] (o] (o] (o) (o]
Oparcie tadunku (o) o o o o o
Taca wielofunkcyjna o o o o o o
Wejscie zamykane na klucz [ ] o { ] [ J o [ ]
Gniazdo zasilania 12 V DC o o o o o o
Gniazdo USB 5V o o o o o o
Porecz na wyposazenie (o] o o o o o
Podstawka do pisania z uchwytem typu RAM C (o} o (o] (o] (o] o
Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar C (o} (o} o [o] (o] o
Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar C, 2 szt. (o] o o o o o
Uchwyt na wyposazenie, system RAM, rozmiar D (o] o o o o o
Swiatta robocze LED o o o o o o
Zwigkszona predkos¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku 10,5/12,5 km/h (tylko razem ze wspomaganiem uktadu kierowniczego) (o} o o (o} (o} (o]
Active Spin Reduction (o) o o o (o] o
Specjalny kolor RAL o o (o] o o o
Ograniczenie predkosci przy niskim stanie natadowania akumulatora o (o] o o o o
Ostrzezenie dzwigkowe o niskim poziomie energii akumulatora (o] o o o o o
Alarm serwisowy o o o o o o
Automatyczne wylogowanie (o] o (o] o o o
Przywrdcenie niskiej predkosci po wylogowaniu (o] (o] o o o o
Przywrdcenie niskiej predkosci w czasie nieobecnosci operatora o (o] o o o o
Przyblizona
Podwozie Al_:_;:)mzlza‘tlor ;\:;l:l:::;z, Komora akumulatora 0 ogniw akum':l:::ra, W, (:I;;:flkg
. ) ) Kwasowo- f g A q f " ;
Mini Junior Senior otowiowy Litowo-jonowy Wyciag. do géry  Rolki stalowe Nieruchome Min./maks. Bez akumulatora
(] 240 - 300 [ J o BS - British standard
[ J 250/ 300 500
[ ] 222 { ] Prismatic NMC
° 270-375 e o 285/ 350 505
(] 280 - 400 [ J o BS - British standard
o 296 /370 { ] Prismatic NMC
350/ 470 510
{ ] (] 420 - 600 [ ] o BS - British standard
NPV20/25N3 NPF20/25N3(R)(S)
Podwozie Szerokosé
Diugosé wozka |, (I=1150) mm AST, mm Dlugosé wozka I, (I=1150) mm AST,mm wézka
(1 x europaleta wzdtuz) (1 x europaleta wzdtuz) b, mm
Mini Junior Senior P ogr?ﬁazsi(t) Y op':(;gcezsgny pogr?idees?;ny ongggzsgny Wejscie na podest od tytu lub z boku
[ J 1880 2256 2299 2652 2292 2692 740
(] 1960 2336 2379 2732 2372 2772 740
{ ] 2024 2400 2443 2796 2436 2836 740

® Standard O 0pcja
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

44
48
49
415
4.19
420
421
422
425
432
4.33¢c
4.33d
4.34c
4.34d
4.35

5.1
5.2
5.3
5.7
59
5.10

6.1
6.2
6.4
6.5
6.6b

8.1

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposdb obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku, przy maksymalnej masie akumulatora

Naciski na osie przy obcigzeniu nominalnym i maksymalnej masie akumulatora, strona napgdu/tadunku
Nacisk na o$ bez obciazenia i przy maksymalnej masie akumulatora, strona napgdu/tadunku

Kota, zespot napedowy

Opony: PT = Power Thane, Vul = Vulkollan, P = poliuretanowe, N = nylonowe, G = gumowe, strona napedu/tadunku
Rozmiar opon, strona napgdu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$c)

Liczba két, strona tadunku/napedu (x=napedzane)

Rozstaw kot ($rodek opon), strona napgdu

Rozstaw két ($rodek opon), strona zatadunku

Wymiary

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ fotela lub platformy

Wysokos¢ dyszla/konsoli sterowniczej (min./maks.)

Wysokos¢ widet catkowicie opuszczonych

Dtugosc catkowita

Odlegto$¢ do czofa widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widef (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokos¢ zewnegtrzna na widtach (minimalna/maksymalna)

Prze$wit na $rodku rozstawu osi (widly opuszczone)

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/opuszczona
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek, platforma podniesiona/opuszczona
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdfuz, platforma podniesiona/obnizona
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz, platforma podniesiona/opuszczona
Promien skretu

Osiagi

Predkosc jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkosé podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku

Szybkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku

Czas przy$pieszania (10 metrow), z tadunkiem/bez tadunku

Hamulce zasadnicze

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%

Napigcie/pojemnos¢ akumulatora, roztadowywanie 5-godzinne

Masa akumulatora

Zuzycie energii wg cyklu VDI 60

Pozostate informacje

Typ sterowania napedem

10.7.1 ' Paziom hatasu na wysokosci uszu kierowey wg norm EN 12 053:2001 i EN SO 4871, jazda/podnoszenie/bezczynnos, LpAZ

7) 10,5/12,5 km/h ze wspomaganiem ukfadu kierowniczego i podwéjnymi kotami
8) Komfortowe kierowanie

9)  Opcjonalnie s3 dostepne rézne rozmiary podwozia do réznych pojemnoéci akumulatoréw. Opcjonalne rozmiary podwozia moga mie¢ wptyw na wymiary wézka. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w tabelach dotyczacych podwozia i akumulatora lub uzyskac je u dystrybutora.

10) Podano pojemno$¢ akumulatora litowo-jonowego; akumulator kwasowo-otowiowy ma pojemnos¢ 240 Ah

Q (ka)
© (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h3 (mm)
h7 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b5 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

s

kW

kw

V/Ah

kg

kWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks
NPV20N3 *
Akumulator

Pieszy/w pozycji stojace]
2000
600
975
1437

750
1015/1742
570 /187

Vul / Vul
235x75
85x75
150 x 60
4/1x+2
520
b5-175

135

m
1099 /1512

85
1880 / 2256
730/ 1106

740

60/175/1150

560

25
2472/ 2825
1953 / 2306
2358 /2711
2153 / 2506
1666 /2019

10/107
0.07/0.09
0.12/0.09

14/22
6.1/5.3
Elektryczne

24
22
24/ 222"-300
250 - 300
0.4

Bezstopniowa
62

Cat Lift Trucks
NPV25N3 *
Akumulator

Pieszy/w pozycji stojace]
2500
600
975
1437

750
128/2129
570 /187

Vul / Vul
235x75
85x75
150 x 60
4/1x+2
520
b5-175

135

m
1099 /1512

85
1880/ 2256
730/ 1106

740

60/175/1150

560

25
2472/ 2825

2358 /2711
2153 / 2506
1666 /2019

10/107
0.06/0.09
0.11/0.09

11/22

65/53

Elektryczne

24
22
24 /222"-300
250 - 300
0.42

Bezstopniowa
64

h14

b1

b5

b12

Ast = Wa-x+6+200

Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego

Wa = Promien skretu
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32
33
34
35
3.6
3.7

44
48
49
415
4.19
420
421
422
425
432
4.33a
4.33b
4.34a
4.34b
4.35

5.1
5.2
5.3
5.7
59
5.10

6.1
6.2
6.4
6.5
6.6b

8.1

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposdb obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku, przy maksymalnej masie akumulatora

Naciski na osie przy obcigzeniu nominalnym i maksymalnej masie akumulatora, strona napgdu/tadunku
Nacisk na 0§ bez obciazenia i przy maksymalnej masie akumulatora, strona napedu/fadunku
Kota, zespot napedowy

Opony: PT = Power Thane, Vul = Vulkollan, P = poliuretanowe, N = nylonowe, G = gumowe, strona napedu/tadunku
Rozmiar opon, strona napgdu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$c)

Liczba két, strona tadunku/napedu (x=napedzane)

Rozstaw kot ($rodek opon), strona napgdu

Rozstaw két ($rodek opon), strona zatadunku

Wymiary

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ fotela lub platformy

Wysokos¢ dyszla/konsoli sterowniczej (min./maks.)

Wysokos¢ widet catkowicie opuszczonych

Dtugosc catkowita

Odlegto$¢ do czofa widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widef (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokos¢ zewnegtrzna na widtach (minimalna/maksymalna)

Prze$wit na $rodku rozstawu osi (widly opuszczone)

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Promien skretu

Osiagi

Predkosc jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkosé podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku

Szybkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku

Czas przy$pieszania (10 metrow), z tadunkiem/bez tadunku

Hamulce zasadnicze

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%
Napigcie/pojemno$¢ akumulatora, roztadowywanie 5-godzinne

Masa akumulatora

Zuzycie energii wg cyklu VDI 60

Pozostate informacje

Typ sterowania napedem

10.7.1 ' Poziom hatasu na wysokosci uszu kierowey wg norm EN 12 053:2001 i EN IS0 4871, jazda/podnoszenie/bezczynnosc, LpAZ

7) 10,5/12,5 km/h ze wspomaganiem ukfadu kierowniczego i podwéjnymi kotami
8) Komfortowe kierowanie

9)  Opcjonalnie s3 dostepne rézne rozmiary podwozia do réznych pojemnoéci akumulatoréw. Opcjonalne rozmiary podwozia moga mie¢ wptyw na wymiary wézka. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w tabelach dotyczacych podwozia i akumulatora lub uzyskac je u dystrybutora.

10) Podano pojemno$¢ akumulatora litowo-jonowego; akumulator kwasowo-otowiowy ma pojemnos¢ 240 Ah

Q (ka)
© (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h3 (mm)
h7 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b5 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

s

kW

kw

V/Ah

kg

kWh/h
dB(A)

Cat Lift Trucks
NPF20N3R ®
Akumulator
W pozycji stojacej
2000
600
975
1437

820
1216 /1691
648 /169

Vul / Vul
235x75
85x75
150 x 60
4/1x+2
520
b5-175

135
170
1119/ 1428
85
2292
"4
740
60/175/1150
560
25
2865
2346
2751
2546
2059

10/107
0.07/0.09
0.12/0.09

13/15
6.1/5.3
Elektryczne

24
22
24/ 222"-300
250 - 300
0.4

Bezstopniowa
62

Cat Lift Trucks
NPF25N3R ¥
Akumulator
W pozycji stojacej
2500
600
975
1437

820
1270 /2110
648 /169

Vul / Vul
235x75
85x75
150 x 60
4/1x+2
520
b5-175

135
170
1119/ 1428
85
2292
na
740
60/175/1150
560
25
2865
2346
2751
2546
2059

10/107
0.06/0.09
0.11/0.09

11/22

65/53

Elektryczne

24
22
24 /222"-300
250 - 300
0.42

Bezstopniowa
64

Ast = Wa-x+6+200
Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego
Wa = Promien skretu
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

44
48
49
415
4.19
420
421
422
425
432
4.33a
4.33b
4.34a
4.34b
4.35

5.1
5.2
5.3
5.7
59
5.10

6.1
6.2
6.4
6.5
6.6b

8.1

Charakterystyka

Producent

Oznaczenie modelu producenta

Zasilanie

Sposdb obstugi

Udzwig

Odlegtos¢ srodka cigzkosci

Odlegtos¢ tadunku od osi czota widet (widty obnizone)

Rozstaw osi

Masa

Masa wézka bez tadunku, przy maksymalnej masie akumulatora

Naciski na osie przy obcigzeniu nominalnym i maksymalnej masie akumulatora, strona napgdu/tadunku
Nacisk na o$ bez obciazenia i przy maksymalnej masie akumulatora, strona napgdu/tadunku
Kota, zespot napedowy

Opony: PT = Power Thane, Vul = Vulkollan, P = poliuretanowe, N = nylonowe, G = gumowe, strona napedu/tadunku
Rozmiar opon, strona napgdu

Rozmiar opon, strona fadunku

Rozmiar kota podporowego ($rednica x szeroko$c)

Liczba két, strona tadunku/napedu (x=napedzane)

Rozstaw kot ($rodek opon), strona napgdu

Rozstaw két ($rodek opon), strona zatadunku

Wymiary

Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos¢ fotela lub platformy

Wysokos¢ dyszla/konsoli sterowniczej (min./maks.)

Wysokos¢ widet catkowicie opuszczonych

Dtugosc catkowita

Odlegto$¢ do czofa widet

Szerokos¢ catkowita

Wymiary widef (grubos¢, szerokos¢, dtugosc)

Szerokos¢ zewnegtrzna na widtach (minimalna/maksymalna)

Prze$wit na $rodku rozstawu osi (widly opuszczone)

Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, tadunek w poprzek
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, fadunek wzdtuz
Szerokos¢ korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, tadunek wzdtuz
Promien skretu

Osiagi

Predkosc jazdy, z tadunkiem/bez tadunku

Szybkosé podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku

Szybkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku

Czas przy$pieszania (10 metrow), z tadunkiem/bez tadunku

Hamulce zasadnicze

Silniki elektryczne

Moc silnika napedowego (obciazenie przez 60 min)

Moc silnika uktadu podnoszenia, wspétczynnik obciazenia 15%
Napigcie/pojemnos¢ akumulatora, roztadowywanie 5-godzinne

Masa akumulatora

Zuzycie energii wg cyklu VDI 60

Pozostate informacje

Typ sterowania napedem

10.7.1  Paziom hatasu na wysokosci uszu kierowey wg norm EN 12 053:2001 i EN SO 4871, jazda/podnoszenie/bezczynnos, LpAZ

7) 10,5/12,5 km/h ze wspomaganiem ukfadu kierowniczego i podwéjnymi kotami
8) Komfortowe kierowanie

9)  Opcjonalnie s3 dostepne rézne rozmiary podwozia do réznych pojemnoéci akumulatoréw. Opcjonalne rozmiary podwozia moga mie¢ wptyw na wymiary wézka. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w tabelach dotyczacych podwozia i akumulatora lub uzyskac je u dystrybutora.

10) Podano pojemno$¢ akumulatora litowo-jonowego; akumulator kwasowo-otowiowy ma pojemnos¢ 240 Ah

Q (ka)
© (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h3 (mm)
h7 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b5 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

s

kW

kw

V/Ah

kg

kWh/h
dB(A)

Cat Lift Trucks
NPF20N3S ®
Akumulator
W pozycji stojacej
2000
600
975
1437

800
1202 /1688
634 /166

Vul / Vul
235x75
85x75
150 x 60
4/1x+2
520
b5-175

135
170
1130 /1297%
85
2292
14
740
60/175/1150
560
25
2865
2346
2751
2546
2059

10/107
0.07/0.09
0.12/0.09

13/15
6.1/5.3
Elektryczne

24
22
24 /222"-300
250 - 300
04

Bezstopniowa
62

Cat Lift Trucks
NPF25N3S ¥
Akumulator
W pozycji stojacej
2500
600
975
1437

800
1193 /2107
643 /166

Vul / Vul
235x75
85x75
150 x 60
4/1x+2
520
b5-175

135
170
1130 /1297¢
85
2292
na
740
60/175/1150
560
25
2865
2346
2751
2546
2059

10/107
0.06/0.09
0.11/0.09

11/22

65/53

Elektryczne

24
22
24 /222"-300
250 - 300
0.42

Bezstopniowa
64

Ast = Wa-x+6+200
Ast = Szeroko$¢ korytarza roboczego
Wa = Promien skretu



Technologia akumulatoréw litowo-jonowych (Li-lon) jest teraz dostepna jako wyposazenie opcjonalne
w prawie wszystkich elektrycznych wézkach magazynowych i wozkach widtowych z przeciwwaga
marki Cat®. Chociaz akumulatory kwasowo-otowiowe wciaz sa czesto wybierane przez naszych
klientow i maja swoje zalety, wiaza sie z réznymi wyzwaniami, ktorym technologia litowo-jonowa
pozwala stawi¢ czofa.

Prawdopodobnie najbardziej widoczng zmiang w zwigzku z przej$ciem na akumulatory litowo-jonowe jest mozliwo$é

dotadowywania. Zamiast wymienia¢ akumulator miedzy zmianami, mozna go po prostu podtaczy¢ do szybkiej
tadowarki podczas krétkich przerw, aby korzystac¢ z tego samego akumulatora 24/7. To w potaczeniu z innymi
korzy$ciami zwigzanymi z wydajnoscig, ochrong $rodowiska i bezpieczenstwem czyni akumulator litowo-jonowy

bardzo atrakcyjna alternatywa.
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Zalety akumulatorow litowo-jonowych Cat w stosunku do kwasowo-otowiowych

Przej$cie na technologie litowo-jonowa wymaga wigkszej poczatkowe] inwestycji, jednak nalezy na to patrze¢ przez
pryzmat péZniejszych oszczedno$ci energii, wyposazenia, czasu pracy i czasu przestojow.

¢ Dhuzsza zywotnosc — od 3 do 4 razy dtuzszy okres eksploatacji w poréwnaniu do akumulatoréw kwasowo-ctowiowych
— zmniejszenie ogéInych kosztéw inwestycji w akumulatory

¢ Wieksza wydajnosé¢ — straty energii podczas tadowania i roztadowywania sa nawet o0 30% mnigjsze, co przektada sig
na mniejsze zuzycie energii elektrycznej

¢ Dluzszy czas pracy — dzigki wigkszej wydajnosci akumulatora i mozliwosci dotadowywania w dowolnym czasie bez
ryzyka uszkodzenia akumulatora ani skrécenia jego Zywatnosci

e Stale wysokie parametry — bardziej stata krzywa napiecia gwarantuje wysoka wydajno$¢ wdzka az do korica zmiany

e Szyhsze tadowanie — mozliwo$¢ petnego natadowania w zaledwie 1 godzine za pomoca najszybszych tadowarek

¢ Brak wymiany akumulatorow — szybkie dofadowywanie — 15 minut wydtuza czas pracy o kilka godzin — umozliwia

prace bez przerw tylko na jednym akumulatorze i ogranicza konieczno$¢ kupowania, przechowywania i konserwowania
czesci zamiennych

¢ Brak codziennej konserwacji — akumulator pozostaje w wdzku podczas fadowania i nie trzeba uzupetnia¢ wody ani
sprawdzac elektrolitu

¢ Brak gazu ani wyciekéw kwasu — ta technologia pozwala wyeliminowaé koszty zwigzane z konserwacjg i
przechowywaniem akumulatoréw w magazynie oraz z systemem wentylacji

¢ Whudowane zabezpieczenia — inteligentny system zarzagdzania akumulatorem (BMS) automatycznie zapobiega
nadmiernym warto$ciom pradu roztadowywania i tadowania, napiecia oraz temperatury, a takze praktycznie eliminuje
ryzyko niewfasciwego uzytkowania

Sa dostgpne akumulatory i fadowarki o réznych parametrach znamionawych. Dealer znajdzie najlepsze pofaczenie do danych
potrzeb. Dla spokoju ducha zapytaj réwniez dealera o opcjonalng 5-letnig gwarancje abejmujaca coroczne przeglady.
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