NSV12N3
NSV12N3lI

NSF12N3R
NSF12N3S
NSF12N3IR
NSF12N3IS

NSV16N3
NSV16N3I
NSV16N3S

NSF16N3R
NSF16N3S
NSF16N3IR
NSF16N3IS
NSF16N3SR
NSF16N3SS

VOZIKY S PLOSINOU 24 V. 1,25-1.6 TUNY BAT



Jakmile operator poprvé vyjede v jednom z nasich  Operator oceni kompaktni, stabilni podvozek

vozikii, okamZité uciti, Ze to je ono. Skvély pocit
rovnovahy, kontroly a sily se disledné prenasi do
kazdé smény.

a prvotiidni, ergonomickou Fidici oj emPower.
Efektivni tlumeni ploSiny a zdvihaciho zafizeni
dale podporuji hladky a komfortni uZivatelsky
dojem. Unava a namaha jsou omezeny na
minimum, stejné jako souvisejici mozné pracovni
neschopnosti.

Vykonné motory s pokro€ilou technologii fizeni
umoziiuji rychlou, ale bezpe€énou, pfesnou a jistou
jizdu a manipulaci s nakladem. Tyto faktory spolu
se snadnou ovladatelnosti zvy$uji produktivitu a
snizuji riziko nehod a s nimi souvisejici naklady.

Bezkonkurenéni mira kompatibilita dildi v ramci
portfolia vozikii a vykonnych paletovych vozikii
Cat® znamena dalsi zisky. Opravy jsou rychlejsi a
odstavky minimalni. Nejsou zapotrebi tak vysokeé
investice do skladovych zasob. A méné servisnich
dodavek a cest kviili doruéeni dilii znamena mensi
uhlikovou stopu. Uspéch na viech frontach!



Hlava Yidici oje, plné chranénd proti povétrnostnim vliviim a odolna vici narazlim, je
utésnéna podle normy IP65 a vyztuzena pro vysokou odolnost.

Utésnéni konektord, senzor(i a ostatnich klitovych komponent(i v kombinaci s robustni
konstrukef, odolnosti proti néraziim a nehodam, dlouhymi servisnimi intervaly a
funkcemi rychlého pfistupu, véetné odjimatelného krytu motoru — to ve snizuje néroky
na Udrzbu a zlepSuje dobu provozuschopnosti.

Odolné konstrukéni prvky zahrnuji robustni podvozek, hnaci kolo s
velkym primérem, chranény prostor na displej, induktivni senzory pfitomnosti
operatora a mnohem vic. To v8e nabizi dlouhou Zivotnost pfi minimalnim servisu.

Li-ion baterie (pokud se pro ni rozhodnete) zajistuje maximalni
Zivotnost, efektivitu a dobu provozu. (K dispozici je verze jak s Li-ion, tak i s olovénou
baterif.)

Pokrocilé motory, regenerativni brzdéni a efektivni konstrukce zdvihacich zafizenf $etfi
energii (a spotfebu hydraulického oleje).

Standardni displej zahrnuje indikator vybiti baterie, ktery pomaha predchézet
poskozeni v diisledku hlubokého vybiti a podporuje optimélni nacasovani vymény
baterie.

Volitelny multifunkénf displej poskytuje prehledné informace o stavu voziku a baterie,
ale také o poruchéch a provozu, a umoZfiuje nastaveni pristupu ptes ID operatora a
kad PIN, aby se predeslo neopravnénému pouZiti.

\lysoka mira kompatibilita dilt napfic¢ fadami vozik(i a vykonnych paletovych vozik(
Cat maximalizuje dostupnost dild, a zarovefi redukuje odstévky a naklady spojené se
skladovymi zésobami a uhlikovou stopou.

Modely s pocatecnim zdvihem (I) umoziuji pfi zatizeni vili (197 mm od podlahy po
horni ¢ast zatéZovych noh; 200 mm po horni €ast vidlic) pro snazsi préci na strmych
rampéch a v nakladacich zafizenich.

MoZnost manipulace se dvéma paletami sou¢asné snizuje pocet pohybi béhem
prepravy na polovinu. (Modely s pocatetnim zdvihem.)

Dorazova patka pro palety na zatéZovych nohdch poméhé vyrovnat naklad pro vyrazné
snazsi, rychlejsi a bezpetngjsi manipulaci se dvéma paletami naraz. (Modely s
pocatetnim zdvihem.)

Modely s Sirace rozkrotenymi nohami (S) umoziuji snizeni vidlic aZ na zem mezi Siroce
rozkrotenymi podpérmymi nohami za Gcelem manipulace s uzavienymi paletami a
jinymi nosiéi bez otevienych prostord nebo dér na vidlice.

Siroce rozkrotena struktura ziednodusuje monta? a pouZiti specilnich tchytnych
prvk(, jako jsou svorky na role, hroty a rotatory, coz umoziiuje jesté vetsi flexibilngjsi
pouZiti.

Specifikace variant s Sirace rozkrotenymi nohami dévajf na vybér mezi standardnimi
(855 nebo 1 055 mm) a prizpdsobenymi Sitkami rozkrotenych nohou. Produkt tak Ize
optimalng pizplsobit jednotlivym zplsoblm vyuZiti.

Siroce rozkrotené nohy majf tandemov kola a nizkoprofilovou konstrukci, mirmé
zkosenou dolti smérem ke koncovému bodu, coZ umoziiuje nejen lepsi prijezd a
vzdélenost od zemg, ale také lepsi vykon na naklonénych plochach.

Tvar vidlice je na spodni strané z(Zeny a m& ostrou Spicku, aby se predchazelo
zadrhavani. Nabirani a skladani palet je tak snazsi a rychlejsi, a to i pfi soubéZném
zataceni. (U modeld s Siroce rozkrogenymi nohami jsou hroty vidlic mirné Spicaté a
z07ené.)

Rozsahly vyhér zdvihacich zafizeni zahrnuje verze duplex a triplex s Sirokou fadou
standardnich a vlastnich vySek zdvihu, pfesné podle dané aplikace. (Triplex neni k
dispozici u modelt s Siroce rozkrotenymi nohami.)

\Wykonny a tichy hydraulicky mator je hladce ovladan plynulym fizenim zdvihu a
spousténim regulovanym rychlosti, coZ umoZziiuje rychlé, ale bezpetné a presné
polohovani vidlic a pohyb.

Kompaktni a lehky podvozek umoZfiuje diky snadnému a presnému fizeni rychlé
manévrovani a ostré zatacky v lzkych ulickach.

¢ PIng integrovand Li-ion technologie umoZiiuje nepfetrZity provoz bez nutnosti vymény

baterie, nabijet Ize rychle béhem krétkych prestavek. (K dispozici je verze jak s Li-ion,
tak i s olovénou baterif.)

Rychly pojistny mechanismus baterie spolu s volitelnymi ocelovymi vélecky
montovanymi na loZiscich urychluji vyménu. (Pro olovéné baterie.)

\Wjime&na raveni komfortu, kontroly, trakéni sfly a stability udrZuje operatora v
bdglosti, motivovaného a zvySuje jeho produktivitu bez ohledu na intenzitu pracovniho
vytizeni.

Lze si vybrat ze tf7 vykonnostnich rezimi v zavislosti na individualnim uZzivateli a

typu provozu: ReZim Power je uréeny pro zkuené operdtory a intenzivni provoz;

rezim Eco kombinuje nizkou spotfebu energie s vysokou produktivitou; rezim Easy je
vhodny pro zatatetniky a manipulaci s citlivym zbozim. (K dispozici pouze u varianty s
multifunkénim displejem.)

Nejnovéjsi technologie hnaciho AC motoru kombinuje vysoky vykon s pokrogilym
elektronickym fizenim, hnacim kolem s velkym priimérem a silnym regenerativnim
brzdénim pro sebejistou, rychlou, plynulou a pfesnou jizdu.

Konstrukce podvozku, kdy se operétor nachézi v jejim stfedu, optimalizuje trakci v
zavislosti na hmotnosti nakladu a zachovéava bezpetnost a stabilitu. Zaroveri poskytuje
vynikajici ovladatelnost, coZ uZivateli okamZité dodava sebejistotu a nabizi trvaly
prvotfidni vykon v provozu vyZadujicim rychlé vysokoroviiové stohovani.

Volitelna aktivni redukce otacek (ASR) zlepSuje trakci na kluzkych povrsich.

Prvotfidni ergonomicka hlava fidici oje emPower nabizi lepsi pristup k oviadacim
prvkim diky jedineénému patentovanému designu, ktery potési optimalni vzdalenosti
mezi rukou a tlagitky pro zvedani/spousténi.

Ergonomické ovlddaci prvky hlavy fidici oje zahmuji optimalizovany tvar a prifez
rukojeti, dostatecny prostor na ruku a vétsi tlacitka zvukové signalizace a zvedani/
spousténi, ale také uZivatelsky privétivé oviadaci prvky rychlosti a brzdy.
Dvousmémé Fizenf rychlosti a brzdénf typu motyl nabizi sedm pohodinych poloh prstd
pro komfortni a presnou obsluhu s nizkou ndmahou.

Na dudlini ovladaci prvky Ize snadno dosahnout obéma rukama a umoZriuji presné
ovladanf i v rukavicich.

Posilovat fizeni prostfednictvim kratkeé fidici oje je vybaven hydraulickym tlumenim a

funguje bez fyzického pfipojeni k hnacimu kolu. Eliminuje se tak pfenos naraz, zkrutu
a zatatek, a zarovei je zajisténo komfortni, kontrolované, presné fizent. (K dispozici u

modeld se skidpéci ploSinou a pevnou zadni néstupni plosinou.)

Rizeni Comfort Steering prostrednictvim fidici hlavy bez oje — podobné jako na
elektrickém skutru — pispiva k maximaini kontrole a pfesnosti oviadani. K dispozici je
navic tlumenti, které eliminuje narazy, vibrace, namahu a Unavu rukou, zapésti a pazi
operdtora. (K dispozici u modeld s pevnou plosinou.)

Volitelné prisluenstvi v podob& mechanického Tizenf (bez posilovate) vyuziva
kompaktni fidici oje pro jednoduché, ekonomické, odolné manévrovani bez ndmahy
v méné narotnych pracovnich prostfedich. (K dispozici pouze u modelli se sklépéci
plosinou.)

Volitelny pohon Tiller Up umoZiiuje manévrovani s fidici oji ve vertikalni poloze, aby
byl mazny priijezd i témi nejstisnénéjsimi prostory. (K dispozici u modeld se sklapéci
ploSinou s mechanickym Fizenim nebo servofizenim.)

Technologie elektronického fizeni automaticky pfizplisobuje citlivost podle dhlu fizenf
a rychlosti stroje. Zaroveri poskytuje odpor a zpétnou vazbu, €imZ operatorlim dévéa
kontrolu nad pojezdem a maximalni jistotu. (U vSech vozik(i se servofizenim.)

Rizen priijezdu zatatkou neustale monitoruje thel fizeni, rychlost jizdy a rychlost
pohybu hlavy fidici oje — automaticky prizplisobuje rychlost zatageni tak, aby byla
zachovana bezpetnost pohybu. (U viech vozikli se servofizenim.)

Konstrukce zdvihaciho zafizeni a nosné desky vidlice, ale také technicky pokrocilé
prvky zlepSuji vhled dopfedu a na hrot vidlic, a z&rover zdokanaluji uZivatelsky dojem
diky hladSimu a ti$8imu zdvihu a spousténi.

Efektivni tlumenf zdvihaciho zafizeni a nosné desky vidlice zaruguje mekéi dosednuti,
hladsi pfechody mezi jednotlivymi fazemi a pojezd bez chrasténi — to umaziiuje
komfortni manipulaci s ndkladem a jizdu pfi maximalnim vykonu po celou dobu
dlouhych smén.

Vlysace komfortni tlument jak skipécich, tak pevnych ploSin minimalizuje zejména
nérazy prenasené do kolen. Tlumeni se navic progresivné zesiluje s rostouci hmatnosti
operdtora. Ergonomické ovladaci prvky a fizeni déle snizuji némahu a Gnavu.

Volitelné prislusenstvi v podobg jedinetného elektronicky nastavitelného tlumeni u
modelli s pevnou plosinou je optimalizovano s ohledem na hmotnost a preference
daného operatora, ¢imZ dochézi ke zvyseni komfortu pfi nizkych nakladech.

Ochranny rdm chrani operéatora pred padajicim zboZim. (Standard u modeld s

pevnou plosinou. Volitelné pfislusenstvi u modelti se skiapéci plosinou, ale pouze s
posilovagem fizeni.)

\lolitelné ochranné botnice na modelech se sklapéc plosinou Ize nasadit snadno a
rychle jednou rukou, €imZ se pfedchazi pad(im a je zajisténa ochrana proti néraziim.
(P¥i pouZiti bognic se zvysi maximalni rychlost.)

Modely s pevnou ploSinou nabizeji extra ochranu a komfort diky nizkému schtidku pro
néstup i vystup a moznosti volby mezi konstrukef se zadnim a bognim néstupem.

Volitelny systém ochrany nohou vozik automaticky zpomali/zastavi, pokud je noha
mimo ploSinku. (K dispozici u modelti s pevnou zadni nastupni plosinou.)

Robustni konstrukce je tvofena kompaktnim, ale dostate¢né odolnym podvozkem,
litinovou ploSinou a integrovanym nizkaprofilovym néraznikem. Diky tomu je odolnd
proti deformaci, chrani operdtora a snizuje riziko zachyceni nohy.

KAZDY JE VITEZ

Bezkonkurenéni mira sdilenf soutasti v rdmci portfolia vozikti a vykonnych
paletovych vozikd Cat® pfinasi dalsi vyhody. Opravy jsou rychlejsi a odstavky
minimalni. Nejsou zapotfebi tak vysoké investice do skladovych zasob.

A méné servisnich dodavek a cest kvili dorugenf dild znamena mensi
uhlikovou stopu. Uspéch na viech frontach!
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Hnaci motor 2,4 kW AC

Motor zdvihu 3,0 kW DC (S3 =12 %)

Mikropotitat se standardnim displejem (HMI-10), vE. potitadla hodin a indiktoru vybiti baterie
Potétecni zdvih rozkrocenych nohou (manipulace se dvéma paletami naraz a manipulace v pfistavistich
Siroce rozkrotené nohy pro manipulaci i s uzavienymi nosici (§itka rozkrogenych nohou 855 nebo 1 055 mm)
Sklapéci plosina, bez ochrannych botnic (6,0 km/h)

Pevna plosina operatora s ochranou, nastup zezadu (8,5 km/h)

Pevna plosina operatora s ochranou, nastup z boku (8,5 km/h)

Mechanicka fidici oj (pevna délka 450 mm)

Elektricka Fidici of

Ridici of Comfort Steering

Hnacf kolo Vulkollan®

Tandemova zatéZova kola o priim. 85 mm, Vulkollan®

Single z&téZova kola o prim. 150 mm, Vulkollan®

Konektor baterie: Rema 160

Bateriovy prostor bez valetk

Baterie na ocelovych valegcich**

Pojistny mechanismus baterie s rychlym uvolngnim (pouze v kombinaci s ocelovymi valetky)
Li-ion baterie a nabijecky*

Olovéné baterie a nabijetky

Mazaci ¢epy v profilech zdvihu a népravy chrdnéné proti korozi
Uprava pro chladirenské prostieds, a7 do -10 °C
Uprava pro chladirenské prostreds, a7 do -30 °C **

Motor zdvihu regulovany rychlosti a proporcionalni ventil pro regulaci spousténi, ovladany kolébkovym spinacem na hlavé fidici oje
Pohon Tiller Up

Vulkollan 93°
Tractothan 93
Super Grip 93
PEVODYN-Soft 78
Vulkollan 95 ELF®
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Ochranny rém (ne v kombinaci s mechanickym Fizenim)

Sklapéci ochranné botnice, vE. zvySené jizdni rychlosti 8,5 km/h (pouze se skidpéc ploinou)

Elektricky nastavitelna podlaha pevné plosiny s tlumenim je vybavena prepinacem pro individualni nastaveni/preference
Ochrana nohou je zajisténa bezpetnostni svételnou zavorou v otvoru plosiny (pouze u verzi s plosinou s nastupem zezadu)
Posilovat Tizeni

Aktivni redukce otacek — ASR

Multifunkéni displej vé. potitadla hodin a indikétoru vybiti baterie (HMI-20), < 99 individualnich pihlaSovacich kodd PIN a grafické ikony
Opérna mfiz pro zadni stranu nakladu 1200

Spinat s klicem

Stejnosmérna zasuvka 12 V (ne v kombinaci s USB 5 V)

Zasuvka USB 5 V (ne v kombinaci s 12 V)

Prihrédka na pfisluenstvi (ne v kombinaci s ochrannym rémem, je jiz soutasti ochranného rému)

Deska na psani, v&. drzaku RAM C (je vyZadovana prihradka na prislusenstvi nebo ochranny ram)

Drzék na vybaveni, RAM systém, velikost C (je vyZadovana prihradka na pfislusenstvi nebo ochranny ram)

Drzék na vybaveni, RAM systém, velikost C, 2 ks. (je vyzadovana pfihradka na pfislusenstvi nebo ochranny ram)

Drzak na vybaveni, RAM, velikost D (je vyZadovéna pfihrddka na pfislusenstvi nebo ochranny ram)

Specialni barva RAL

Bezpetnostni funkce vstupu pro baterii (nouzovy rezim), olovénd (hloubka vybiti 15 %) / Li-ion (hloubka vybiti 7 %)
Zvukové upozoméni na nizky stav baterie, olovénd (hloubka vybiti 20 %) / Li-ion (hloubka vybiti 10 %)

Alarm upozorfiujici na servisnf intervaly

Automatické odhlésenf (je vyZzadovano HMI-20, ne v kombinaci se spinatem s klitem)

Pfechod na nizkou rychlost pfi odhlé$eni (ne v kombinaci s variantou ,v nepfitomnosti operatora”)

Prechod na nizkou rychlost v nepfitomnosti operatora (ne v kombinaci s variantou ,,pfi odhlaseni”)

Podlahové bodové osvétleni, Eervené nebo modré (neni mozné kombinovat; je vyZadovén ochranny ram)

® standardni O \olitelné

*Volitelné pislusenstvi v podobg Li-ion baterie je k dispozici ve vybranych regionech.
** Nikoli v kombinaci s Li-ion baterif

UPLNA
INTEGRACE
LI-ION*
BATERIE

Uplnd integrace
komunikaénich
funkef Li-ion
baterie ve vozicich
s ploSinou Cat
umoziiuje prehledné
zobrazovani vSech
informacf o baterii
na zabudovaném
barevném displeji
voziku.

Spitkova, praktické
Fidici oj emPower
nabizi snadny pistup
k ovladacim prvkim a
umoZiiuje rychly,
pfesny provoz.
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Charakteristiky

Vyrobce

Oznateni vyrobniho typu

Pohon

Zplsob obsluhy

Nosnost

Vzdélenost Eela vidlic od osy predni napravy (vidlice dole)

Rozvor kol

Hmotnost

Hmotnost voziku bez nékladu, s maximalni hmotnostf baterie

ZatfZeni naprav s jmenovitym nakladem a baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova
ZatfZeni naprav bez ndkladu s baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova
Kola

Pneumatiky: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyuretan, N=Nylon, G=Guma hnaci/vidlicové
Rozméry kol, hnact

Rozméry kol, vidlicové

Rozméry podp&mého kola (primér x $ifka)

Potet kal, vidlicové/hnaci (x=hnaci)

Rozchod, strana hnact

Rozchod, strana vidlic

Rozméry

Stavebni vyka stozaru

Vyska

Zé&kladnf volny zdvih

Vy$ka zdvihu

Celkova vyska s vysunutym stozarem

InicidIni zdvih

Vygka k horni Eésti ochranného ramu

\lyska sedadla nebo stupacky

Vyska rukojeti/fidici konzoly (min./max)

Vyska opérnych ramen

Vyska vidlice, poloha dole

Celkové délka

Délka k gelu vidlice (vEetng tloustky vidlice)

Celkova Sitka

Rozméry vidlice (tloustka, $itka, délka)

Sitka zévésné desky

Vnitfni §itka opémych ramen

Svétla vyska ve stredu rozvoru kol, (vidlice dole)

Sitka pracovni uliky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bfemeno podélné
Sitka pracovni ulicky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bremeno podélng, stupatka nahote/dole
Polomér otagent

Vykon

Pojezdovd rychlost, s/bez bfemene

Zdvihaci rychlost, s/bez bfemene

Spoustéci rychlost, s/bez bfemene

Stoupavost, s/bez bremene

Daba zrychleni, s/bez bemene (0-10 m)

Provozni brzda

Elektromotory

Vkon hnaciho motoru (kratkodoby provoz 60 min)

Vykon motoru zdvihu pri koeficientu zatizeni 15%

Akumuldtor, napéti / kapacita pri 5-hodinovém vybijeni

Hmotnost akumulatoru

Spotreba energie dle cyklu EN 16796

Riizné

Druh fizeni

Urovefi hluku na drovni us fidige podie EN 12 053: 2001 a EN 1SO 4871 v pracovnim LpAZ

10.7.2 | Vibrace celého t&la (EN 13059)
10.7.3  Vibrace ruky-paze (EN 13059)

Q (ka)
© (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h1 (mm)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h14 (mm)
h8 (mm)
h13 (mm)
In (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

s

kW

kw

V/Ah

kg

kWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks
NSV12N3
Akumulétor
P&/ Stojici
1250
600
800
1429

1350
1005/1410
825/310™

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
B/ 1x+1
497
402

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka

2283
m
1099 /1512
82
89
2090/ 2450414
920/ 12804
748
70/180/1170
670
570
N/A7
32

2509 /2846 [2841°] | 2581 / 2919% [2914°]

1743 / 20807 [2075°]

6.0/6.085/85"
0.20/0.34
0.47/0.40
87/87
57/53%
Elektricka 2

24
30
24/ 270-400
285-350
0.68%

AC
<70 dB(A)

Viz prirutka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz prirutka s pokyny

Cat Lift Trucks
NSV12N3I
Akumulétor
P&/ Stojfci

1250
600
800
1503

1450
1020 /1495
855/375"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
B/ 1x+1
497
390

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
110
2283
m
1099 /1512
87
93
2163 /2523414
993 /135341
748
70/180/1170
670
570
N/AT
20-130

6.0/6.085/85"
0.20/0.34
0.47/0.33
11.9/17.2
5.7/5.3"%
Elektricka '

24
307
24/ 270-400
285-350
0.68

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSV16N3
Akumulétor
P&si/ Stojfci
1600
600
800"
15032

1560

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
4/ 1x+1
497
402

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka

2283
m
1099 /1512
80
89
2164 /252541
994 /1365414
748
70/180 /11709
730

5706)

NIAT)

25

2582/ 2921% 2915°]
1815/ 2153%[2148% | 1816 / 21559 [2149°)]

6.0/6.085/85"
0.16/0.28
0.42/0.41
6.1/6.1
6.3/53%
Elektricka '

24
3079
24/ 270-400
285-350
0.721%

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSV16N3I
Akumultor
P&si/ Stojfci

1600
600
800
1533

1660
1235/1975%
1095 /485"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
110
2283
1m
1099/ 1512
87
93
2193 /265441
1023 /1384414
748
70/180/1170
730
570

NAT)

20-130

2611/ 2950" [2944%]
1845 / 2184 [2178°]

6.0/6.085/85"
0.16/0.28
0.42/0.36
11.3/17.2
6.3/53"
Elektricka 2

24
30
24/ 270-400
285-350
072"

AC
<70 dB(A)
Viz prirutka s pokyny

Viz prirucka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirugka s pokyny ' Viz pfirucka s pokyny
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Sitka pracovni ulitky
Wa = Polomér zataceni

1) 500-1230 mm nebo alt. 600 mm pro rozkroené modely

2) pfi x =800 mm

3) bogie (tandem)

4) plo3ina nahote/dole

5) variabilni délka 800-1600, u rozkrotenych modeld 800—1400

6) variabilni $itka vidlic 550-660

7) Ize odvoditzb5 a e

8) s ototnym posilovatem Fizenf

9) s ochrannym ramem

10) bez ochrannych bognic

11) s ochrannymi botnicemi

12) také v¢. parkovaci brzdy

13) Lii se v zavislosti na konfiguraci

14) Pro 11 /12 s ochrannym rémem pfidejte +350 mm se zvednutou plosinou
15) faktor vyuZiti 12 %

16) Lisi se v zavislosti na konfiguraci a skutecném vzorci pouzivanf

17) K dispozici jsou dvé standardni $itky rozkrotenych/podpérnych vidli (ref. b1/b4)
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2a
4.2b
43
44
45
46
47
48
49
4.10
4.15
419
420
41
422
424
425
426
432
4.34a
4.34c
435

5.1
5.2
53
57
59
5.10

6.2
6.4
6.5
6.6a

8.1
10.7

Charakteristiky

Vyrobce

Oznateni vyrobniho typu

Pohon

Zplsob obsluhy

Nosnost

Vzdélenost Eela vidlic od osy predni napravy (vidlice dole)

Rozvor kol

Hmotnost

Hmotnost voziku bez nékladu, s maximalni hmotnostf baterie

ZatfZeni naprav s jmenovitym nakladem a baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova
ZatfZeni naprav bez ndkladu s baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova
Kola

Pneumatiky: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyuretan, N=Nylon, G=Guma hnaci/vidlicové
Rozméry kol, hnact

Rozméry kol, vidlicové

Rozméry podp&mého kola (primér x $ifka)

Potet kal, vidlicové/hnaci (x=hnaci)

Rozchod, strana hnact

Rozchod, strana vidlic

Rozméry

Stavebni vyka stozaru

Vyska

Zé&kladnf volny zdvih

Vy$ka zdvihu

Celkova vyska s vysunutym stozarem

InicidIni zdvih

Vygka k horni Eésti ochranného ramu

\lyska sedadla nebo stupacky

Vyska rukojeti/fidici konzoly (min./max)

Vyska opérnych ramen

Vyska vidlice, poloha dole

Celkové délka

Délka k gelu vidlice (vEetng tloustky vidlice)

Celkova Sitka

Rozméry vidlice (tloustka, $itka, délka)

Sitka zévésné desky

Vnitfni §itka opémych ramen

Svétla vyska ve stredu rozvoru kol, (vidlice dole)

Sitka pracovni uliky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bfemeno podélné
Sitka pracovni ulicky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bremeno podélng, stupatka nahote/dole
Polomér otagent

Vykon

Pojezdovd rychlost, s/bez bfemene

Zdvihaci rychlost, s/bez bfemene

Spoustéci rychlost, s/bez bfemene

Stoupavost, s/bez bremene

Daba zrychleni, s/bez bemene (0-10 m)

Provozni brzda

Elektromotory

Vkon hnaciho motoru (kratkodoby provoz 60 min)

Vykon motoru zdvihu pfi koeficientu zatizeni 15%

Akumuldtor, napéti / kapacita pri 5-hodinovém vybijeni

Hmotnost akumulatoru

Spotreba energie dle cyklu EN 16796

Riizné

Druh fizeni

Urovefi hluku na drovni us fidige podie EN 12 053: 2001 a EN 1SO 4871 v pracovnim LpAZ

10.7.2 | Vibrace celého téla (EN 13059)
10.7.3  Vibrace ruky-paZe (EN 13059)

Q (kg)
© (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h1 (mm)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h14 (mm)
h8 (mm)
h13 (mm)
In (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

s

kW

kw

V/Ah

kg

kWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF12N3R
Akumulétor

Stojict
1250
600
800
1429

1420

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
B/ 1x+1
497
402

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka

2283
170
1119/ 1428
82
89
2482
1312
748
70/180/1170
670
570
N/AT
32
2878

212

85/85
0.20/0.34
0.47/0.40

87/87
57/53"

Elektricka %

24
B
24/ 270-400
285-350
0.68%

AC
<70 dB(A)

Viz prirutka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirucka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny
Viz prirucka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirugka s pokyny ' Viz pfirucka s pokyny

Cat Lift Trucks
NSF12N3IR
Akumulétor

Stojici
1250
600
800
1503

1520

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
110
2283
170
1119/ 1428
87
93
2556
1386
748
70/180/1170
670
570
N/A7
20-130
2956

2190

85/85
0.20/0.34
0.47/0.33
11.4/15.0
5.7/5.3"%

Elektricka ™

24
30
24/ 270-400
285-350
0.68

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3R
Akumulétor

Stojici
1600
600

800 1)

1503 2)

1600
1320/1835™
1130/390"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
402

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka

2283
170
1119/1428
80
89
2556
1386
748
70/180/1170°
730
570
N/A7
25
2957

2191

85/85
0.16/0.28
0.42/0.41

6.1/6.1
63/53"

Elektricka '

24
30™
24/ 270-400
285-350
0.72"

AC
<70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3IR
Akumultor

Stojici
1600
600
800
1533

1730
1355/ 1895
1175/ 445"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
110
2283
170
1119/ 1428
87
93
2585
1415
748

70/180/1170

730
570
N/AT
20-130
2986

2220

85/85
0.16/0.28
0.42/0.36
10.9/15.0
6.3/53"

Elektricka 2

24
30
24/ 270-400
285-350
072"

AC
<70 dB(A)
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1) 500-1230 mm nebo alt. 600 mm pro rozkroené modely

2) pfi x =800 mm

3) bogie (tandem)

4) plo3ina nahote/dole

5) variabilni délka 800-1600, u rozkrotenych modeld 800—1400

6) variabilni $itka vidlic 550-660

7) Ize odvoditzb5 a e

8) s ototnym posilovatem Fizenf

9) s ochrannym ramem

10) bez ochrannych bognic

11) s ochrannymi botnicemi

12) také v¢. parkovaci brzdy

13) Lii se v zavislosti na konfiguraci

14) Pro 11 /12 s ochrannym rémem pfidejte +350 mm se zvednutou plosinou
15) faktor vyuZiti 12 %

16) Lisi se v zavislosti na konfiguraci a skutecném vzorci pouzivanf

17) K dispozici jsou dvé standardni $itky rozkrotenych/podpérnych vidli (ref. b1/b4)

Ast = Wa-x+6+200
Ast = Sitka pracovni ulitky
Wa = Polomér zataceni
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

42a
4.2b
43
44
45
46
47
48
49
4.10
4.15
419
420
4
422
424
425
426
432
4.34a
4.34c
435

5.1
5.2
53
57
59
5.10

6.2
6.4
6.5
6.6a

8.1
10.7

Charakteristiky

Vyrobce

Oznateni vyrobniho typu

Pohon

Zplsob obsluhy

Nosnost

Vzdélenost Eela vidlic od osy predni napravy (vidlice dole)

Rozvor kol

Hmotnost

Hmotnost voziku bez nékladu, s maximalni hmotnostf baterie

ZatfZeni naprav s jmenovitym nakladem a baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova
ZatfZeni naprav bez ndkladu s baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova
Kola

Pneumatiky: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyuretan, N=Nylon, G=Guma hnaci/vidlicové
Rozméry kol, hnact

Rozméry kol, vidlicové

Rozméry podp&mého kola (primér x $ifka)

Potet kal, vidlicové/hnaci (x=hnaci)

Rozchod, strana hnact

Rozchod, strana vidlic

Rozméry

Stavebni vyka stozaru

Vyska

Zé&kladnf volny zdvih

Vy$ka zdvihu

Celkova vyska s vysunutym stozarem

Inicidlni zdvih

Vygka k horni Eésti ochranného ramu

\lyska sedadla nebo stupacky

Vyska rukojeti/fidici konzoly (min./max)

Vyska opérnych ramen

Vyska vidlice, poloha dole

Celkové délka

Délka k gelu vidlice (vEetng tloustky vidlice)

Celkova Sitka

Rozméry vidlice (tloustka, $itka, délka)

Sitka zévésné desky

Vnitini §itka op&mych ramen

Svétla vyska ve stredu rozvoru kol, (vidlice dole)

Sitka pracovni ulitky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bfemeno podélng
Sitka pracovni ulicky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bfemeno podéIng, stupatka nahote/dole
Polomér otécent

Vykon

Pojezdova rychlost, s/bez bremene

Zdvihaci rychlost, s/bez bfemene

Spoustéci rychlost, s/bez bfemene

Stoupavost, s/bez bremene

Daba zrychleni, s/bez bremene (0-10 m)

Provozni brzda

Elektromotory

VWkon hnaciho motoru (kratkodoby provoz 60 min)

Vkon motoru zdvihu pfi koeficientu zatfZeni 15%

Akumuldtor, napéti / kapacita pfi 5-hodinovém vybijeni

Hmotnost akumulatoru

Spotteba energie dle cyklu EN 16796

Riizné

Druh ¥izenf

Uroveri hluku na Grovni usf Fidite podle EN 12 053: 2001 a EN IS0 4871 v pracovnim LpAZ

10.7.2  Vibrace celého téla (EN 13059)
10.7.3  Vibrace ruky-paZe (EN 13059)

Q (ka)
© (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h1 (mm)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h14 (mm)
h8 (mm)
h13 (mm)
In (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

s

kW

kw

V/Ah

kg

kWh/h

dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF12N3S
Akumulétor

Stojict
1250
600
800
1429

1420

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
B/ 1x+1
497
402

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka

2283
170
1130/1297¢
82
89
2482
1312
748
70/180/1170
670
570
N/A7
32
2878

212

85/85
0.20/0.34
0.47/0.40

87/87
57/53%

Elektricka %

24
30
24/ 270-400
285-350
0.68%

AC
<70 dB(A)

Viz prirutka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirucka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny
Viz prirucka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirugka s pokyny ' Viz pfirucka s pokyny

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSF12N3IS NSF16N3S
Akumulétor Akumulétor

Stojici Stojici
1250 1600
600 600
800 800"
1503 15032
1520 1600

1320/1835™
1130/390™
Vul / Vul Vul / Vul
235x75 235x75
85x76° 85x76°
150 x 55 150 x 55
B/ 1x+1 4/ 1x+1
497 497
390 402
Viz tabulka Viz tabulka
Viz tabulka Viz tabulka
Viz tabulka Viz tabulka
Viz tabulka Viz tabulka
Viz tabulka Viz tabulka
110
2283 2283
170 170
1130/ 12979 1130 /12979
87 80
93 89

2556 2556
1386 1386
748 748

70/180/1170 70/180/1170%

670 730
570 5706)

N/AT N/AT

20-130 25
2956 2957
2190 2191

85/85 85/85

0.20/0.34 0.16/0.28

0.47/0.33 0.42/0.41

11.4/15.0 6.1/6.1

5.7/5.3"% 6.3/53%

Elektricka 1 Elektricka '
24 24

3[] 15) 30 18)

24/ 270-400 24 / 270-400

285-350 285-350

0.68 0.72'

AC AC
<70 dB(A) <70 dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF16N3IS
Akumultor

Stojici
1600
600
800
1533

1730
1355/ 1895
1175/ 445"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
4/ 1x+1
497
390

Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
Viz tabulka
110
2283
170
1130/1297¢
87
93
2585
1415
748
70/180/1170
730
570
N/A7
20-130
2986

2220

85/85
0.16/0.28
0.42/0.36
10.9/15.0
6.3/53"

Elektricka 2

24
30
24/ 270-400
285-350
072"

AC
<70 dB(A)
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Sitka pracovni ulitky
Wa = Polomér zataceni

1) 500-1230 mm nebo alt. 600 mm pro rozkroené modely

2) pfi x =800 mm

3) bogie (tandem)

4) plo3ina nahote/dole

5) variabilni délka 800-1600, u rozkrotenych modeld 800—1400

6) variabilni $itka vidlic 550-660

7) Ize odvoditzb5 a e

8) s ototnym posilovatem Fizenf

9) s ochrannym ramem

10) bez ochrannych bognic

11) s ochrannymi botnicemi

12) také v¢. parkovaci brzdy

13) Lii se v zavislosti na konfiguraci

14) Pro 11 /12 s ochrannym rémem pfidejte +350 mm se zvednutou plosinou
15) faktor vyuZiti 12 %

16) Lisi se v zavislosti na konfiguraci a skutecném vzorci pouzivanf

17) K dispozici jsou dvé standardni $itky rozkrotenych/podpérnych vidli (ref. b1/b4)
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Charakteristiky

1.1 Viyrobce Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks [mi | T}
1.2 Oznateni vyrobniho typu NSV16N3S NSF16N3SR NSF16N3SS “H I HM\
13 Pohon Akumulétor Akumulétor Akumulator I | u }
14 | Zpisob obsluhy Stojcf Stojfcf Stojfcf - i |
15 | Nosnost Q (kg) 1600 1600 1600 Il
16 | Vzdalenost tezists c (mm) 600 600 600
1.8 | Vzdalenost tela vidlic od osy predni népravy (vidlice dole) X (mm) 800" 800" 800"
1.9 Rozvor kol y (mm) 15432 15432 15432

Hmotnost
2.1b | Hmotnost voziku bez nakladu, s maximélni hmotnosti baterie kg 1580 1650 1650 1
2.2 | Zatizeni ndprav s jmenovitym nakladem a baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova kg 1320/ 1845 ™ } ?:r
2.3 | Zatizeni ndprav bez nakladu s baterii max. hmotnosti, hnaci / vidlicova kg 1025/ 425" — } } o

Kola = \ 5 — = T

1 =

3.1 Pneumatiky: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyuretan, N=Nylon, G=Guma hnaci/vidlicové Vul / Vul Vul / Vul AT/ A SR B .. | g A1 A e——— =
32 Rozméry kol, hnaci (mm) 235x 75 235x 75 23575
3.3 | Rozméry kol, vidlicové (mm) 85x76% 85x76% 85x76%
3.4 Rozméry podp&meého kola (primér x $itka) (mm) 150 x 55 150 x 55 150 x 55 = o~
35 | Potet kol, vidlicové/hnaci (x=hnaci) 49/ 1x+1 43/ 1x+1 49/ 1x+1 = =
38 | Rozchod, strana hnacf b10  (mm) 497 497 497
3.7 | Rozchod, strana vidlic b1 (mm) 985/ 11859 985/ 11859 985/1185% ~

Rozméry <
4.2a | Stavebni vy3ka stozaru h (mm) Viz tabulka Viz tabulka Viz tabulka o~ o™
42b | Vyska h1 (mm) Viz tabulka Viz tabulka Viz tabulka = y €2 =
4.3 | Zakladni volny zdvih h2 (mm) Viz tabulka Viz tabulka Viz tabulka
44 | Vyska zdvihu h3 (mm) Viz tabulka Viz tabulka Viz tabulka | 1
45 | Celkové vyska s vysunutym stozérem h4 (mm) Viz tabulka Viz tabulka Viz tabulka
46 | Inicidini zdvih s (mm) 12 X
4.7 | Vyska k honi Easti ochranného rému h6 (mm) 2283 2283 2283
48 | VySka sedadla nebo stupacky h7 (mm) 17 170 170
49 | Vyska rukojeti/Fidici konzoly (min./max) h14 (mm) 1099 /1512 1119/ 1428 1130/ 1297¢ 0 0 =
410 | Vyska oparnych ramen g (mm) 929 929 929 q == \
4.15 | Vyska vidlice, poloha dole h3  (mm) 55 55 55 = \\
419 Colovidehka o (mm) 2184/ 2545919 2576 2576 = | R g Y« g
420 | Délka k Eelu vidlice (vEetng tloustky vidlice) 12 (mm) 1034 /1395414 1426 1426 — L o ©
421 | Celkova §itka b1/b2  (mm) 1115/1315917 1115/1315917 1115/131531 =
4.22 | Rozméry vidlice (tloustka, $itka, délka) s/e/l (mm) 40/100/1150% 40/100/ 11509 40/100/ 11509 R \ H I 1 D
423 | Zavésna deska podle norem DIN FEM 2/A FEM 2/A FEM 2/A \\ \/ Wa
424 | Sitka zavésné desky b3 (mm) 840 840 840 \\
425 | Vngjsf $itka vietnd vidlic (minimum/maximum) b5 (mm) 316/773 316/ 773 316/773 \\1// 16
4.26 | Vnitini $itka op&mych ramen b4 (mm) 855/1055 " 855/1055 " 855/1055 " 0
4.32 | Svitla vyska ve stiedu rozvoru kol, (vidlice dole) m2  (mm) 309 309 309 Ast = Wa-x+/6+200
4.33a ?ﬁka pracovni uh'éky (Ast) s paletam‘\ 1000 x 1200 mm bfemeno napfi¢ Ast (mm) 30632 30632 Ast = Sitka pracovni ulicky
4.33c | Sitka pracovni ulitky (Ast) s paletami 1000 x 1200 mm bfemeno napfit, stupacka nahote/dole Ast (mm) 2688 / 3027 ¥ N L
4.34a | Sitka pracovni ulitky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bremeno podélné Ast (mm) 29972 29972 Wa = Polomér zatateni
4.34¢ | Sitka pracovni ulitky (Ast) s paletami 800 x 1200 mm bremeno podélng, stupatka nahofe/dole Ast (mm) 2622 / 296174 [2955%]
4.35 | Polomér otétent Wa  (mm) 1856/ 21957% 21897 22317 223172 1) 5001230 mm nebo alt. 600 mm pro rozkrotené modely

Wjkon 2) pfi x = 800 mm
5.1 | Pojezdova rychlost, s/bez biemene km/h 6.0/6.0° 85/85™ 85/85 85/85 )

< 3) bogie (tandem)

5.2 | Zdvihaci rychlost, s/bez bfemene m/s 0.15/0.24 0.15/0.24 0.15/0.24 .
53 | Spoustéci rychlost, s/bez biemene mis 0337030 033/030 033/030 4) plosina nahofe/dole
57  Stoupavost, s/bez bremene % 6.1/6.1 6.1/6.1 6.1/6.1 5) variabilni délka 800-1600, u rozkrotenych modelt 800-1400
5.9 | Doba zrychleni, s/bez bremene (0-10 m) s 6.3/53% 6.3/53"% 6.3/5.3" 6) variabilni $itka vidlic 550660
5.10 | Provozni brzda Elektricka 2 Elektricka ' Elektricka ' 7) Ize odvodit 2 b5 a e

Elektromotory 8) s ototnym posilovagem Fizenf
6.1 | Vykon hnaciho motoru (krétkodoby provoz 60 min) kw 24 24 24 L
6.2 Vykon motoru zdvihu pfi koeficientu zatizeni 15% w 300 30 301 9)s ochrannjm rémem
64 | Akumulétor, napti / kapacita pfi 5-hodinovém vybijent V/Ah 24/ 270-400 24/ 270-400 24/ 270-400 10) bez ochrannjch botnic
6.5  Hmotnost akumulatoru kg 285-350 285-350 285-350 11) s ochrannymi botnicemi
6.6a | Spotieba energie dle cyklu EN 16796 kWh/h 072 072 07218 12) také v&. parkovaci brzdy
0 gﬁz:f - A A A 13) Lisi se v zévislosti na konfiguraci

. run rizent . z e «

10.7  Uroveii hluku na trovni u3i fidice podle EN 12 053: 2001 a EN SO 4871 v pracovnim LpAZ dB(A) <70 <70 <70 14)Pro 11 /12 s ochrannjm rémem pridejte +350 mm ¢ zvednutou ploSinou
10.7.2 | Vibrace celého téla (EN 13059) Viz prirutka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz prirutka s pokyny 19) faktor vyuziti 12 %
10.7.3  Vibrace ruky-paze (EN 13059) Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | Viz pfirutka s pokyny | 16) LiSi se v zévislosti na konfiguraci a skutetném vzorci pouzivani

17) K dispozici jsou dvé standardni $itky rozkrocenych/podpérnych vidli (ref. b1/b4)



Typ zdvihaciho zafizeni
Uzky

Duplex se
zdvihacim zafizenim
umozriujicim jasny
vyhled

(TV)

Duplex s jasnym
vyhledem a plnym
volnym zdvihem (TFV)

Typ zdvihaciho zafizeni
Uzky

Duplex s jasnym
vyhledem a plnym
volnym zdvihem (TFV)

Triplex s jasnym
whledem a plnym
volnym zdvihem (DTFV)

Typ zdvihaciho zafizeni
S Siroce rozkrocenymi
nohami

Triplex s jasnym
whledem a plnym
volnym zdvihem
(WTEV)

h3+h13

mm
2690
2990
3290
3590
4190
2690
2990
3290
3590
4190

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200
4350
4800
5400

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200

NSV/NSF12N3(R)(S)
h1

mm
1857
2007
2157
2307
2607
1857
2007
2157
2307
2607

NSV/NSF16N3(R)(S)
h1

mm
2000
2150
2350
2450
2650
2000
2150
2350

NSV/NSF16N3S(R)(S)
h1

mm
2000
2150
2350
2450
2650

mm
3120
3420
3720
4020
4620
3120
3420
3720
4020
4620

h4

mm
3405
3705
4105
4305
4705
4882
5332
5932

h4

mm
3410
3710
4110
4310
4710

h2+h13

mm
159
159
159
159
159
1389
1539
1689
1839
2139

h2+h13

mm
1499
1649
1849
1949
2149
1519
1669
1869

h2+h13

mm
1465
1615
1815
1915
2115

Typ zdvihaciho zafizeni
Potétetnf zdvih

Duplex se
zdvihacim zafizenim
umoZfiujicim jasny
whled

(V)

Duplex s jasnym
vyhledem a plnym
volnym zdvihem (TFV)

Typ zdvihaciho zafizeni
Pocatecni zdvih

Duplex s jasnym
vhledem a plnym
volnym zdvihem (TFV)

Triplex s jasnym
vyhledem a plnym
volnym zdvihem (DTFV)

h3+h13

mm
2690
2990
3290
3590
4190
2690
2990
3290
3590
4190

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200
4350
4800
5400

NSV/NSF12N3I(R)(S)
h1

mm
1862
2012
2162
2312
2612
1862
2012
2162
2312
2612

NSV/NSF16N3I(R)(S)
h1

mm
2005
2155
2355
2455
2655
2005
2155
2355

mm
3125
3425
3725
4025
4625
3125
3425
3725
4025
4625

h4

mm
3412
3712
4112
4312
4712
4889
5339
5939

h2+h13

mm
163
163
163
163
163
1393
1543
1693
1843
2143

h2+h13

mm
1503
1653
1853
1953
2153
1623
1673
1873

Vykon a nosnost
zdvihaciho zarizeni

TV/DS Duplex se zdvihacim zafizenim umoZiiujicim
jasny vyhled
TFV/DEV Duplex s jasnym vyhledem a pinym

volnym zdvihem

Triplex s jasnym vyhledem a pinym

volnym zdvihem

WTFV /WTREV Siroce rozkrogené nohy triplex s jasnym
vyhledem a pInym volnym zdvihem

DTFV/TREV

h3+h13 VlySka zdvihu (vidlice)

h1 Vly$ka se sloZzenym zdvihacim zafizenim
h4 Vly$ka s vysunutym zdvihacim zafizenim
h2+h13 PIny volny zdvih

V2
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Technologie lithium-iontovych (Li-ion) baterii je k dispozici v fadé éelnich elektrickych a Vyhody Li-ion baterii Cat oproti olovénym bateriim

skladovych vozikii. Ackoli se olovéné baterie i nadale tési oblihé mezi naSimi zakazniky a stale | jon baterie predstavuji investici, kterou je cestou k trvalym tsporam za energii, vybaveni, prci a odstavky.
maji co nabidnout, poji se s nimi zarovei nékteré problémy, které mohou Li-ion baterie prekonat.

Asi nejvyraznéjsi zménou pfi pfechodu na Li-ion baterie je moZnost dobijeni podle potfeby. Misto vymény e DelSi Zivotnost — 2krét a7 4krét del$i Zivotnost neZ u olovénych baterif, a tim padem nizsi celkové

baterii mezi sménami mlZete baterii jednoduse pfipojit k rychlé nabijecce béhem kratkych prestavek investice do baterif
a udrZet ji tak v chodu 24 hodin denng, 7 dni v tydnu. Spolu s dal$imi ekologickymi a bezpe¢nostnimi o VysSi Géinnost — energetické ztraty bshem nabijeni a vybfjent jsou a 0 30 % niz, co? snizuje
vyhodami je to jeden z dlivodt, pro€ predstavujf Li-ion baterie velmi atraktivni alternativu. spotfebu elektriny

¢ DelSi doba provozu — diky efektivnéjSimu vykonu baterie a moZnosti nabijeni podle potteby, které Ize
provést kdykoli a bez poskozenf nebo zkréceni Zivotnosti baterie

¢ Konzistentné vyssi vykon — konstantngjsi kfivka napéti pomahéa zachovavat produktivitu voziku i ke
/;\ } konci smény

¢ Rychlejsi dobijeni — ty nejrychlejSi nabijecky umaZiiuji Gpiné nabiti uz béhem 1 hodiny
Az0 30% I | l I ¢ Bez nutnosti vymény baterie — rychlé nabijeni podle potfeby — 15 minut nabijent zajisti nékolik hodin
doby béhu navic — moZnost nepretrzitého provozu pouze s jednou baterif a minimalni nutnost nakupu,
skladovani a udrzovani ndhradnich baterif

&

¢ Bez kazdodenni adrzby — baterie z{stava ve voziku i béhem nabijeni a nenf zapottebf provadét dopInéni
vody ani kontroly elektrolytu

e Bez plynu — a bez rizika Uniku kyseliny — niz8i ndklady na vybaveni a provoz bateriové mistnosti a
ventilaéniho systému

e Zabudovana ochrana — inteligentni systém fizenf baterie (BMS) automaticky zabrani nadmérnému
: wyhitf, nabitf, napéti a teplotg, a prakticky eliminuje mozZnost nespravného pouziti
-\

K dispozici jsou baterie a nabijecky s rliznymi kapacitami. V&S prodejce Vam pomtize urcit tu nejlepsi

kombinaci pro vaSe potteby. Zaroveri se u svého prodejce informujte na moznost bleté zaruky (s podminkou

CAT

info@catlifttruck.com | www.catlifttruck.com

WCzSC2405(11/23) © 2023 MLE B.V. (2. registrace 33274459). Viechna préva vyhrazena. CAT, CATERPILLAR, LETS DO THE WORK souvisejici loga a ‘Caterpillar Corporate Zluta', “Power
Edge trade dress” a Cat “Modern Hex" déle korporétni a produktova identita zde pouzivana, jsou obchodnimi znatkami Caterpillar a bez povoleni nesmi byt pouzivany.

POZNAMKA: Udaje o vykonnosti se mizou ménit v zvislosti na standardnich vyrobnich tolerangnich odchylkéch, stavu stroje, typu pneumatik, stavu podlahy & povrchu, po kterém se pohybuje, zpiisobu pouiti
€i podminkach provozu. Stroje mohou byt zobrazeny s dopliikovymi funkcemi, které nejsou ve standardnim vybaveni. S konkrétnimi pozadavky na vykon stroje a konfiguracemi dostupnymi na mistnim trhu se

obracejte na prodejce vysokozdviznych vozikii Cat. Spole¢nost Cat Lift Trucks uplatiiuje politiku neustélého zdokonalovani svych produktii. Z tohoto divodu se nékteré materialy, funkce a specifikace stroji mohou DOWNLOAD WATCH DOWNLOAD
ménit bez predchoziho upozornéni. BROCHURE VIDEOS OUR APP



https://www.catlifttruck.com/videos
https://www.catlifttruck.com/APP
https://www.catlifttruck.com/downloads/power-pallet-trucks-brochure

