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CARRETILLAS APILADORAS CON PLATAFORMA PLEGABLE Y DE CONDUCTOR ACOMPANANTE 24V, 1,0- 1,6 TONELADAS GAT



La opciones programables de conduccion con
ahorro de energia, el diseiio sélido y la gran
resistencia a la suciedad y al agua reduce los
costes operativos y aumenta la productividad. Las
necesidades de mantenimiento son minimizadas
gracias al sistema integrado de elevaciony
conduccion, con menos componentes, y el acceso
rapido a la mayoria de los componentes de

las carretillas.

El control fluido y preciso y la posicion de
trabajo comoda, gracias a un timon facil de
utilizar y una excelente visibilidad a través del
mastil, garantizan una experiencia de usuario
satisfactoria. Las ruedas orientables de altura
regulable* y los mastiles de gran resistencia
ayudan a aumentar la estabilidad.

Los modelos con una plataforma plegable
de tamaiio reducido estan disponibles con
capacidades de 1,0, 1,2*, 1,4y 1,6 toneladas para
eliminar el trabajo de a pie en distancias largas.

Ya esta disponible el nuevo NSP12PC, un apilador
compacto de conductor acompaiante y 1,2
toneladas de capacidad. Se trata de un modelo
bastante potente, perfecto para tareas de reposicion
de mercancias en las tiendas, apilado, recogida de
pedidos y transporte interno a distancias cortas en
almacenes, supermercados o zonas de produccion.

*Salvo el modelo NSP12N2C.



e Lo (ltimo en tecnologia de CA mantiene el consumo energético y los costes de mantenimiento a un nivel

minimo.
e | disefio robusto del chasis y las horquillas de resistencia demostrada ofrecen una mayor solidez y
fiabilidad, incluso en las condiciones méas exigentes.

e | chasis cerrado y el sistema eléctrico estanco al agua son resistentes a la humedad, la suciedad y la
corrosioén, lo que incrementa el tiempo de actividad, reduce los costes de mantenimiento y alarga el
tiempo de servicio*.

¢ |afacilidad de acceso a los componentes esenciales de la carretilla permite diagnosticar
las averias con mayor rapidez y agilizar las tareas de mantenimiento, reduciendo adn mas el
tiempo de inactividad.

e El sistema integrado de conduccién y elevacion tiene menos componentes que los modelos anteriores, lo

que reduce el riesgo de averfa.

e £l compartimento cerrado y la cubierta de acero protegen la bateria de los impactos, lo que permite
posponer su costoso reemplazo.

El tamafio de bateria esténdar permite el intercambio con otras marcas.

mas sencillo.

e El timén ergonémico y sus cdmodos controles faciles de usar reducen el cansancio del operador.

e (pcion de afiadir timon lateral/Z para trabajos de carga en espacios reducidos como, por ejemplo,
camiones.

e |as excelentes caracteristicas de conduccidn y traccion son idoneas para trabajos exigentes de distancia

media y larga.

e Se ha optimizado la distancia entre las ruedas de apoyo de la horquilla y el bastidor trasero para aumentar

la estabilidad.

¢ El avanzado controlador programable permite a los usuarios priorizar entre un funcionamiento mas rapido

y una manipulacién mas suave con un menor consumo energético, alargando su duracion.

e (Gracias a sus puntas conicas, las horquillas pueden introducirse en el palet con precision y sin esfuerzo, lo

que agiliza los ciclos de manipulacion y evita que el palet o la carga sufran dafios.

e | a carretilla se puede conducir con el timén en posicion vertical en modo “tortuga" de muy baja velocidad

para maximizar la maniobrabilidad en espacios reducidos.

e |a carroceria mas estrecha de la carretilla facilita notablemente las operaciones de manipulacién en
espacios reducidos.

¢ El compacto modelo NSP12N2C es la apiladora més estrecha v ligera (con 660 mmy 775 kg incluyendo la
baterfa de mayor capacidad) y, al igual que los modelos NSP10-16N3/N3I/N3S, incorpora un timén lateral

que permite al operador caminar a un lado.

El motor de CA ofrece un control de la conduccion muy preciso, haciendo que el trabajo del operador sea

La pantalla LCD*, incluida de serie, ofrece informacion clara sobre la maquina y el estado de la baterfa.

*Salvo el modelo NSP12N2C.

¢ | os modelos N3R incorporan una plataforma plegable para el conductor que evita que el operador se

canse en los desplazamientos de larga distancia.

La plataforma plegable de los modelos N3R permanece bajada, ahorrando tiempo cuando los operadores

vuelven a montarse.

Los modelos NSP16N3 y N3R equipados con estabilizadores laterales proporcionan mas capacidad de
elevacion a mayor altura.

Los modelos con elevacion inicial N3I permiten al operador elevar los mastiles y las horquillas para
aumentar la distancia al suelo y asf proteger la carretilla y la carga durante el trabajo en rampa.

Los modelos N3I incluyen elevacién inicial, una funcién que puede utilizarse para transportar dos palets
simultdneamente en las horquillas de apoyo.

Los modelos de via ancha N3S ofrecen una manipulacion sencilla de cargas grandes y palets
con fondo.

El disefio vanguardista del timén ofrece una posicién cémoda de uso.
Los mastiles de gran resistencia reducen al minimo el movimiento de la carga.

El disefio delgado del mastil y la cuidada disposicion de la manguera hidraulica ofrecen una excelente
visibilidad frontal.

La transmisidn llena de aceite y supersilenciosa permite mantener el ruido a un nivel muy bajo.
La rueda orientable de altura regulable elimina la holgura y aumenta la estabilidad de la carga™.

Las grandes palancas de elevacion y descenso facilitan el control con una mano,
incluso con guantes.

Velocidad de elevacion regulada y la valvula proporcional
de descenso son standard en todos los modelos para
proporcionar precision, suavidad, seguridad y productividad.
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EQUIPOS ESTANDAR Y OPCIONES

Pantalla multifuncicn, incl. Horémetro, BDI y alarmas, etc.

Pantalla estandar, incl. Horémetro, BDI e indicadores de estado.

Pantalla multifuncién interactiva, incl. Horémetro, BDI, ajustes, estados, alarmas, etc.
Cadigo PIN de acceso, 99 codigos.

Cédigo PIN de acceso, 4 cédigos.

Timén lateral.

Disefio para camara frigorffica, para hasta -10 °C, con ejes con proteccidn frente al 6xido.
Elevacion con velocidad variable y vélvula proporcional para el descenso, control por conmutador basculante en el cabezal del timén.
Rueda motriz de poliuretano.

Rueda motriz de poliuretano o caucho.

Elevacion inicial.

Ruedas de carga Unicas de poliuretano.

Ruedas de carga en téndem de poliuretano.

Ancho regulable entre los largueros de carga; 900 mm - 1300 mm.

Cambio lateral de la bateria (s6lo baterfa de 250 Ah).

Baterfas de ion-litio

Disefio para camara frigorifica, de 0 a -35 °C (0°C a -30°C, NSP12N2C)

Conduccidn con el timén elevado.

Ruedas de traccion y carga de poliuretano.

Rueda de traccion de gran friccién.
Rueda motriz antimarca.

Rueda motriz antiestética.

Reduccicn de velocidad a 0,5 km/h con elevaciones superiores a 1000 mm, mastiles ddiplex y triplex sin elevacion libre.

Reduccicn de velocidad a 0,5 km/h con elevaciones superiores a la elevacion libre, mastiles diplex y triplex con elevacion libre.
Estabilizadores laterales [no disponibles en el modelo ()]
Cargador integrado, 30 A.

Banda dieléctrica.

Interruptor de Ilave.

Zumbador piezoeléctrico en lugar de una bocina estandar.
Color especial del RAL.

‘Respaldo de carga.

Estante de accesorios.

Sujetapapeles, tamafio A4.

Pantalla multifuncion

Reduccién de velocidad con baterfa baja

Advertencia sonora del nivel de bateria

Alarma de servicio

Cierre de sesion automatico

Retorno a velocidad baja tras desconexidn
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Caracteristicas

1.1 Fabricante Cat Lift Trucks -
1.2 Designacion del modelo del fabricante NSP12N2C C L I I:[.]II
1.3 | Fuente de potencia Bateria

1.4 Control de direccion Conductor acompafiante Q
15 | Capacidad especifica de elevacion Q (kg) 1250 %]
1.6 Distancia al centro de carga c (mm) 600
1.8 | Distancia de carga X (mm) 950
1.9 Longitud del chasis y (mm) 1473
Peso
2.1b | Peso de la carretilla sin carga y con baterfa (méx.) kg 775
2.2 Carga por eje con carga nominal y bateria (max.), lado carga/motriz kg 875/1150
2.3 | Peso por eje sin carga y con bateria (max.), lado carga/motriz kg 575/ 200
Ruedas y Tren de Potencia _<=r —
3.1 Neumé PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyurethane, N=Nylon, C=caucho rueda de traccion / rueda porteadora Vul / Vul =
32 Dimensiones del neumatico, lado motriz (mm) 230x70 = 2 é 8
3.3 | Dimensiones del neumatico, lado de la carga (mm) 85x 99 - = s - 8‘
34 Dimensiones ruedas de apoyo (didmetro x ancho) (mm) 140 x 60 E=IRv=1=«
35 | Numero de ruedas, lado carga/motriz (x = motrices) 1+1x/2 5} E =
36  Distancia entre centros de ruedas, lado motriz b10 (mm) 382 X (LZ) ! _‘—‘:"
3.7 | Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga b11 (mm) 355
Dimensiones
4.2b | Elevacién h1 (mm) 1400 / 1550
4.3 Elevacion libre h2 (mm) -
4.4 | Elevacion esténdar h3 (mm) 1700/ 2000
45 | Altura, mastil desplegado h4 (mm) 2145/ 2445 — T
48 | Elevacion inicial h5 (mm) - 5 ‘é y =
49  Altura hasta el timén / la consola de direccion (min./max.) h14 (mm) 913/ 1368 =
4.15 | Altura horquillas, totalmente replegadas h13 - (mm) 90 I
419 | Longitud total I (mm) 1877
4.20 | Longitud al frente de las horquillas 12 (mm) 677
4.21  Ancho total b1/b2  (mm) 660
4.22 | Dimensiones de las horquillas (grosor, ancho, longitud) s/e/l (mm) 65/185/1200
4.24 | Ancho tablero b3 (mm)
4.25 | Anchura exterior de las horquillas (minimo/maximo) b5 (mm) 540
4.26  Ancho interno de las patas de soporte b4 (mm) I (U) 12
4.32 | Distancia al suelo en el centro del chasis, (horquillas bajadas) m2 (mm) 25
4.33c | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo Ast (mm)
4.33d | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo | Ast3  (mm) {
4.34a | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo Ast (mm) 2507
4.34b | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo Ast3  (mm) 2285
4.34c | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo Ast (mm) EHD “
4.34d | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo Ast3  (mm) E a —
4.35 | Radio de giro Wa  (mm) 1835 - ° % =
Rendimientos =
5.1 | Velocidades desplazamiento, con/sin carga km/h 5.7/6 L E m
52  Velocidades elevacion, con/sin carga m/s 0.10/0.20 M
53 | Velocidades descenso, con/sin carga m/s 0.11/0.12
5.7  Accesibilidad en pendientes, con/sin carga % 7/19
5.8 | Pendiente maxima, con/sin carga %
59  Tiempo de aceleracion en desplazamiento, con/sin carga (0 -10 m) s 7.60/6.76 Wa
5.10 | Freno de servicio Eléctricos
Motor Eléctrico
6.1 | Capacidad del motor de traccién (60 min. en ciclo corto) kw 13 Ast = Anchura del pasillo de trabajo
6.2  Potencia del motor de elevacion con factor de operacion de 15% kw 2.35 Ast3 = Anchura del pasillo de trabajo (b12 < 1000 mm)
6.3 | Baterfa, DIN 43 531/35/36 A/B/C/no no Ast = Wa+ (I6-x2+(b12/27 +a
6.4  Baterfa, voltaje/capacidad después de 5 horas de descarga V/Ah 24/ 150-230 Ast3 = Wa+l6x+a
65 Peso el atera kg 140-215 Wa = Radio de giro
Accesorios
8.1 | Tipo de control de velocidad Continuo 16 = Longitud del palet (800 0 1000 mm)
10.7  Nivel sonoro al ofdo del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN IS0 4871, LpAZ en el puesto de trabajo dB(A) 746 +/-0.7 X = Eje de larueda de carga a la superficie de la horquilla
10.7.1 Nivel sonoro al ofdo del conductor segdn EN 12 053:2001 y EN IS0 487, LpAZ en traccion/elevacion/ralent dB(A) b12 = Ancho del palet (1200 mm)
10.7.2 Vibracion corporal segtin EN 13 059:2002 a = Holgura de seguridad = 2 x 100mm

10.7.3 | Vibracidn de la mano segun EN 13 059:2002
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Caracteristicas

NSP10/12/14/16N2
1.1 Fabricante Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
1.2 Designacion del modelo del fabricante NSP10N3 NSP12N3 NSP14N3 NSP16N3
1.3 | Fuente de potencia Baterfa Baterfa Bateria Bateria
1.4 Control de direccion Conductor fiante| Conductor fiante | Conductor fiante |Conductor acompafiante _
15 | Capacidad especifica de elevacion Q (kg) 1000 1200 1400 1600
16 | Distanciaal centro de carga c (mm) 600 600 600 600
18 | Distancia de carga X (mm) 700 750 750 750
1.9  Longitud del chasis y (mm) 1215 1330 1330 1330
Peso
2.1b | Peso de la carretilla sin carga y con baterfa (méax.) kg 730 1020 1020 1020 !
2.2 Carga por eje con carga nominal y bateria (max.), lado carga/motriz kg 612/1128 810 /1410 845 /1580 870 /1755 !
2.3 | Peso por eje sin carga y con bateria (max.), lado carga/motriz kg 534 /196 730 /295 730/ 295 730 /295 !
Ruedas y Tren de Potencia e |
3.1 Neumé PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyurethane, N=Nylon, C=caucho rueda de traccion / rueda porteadora Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul T s mm s m e =
32 Dimensiones del neumético, lado motriz (mm) 230x70 230x70 230x70 230x70 -
3.3 Dimensiones del neumético, lado de la carga (mm) 85x 90 85x 90 85x 75 85x75 =
34  Dimensiones ruedas de apoyo (didmetro x ancho) (mm) 125 x 60 125x 60 125 x 60 125x 60 2
35 Numero de ruedas, lado carga/motriz (x = motrices) 1+1x/2 1+1x/2 1+1x/4 1+1x/4 _ T
3.6 | Distancia entre centros de ruedas, lado motriz b0 (mm) 515 515 515 515
3.7 | Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga b11 (mm) 385 385 385 385 =
Dimensiones . T
4.2b | Elevacion ht (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla
43 Elevacion libre h2 (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla -
44 | Elevacion estandar h3 (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla E
45  Altura, méstil desplegado h4 (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla ==
48 | Elevacion inicial h5 (mm) - - - - &) S,
49  Altura hasta el timén / la consola de direccion (min./max.) h14 (mm) 865/ 1420 865/ 1420 865 / 1420 865 / 1420 . =
4.15 | Altura horquillas, totalmente replegadas h13 (mm) 90 90 90 0 ”
4.19 | Longitud total I (mm) 1835 1900° 1900 1900
4.20 | Longitud al frente de las horquillas 12 (mm) 685 750° 750 750
421 | Ancho total b1/b2  (mm) 800 800 800 800 !
4.22 | Dimensiones de las horquillas (grosor, ancho, longitud) s/e/l (mm) 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150 = = 12
4.24 | Ancho tablero b3 (mm) 750 750 750 750 y
4.25 | Anchura exterior de las horquillas (minimo/méximo) b5 (mm) 570 570 570 570 ' i
4.26 | Ancho interno de las patas de soporte b4 (mm) - - - -
4.32 | Distancia al suelo en el centro del chasis, (horquillas bajadas) m2 (mm) 20 20 20 20 16
4.33c | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo Ast (mm) 2300 2445 2445 2445 ‘
4.33d | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo | Ast3  (mm) ~C
4.34a | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo Ast (mm) = = =
4.34b | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo Ast3  (mm) - @ I“’
4.34c | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo Ast (mm) 2230 2374 2374 2374 - _ §
4.34d | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo Ast3  (mm) =8|35 , o
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 1458 1572 1572 1572 i E
Rendimientos
5.1 | Velocidades desplazamiento, con/sin carga km/h 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 A
52 | Velocidades elevaci6n, con/sin carga m/s 0.15/0.30 0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
53 | Velocidades descenso, con/sin carga m/s 0.29/0.32 0.46/0.35 0.45/0.35 0.48/0.34
5.7 | Accesibilidad en pendientes, con/sin carga % an al2
5.8 | Pendiente maxima, con/sin carga % 8/15 8/15 8/15 8/15
59  Tiempo de aceleracion en desplazamiento, con/sin carga (0 -10 m) s Ast3
5.10 | Freno de servicio Eléctricos Eléctricos Eléctricos Eléctricos
Motor Eléctrico
6.1 | Capacidad del motor de traccién (60 min. en ciclo corto) kw 10 10 10 10 Ast = Anchura del pasillo de trabajo
6.2  Potencia del motor de elevacion con factor de operacion de 15% kw 22 22 22 32 Ast3 = Anchura del pasillo de trabajo (b12 < 1000 mm)
6.3 | Batera, DIN 43 531/35/36 A/B/C/no Ast = Wa+ B-XZ2+b12/27 +a
6.4  Baterfa, voltaje/capacidad después de 5 horas de descarga V/Ah 247150 241250 24/ 250 24/250-375 Ast3 = Wa+lg-x+a
6.5 | Peso de la baterfa kg 150 210 210 210 . i
6.6a | Consumo energético segtn el ciclo EN 16796 KWh /h 0.46 0.76 0.77 0.7 Wa = Radio de giro
I —— 6 = Longitud del palet (800 o 1000 mm)
8.1 | Tipo de control de velocidad dB(A) Continuo Continuo Continuo Continuo X = Eje de la rueda de carga a la superficie de la horquilla
10.7  Nivel sonoro al ofdo del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN IS0 4871, LpAZ en el puesto de trabajo dB (A) 65 64 b12 = Ancho del palet (1200 mm)
10.7.1 Nivel sonoro al oido del conductor segin EN 12 053:2001 y EN 1SO 487, LpAZ en traccidn/elevacion/ralenti a = Holgura de seguridad =2 x 100mm
10.7.2 Vibracion corporal segdn EN 13 059:2002 = = = =
10.7.3 Vibracion de la mano segtin EN 13 059:2002 <25 <25 <25 <25

9) -64mm with 150 Ah battery
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Caracteristicas

Fabricante

Designacion del modelo del fabricante

Fuente de potencia

Control de direccion

Capacidad especifica de elevacién

Distancia al centro de carga

Distancia de carga

Longitud del chasis

Peso

Peso de la carretilla sin carga y con baterfa (max.)

Carga por eje con carga nominal y bateria (max.), lado carga/motriz

Peso por eje sin carga y con bateria (max.), lado carga/motriz

Ruedas y Tren de Potencia

Neumé PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyurethane, N=Nylon, C=caucho rueda de traccion / rueda porteadora
Dimensiones del neumético, lado motriz

Dimensiones del neumético, lado de la carga

Dimensiones ruedas de apoyo (didmetro x ancho)

Numero de ruedas, lado carga/motriz (x = motrices)

Distancia entre centros de ruedas, lado motriz

Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga

Dimensiones

Elevacion

Elevacion libre

Elevacion estandar

Altura, méstil desplegado

Elevacion inicial

Altura hasta el timon / la consola de direccion (min./max.)

Altura horquillas, totalmente replegadas

Longitud total

Longitud al frente de las horquillas

Ancho total

Dimensiones de las horquillas (grosor, ancho, longitud)

Ancho tablero

Anchura exterior de las horquillas (minimo/méximo)

Ancho interno de las patas de soporte

Distancia al suelo en el centro del chasis, (horquillas bajadas)

Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo
Radio de giro

Rendimientos

Velocidades desplazamiento, con/sin carga

Velocidades elevacion, con/sin carga

Velocidades descenso, con/sin carga

Accesibilidad en pendientes, con/sin carga

Pendiente maxima, con/sin carga

Tiempo de aceleracion en desplazamiento, con/sin carga (0 -10 m)

Freno de servicio

Motor Eléctrico

Capacidad del motor de traccion (60 min. en ciclo corto)

Potencia del motor de elevacion con factor de operacion de 15%

Baterfa, DIN 43 531/35/36 A/B/C/no

Baterfa, voltaje/capacidad después de 5 horas de descarga

Peso de la baterfa

Consumo energético segin el ciclo EN 16796

Accesorios

Tipo de control de velocidad

Nivel sonoro al oido del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN ISO 4871, LpAZ en el puesto de trabajo

10.7.1 | Nivel sonoro al oido del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN IS0 487, LpAZ en traccion/elevacion/ralenti
10.7.2 Vibracion corporal segtin EN 13 059:2002
10.7.3 | Vibracién de la mano segin EN 13 059:2002

9) -64mm with 150 Ah battery

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Anh

kWh/h

dB(A)
dB(A)

Cat Lift Trucks
NSP12N3I
Baterfa
Conductor acompafiante
1200
600
925
1610

1095
1060 /1230
780/315

Vul / Vul
230x70
85x90
125 x 60
1+1x/2
515
385

Véase tabla
Véase tabla
Véase tabla
Véase tabla
200
865/ 1420
90
2010°
855°
800
56 /186 /1150
750
570

20
2619
2323
2533
1848

6.0/6.0
0.16/0.33
0.46/0.35
8/15

Eléctricos

1.0
22

24/ 250
210
0.76

Continuo
64

Cat Lift Trucks
NSP14N3I
Baterfa
Conductor acompafiante
1400
600
925
1610

1095
1105 /1390
780/312

Vul / Vul
230x70
85x 75
125 x 60
1+1x/4
515
385

Véase tabla
Véase tabla
Véase tabla
Véase tabla
200
865/ 1420
90
2010
855
800
56 /186 /1150
750
570
20
2619
2323

2533
1848
6.0/6.0
0.14/0.33
0.45/0.35
8/15

Eléctricos

1.0
22

24/ 250
210
0.77

Continuo

Cat Lift Trucks
NSP16N3I
Bateria
Conductor acompafiante
1600
600
925
1610

1095
1145/ 1545
780/312

Vul / Vul
230x70
85x75 =
125x 60
1+1x/4
515
385

Véase tabla
Véase tabla
Véase tabla
Véase tabla
200
865/ 1420
90
2010

cooocoooooooooooonooooad

NSP12/14/16N21

855

800

56 /186 /1150
750
570

20
2619

2323

2533

1848

6.0/6.0

0.15/0.32
0.43/0.34

8/15

al al?2

Eléctricos

Ast3

1.0 Ast
32 Ast3

24/7250-375 Ast3
210
0.77

Continuo X

Anchura del pasillo de trabajo

Anchura del pasillo de trabajo (b12 < 1000 mm)

Wa + (I6-x2+(b12/2) +a

Wa+16-x+a

Radio de giro

Longitud del palet (800 o 1000 mm)

Eje de la rueda de carga a la superficie de la horquilla
Ancho del palet (1200 mm)

Holgura de seguridad = 2 x 100mm
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Caracteristicas

NSP10/12/14/16N3R:
1.1 | Fabricante Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks con plataforma
1.2 | Designacién del modelo del fabricante NSP10N3R NSP12N3R NSP14N3R NSP16N3R plegable.
1.3 | Fuente de potencia Baterfa Baterfa Bateria Baterfa
1.4 Control de direccion Conductor acompariante/ De pi | Conductor acompaiante/ D pie | Conductor acompaiante/ De ie| Conductor acompariante/ De pe _
15 | Capacidad especifica de elevacion Q (kg) 1000 1200 1400 1600
16 | Distancia al centro de carga c (mm) 600 600 600 600
1.8 | Distancia de carga X (mm) 700 750 750 750
19  Longitud del chasis y (mm) 1215 1330 1330 1330 -~
Peso
2.1b | Peso de la carretilla sin carga y con baterfa (méax.) kg 860 1100 1100 1100 i
2.2 | Carga por eje con carga nominal y baterfa (max.), lado carga/motriz kg 715 /1155 840 /1400 860 /1580 990/ 1795 :
2.3 | Peso por eje sin carga y con bateria (max.), lado carga/motriz kg 640 /220 860 /320 740 /295 860 /320 0
Ruedas y Tren de Potencia i
3.1 | Neumaticos: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyurethane, N=Nylon, C=caucho rueda de traccion / rueda porteadora Vul / Vul Vul / Vul vl / Vul Vul / Vul R S
3.2 Dimensiones del neumético, lado motriz (mm) 230x70 230x70 230x70 230x70
3.3 Dimensiones del neumético, lado de la carga (mm) 85x 90 85x 90 85x 75 85x75 =
34  Dimensiones ruedas de apoyo (didmetro x ancho) (mm) 125 x 60 125 x 60 125 x 60 125 x 60 =]
35 Numero de ruedas, lado carga/motriz (x = motrices) 1+1x/2 1+1x/2 1+1x/4 1+1x/4
36 | Distancia entre centros de ruedas, lado motriz b0 (mm) 515 515 515 515 %
37 |Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga b1t (mm) 385 385 385 385 Z =
Dimensiones Il :‘
4.2b | Elevacion ht (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla = B
43 | Elevacion libre h2 (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla
44 | Elevacion estandar h3 (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla é
45  Altura, méstil desplegado h4 (mm) Véase tabla Véase tabla Véase tabla Véase tabla =
48 | Elevacion inicial h5 (mm) - - - - i) =
49 | Altura hasta el timén / la consola de direccion (min./max.) h14 (mm) 1155/ 1550 1155 / 1550 1155 / 1550 1155 / 1550 =
4.15 | Altura horquillas, totalmente replegadas h13 (mm) 90 90 90 0 X
419 | Longitud total n (mm) 1955 / 2435 2020/ 2500 2020/ 2500 2020 /2500 ‘”
4.20 | Longitud al frente de las horquillas 12 (mm) 805 /1285 870 /1350 870 /1350 870 /1350 [.’E
421 | Ancho total bi/62  (mm) 800 800 800 800 I ]
4.22 | Dimensiones de las horquillas (grosor, ancho, longitud) s/e/l (mm) 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/ 1150 - o ) }
4.24 | Ancho tablero b3 (mm) 750 750 750 750 = !
4.25 | Anchura exterior de las horquillas (minimo/méximo) b5 (mm) 570 570 570 570 } Y !
4.26 | Ancho interno de las patas de soporte b4 (mm) - - - - I [ =)
4.32 | Distancia al suelo en el centro del chasis, (horquillas bajadas) m2 (mm) 20 20 20 20
4.33c | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo Ast (mm) 2420 /2900 2550 /3050 2550 /3050 2550 /3050
4.33d | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo | Ast3  (mm)
4.34a | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo Ast (mm)
4.34b | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo Ast3  (mm)
4.34c | Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo Ast (mm) 2350 /2830 2660 /2980 2660 /2980 2660 /2980
4.34d | Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo Ast3  (mm) = sz e =
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 1578 / 2058 1692 /2172 1692 /2172 1684 /2170 =
Rendimientos
5.1 | Velocidades desplazamiento, con/sin carga km/h 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0
5.2 | Velocidades elevaci6n, con/sin carga m/s 0.15/0.30 0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
53 | Velocidades descenso, con/sin carga m/s 0.29/0.32 0.46/0.35 0.45/0.35 0.43/0.34
5.7 | Accesibilidad en pendientes, con/sin carga %
5.8 | Pendiente maxima, con/sin carga % 8/15 8/15 8/15 8/15 a2 al?
59 | Tiempo de aceleracion en desplazamiento, con/sin carga (0 -10 m) s
5.10 | Freno de servicio Eléctricos Eléctricos Eléctricos Eléctricos Ast3
Motor Eléctrico
6.1 | Capacidad del motor de traccién (60 min. en ciclo corto) kw 10 1.0 10 10 Ast = Anchura del pasillo de trabajo
6.2  Potencia del motor de elevacion con factor de operacion de 15% kw 22 22 22 32 Ast3 = Anchura del pasillo de trabajo (b12 < 1000 mm)
6.3 | Baterfa, DIN 43 531/35/36 A/B/C/no Ast = Wa+ B-XZ2+b12/27 +a
6.4  Baterfa, voltaje/capacidad después de 5 horas de descarga V/Ah 24/150-250 | 24/150-250 24/ 250 24./250-375 Ast3 = Wa+l6x+a
6.5 | Peso de la bateria kg 150 210 210 210 . .
6.6a | Consumo energético segdn el ciclo EN 16796 KWh/h 075 077 078 078 Wa = Radio de giro
R —— 16 = Longitud del palet (800 0 1000 mm)
8.1 | Tipo de control de velocidad dB(A) Continuo Continuo Continuo Continuo X = Eje de la rueda de carga a la superficie de la horquilla
10.7  Nivel sonoro al ofdo del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN IS0 4871, LpAZ en el puesto de trabajo dB(A) b12 = Ancho del palet (1200 mm)
10.7.1| Nivel sonoro al oido del conductor segn EN 12 053:2001 y EN SO 487, LpAZ en traccion/elevacion/ralenti a = Holgura de seguridad = 2 x 100mm
10.7.2 Vibracion corporal segtin EN 13 059:2002 08 0.8 0.8 08

10.7.3 | Vibracién de la mano segin EN 13 059:2002 <25 <25 <25 <25
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

4.2b
43
44
45
46
49
4.15
419
420
4
422
424
425
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
4.35

5.1
52
53
57
58
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
107

Caracteristicas

Fabricante

Designacion del modelo del fabricante

Fuente de potencia

Control de direccion

Capacidad especifica de elevacién

Distancia al centro de carga

Distancia de carga

Longitud del chasis

Peso

Peso de la carretilla sin carga y con baterfa (max.)

Carga por eje con carga nominal y bateria (max.), lado carga/motriz
Peso por eje sin carga y con bateria (max.), lado carga/motriz
Ruedas y Tren de Potencia

Neumé PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyurethane, N=Nylon, C=caucho rueda de traccion / rueda porteadora

Dimensiones del neumético, lado motriz

Dimensiones del neumético, lado de la carga
Dimensiones ruedas de apoyo (didmetro x ancho)
Numero de ruedas, lado carga/motriz (x = motrices)
Distancia entre centros de ruedas, lado motriz
Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga
Dimensiones

Elevacion

Elevacion libre

Elevacion estandar

Altura, méstil desplegado

Elevacion inicial

Altura hasta el timon / la consola de direccion (min./max.)
Altura horquillas, totalmente replegadas

Longitud total

Longitud al frente de las horquillas

Ancho total

Dimensiones de las horquillas (grosor, ancho, longitud)
Ancho tablero

Anchura exterior de las horquillas (minimo/méximo)
Ancho interno de las patas de soporte

Distancia al suelo en el centro del chasis, (horquillas bajadas)

Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo

Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo

Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo

Radio de giro

Rendimientos

Velocidades desplazamiento, con/sin carga

Velocidades elevacion, con/sin carga

Velocidades descenso, con/sin carga

Accesibilidad en pendientes, con/sin carga

Pendiente maxima, con/sin carga

Tiempo de aceleracion en desplazamiento, con/sin carga (0 -10 m)
Freno de servicio

Motor Eléctrico

Capacidad del motor de traccion (60 min. en ciclo corto)
Potencia del motor de elevacion con factor de operacion de 15%
Baterfa, DIN 43 531/35/36 A/B/C/no

Baterfa, voltaje/capacidad después de 5 horas de descarga

Peso de la baterfa

Consumo energético segin el ciclo EN 16796

Accesorios

Tipo de control de velocidad

Nivel sonoro al oido del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN ISO 4871, LpAZ en el puesto de trabajo
10.7.1 | Nivel sonoro al oido del conductor segn EN 12 053:2001 y EN SO 487, LpAZ en traccion/elevacion/ralenti

10.7.2 Vibracion corporal segtin EN 13 059:2002
10.7.3 | Vibracién de la mano segin EN 13 059:2002

Q (kg)
g (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

(mm)

(mm)

(mm)

b10 (mm)
b11 (mm)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I (mm)
12 (mm)
b1/b2  (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Ast (mm)
Ast3  (mm)
Wa (mm)
km/h

m/s

m/s

%

%

s

kw

kw

V/Ah

kg

kWh/h

dB(A)

dB(A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSP12N3IR NSP14N3IR NSP16N3IR
Baterfa Baterfa Bateria
Conductor acompariante De pi | Conductor acompariante/ e pi | Conductor acompafante/ De pie:
1200 1400 1600
600 600 600
925 925 925
1610 1610 1610
1175 175 175
1030/ 1350 1115/ 1460 1200/ 1575
840/ 335 840/ 335 840/ 335
Vul / Vul Vul / Vul Vul / Vul
230x70 230x70 230x70
85x90 85x75 85x75
125 x 60 125 x 60 125 x 60
1+1x/2 1+1x/4 1+1x/4
515 515 515
385 385 385
Véase tabla Véase tabla Véase tabla
Véase tabla Véase tabla Véase tabla
Véase tabla Véase tabla Véase tabla
Véase tabla Véase tabla Véase tabla
200 200 200
1155 /1550 1155 /1550 1155/ 1550
90 90 90
2125/ 2605 2125/ 2605 2125/ 2605
975/ 1455 975/ 1455 975 / 1455
800 800 800
56/186/1150 | 56/186/1150 | 56/186/1150
750 750 750
570 570 570
20 20 20
214313223 2143/ 3223 2743 /3223
2657/ 3137 2657/ 3137 2657 /3137
1972/ 2452 1972/ 2452 1972 / 2452
6.0/6.0 6.0/6.0 6.0/6.0
0.16/0.33 0.14/0.33 0.15/0.32
0.46/0.35 0.45/0.35 0.43/0.34
8/15 8/15 8/15
Eléctricos Eléctricos Eléctricos
1.0 1.0 1.0
22 22 32
24./150 - 250 2477250 24 /250 - 375
210 210 210
0.77 0.78 0.78
Continuo Continuo Continuo
08 0.8 08
<25 <25 <25

h4

h

h14 max.

h14 min.

b12
b5

b1

=
==

(=
S

b10
b1

al2

al2

Ast3

Anchura del pasillo de trabajo

Anchura del pasillo de trabajo (b12 < 1000 mm)

Wa + (I6-x2+(b12/2) +a

Wa+16-x+a

Radio de giro

Longitud del palet (800 o 1000 mm)

Eje de la rueda de carga a la superficie de la horquilla
Ancho del palet (1200 mm)

Holgura de seguridad = 2 x 100mm

NSP12/14/16N2IR:
con plataforma
plegable.
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2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
37

4.2b
43
44
45
46
49
4.15
419
420
4
422
424
4.25
4.26
432
4.33c
4.33d
4.34a
4.34b
4.34c
4.34d
4.35

5.1
52
53
57
58
59
5.10

6.2
6.3
6.4
6.5
6.6a

8.1
107

Caracteristicas

Fabricante

Designacién del modelo del fabricante

Fuente de potencia

Control de direccion

Capacidad especifica de elevacién

Distancia al centro de carga

Distancia de carga

Longitud del chasis

Peso

Peso de la carretilla sin carga y con baterfa (max.)

Carga por eje con carga nominal y bateria (max.), lado carga/motriz
Peso por eje sin carga y con bateria (max.), lado carga/motriz
Ruedas y Tren de Potencia

Neumé PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Polyurethane, N=Nylon, C=caucho rueda de traccion / rueda porteadora

Dimensiones del neumético, lado motriz

Dimensiones del neumético, lado de la carga

Dimensiones ruedas de apoyo (didmetro x ancho)

Numero de ruedas, lado carga/motriz (x = motrices)

Distancia entre centros de ruedas, lado motriz

Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga

Dimensiones

Elevacion

Elevacion libre

Elevacion estandar

Altura, méstil desplegado

Elevacion inicial

Altura hasta el timon / la consola de direccion (min./max.)

Altura horquillas, totalmente replegadas

Longitud total

Longitud al frente de las horquillas

Ancho total

Dimensiones de las horquillas (grosor, ancho, longitud)

Ancho tablero

Anchura exterior de las horquillas (minimo/méximo)

Ancho interno de las patas de soporte

Distancia al suelo en el centro del chasis, (horquillas bajadas)

Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 1000 x1200 mm, carga atravesada, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo

Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo

Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo
Ancho del pasillo de trabajo (Ast3) con palets de 800 x1200 mm, carga a lo largo, plataforma arriba/abajo
Radio de giro

Rendimientos

Velocidades desplazamiento, con/sin carga

Velocidades elevacion, con/sin carga

Velocidades descenso, con/sin carga

Accesibilidad en pendientes, con/sin carga

Pendiente maxima, con/sin carga

Tiempo de aceleracion en desplazamiento, con/sin carga (0 -10 m)

Freno de servicio

Motor Eléctrico

Capacidad del motor de traccion (60 min. en ciclo corto)

Potencia del motor de elevacion con factor de operacion de 15%

Baterfa, DIN 43 531/35/36 A/B/C/no

Baterfa, voltaje/capacidad después de 5 horas de descarga

Peso de la baterfa

Consumo energético segin el ciclo EN 16796

Accesorios

Tipo de control de velocidad

Nivel sonoro al oido del conductor segtn EN 12 053:2001 y EN ISO 4871, LpAZ en el puesto de trabajo

10.7.1 | Nivel sonoro al oido del conductor segn EN 12 053:2001 y EN IS0 487, LpAZ en traccion/elevacion/ralenti
10.7.2 Vibracion corporal segtin EN 13 059:2002
10.7.3 | Vibracién de la mano segin EN 13 059:2002

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

s/e/l (mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

V/Anh

kWh/h

dB(A)
dB (A)

Cat Lift Trucks Cat Lift Trucks
NSP16N3S NSP16N3SR

Baterfa Baterfa
Conductor acompariante |Conductor acompaiante/ De e
1600 1600
600 600
750 750
1395 1395
1288 1440
1045/ 1870 1215/1985
892/ 396 1020/ 420
Vul / Vul Vul / Vul
230x70 230x70
85x75 85x75
125 x 60 125x 60
1+1x/4 1+1x/4
515 515
1025-1425 1025-1425
Véase tabla Véase tabla
Véase tabla Véase tabla
Véase tabla Véase tabla
Véase tabla Véase tabla
865/ 1420 1155 /1550
85 85
1965 2085 / 2565
815 935/ 1415

800/ 1140 - 1575 800/ 1140 - 1575
40/100/1150 | 40/100/1150

980 980
260-900 260-900
900-1300 900-1300

20 20

2580 2690/ 3170

2580 2690/ 3170

1637 1757 /2237
6.0/6.0 6.0/6.0

0.15/0.32 0.15/0.32
0.43/0.34 05/0.34
8/15 8/15
Eléctricos Eléctricos
1.0 1.0
32 32

2477250 -375 24/7250 - 375

210 210
0.77 0.78
Continuo Continuo

08
<25 <25

Anchura del pasillo de trabajo

Anchura del pasillo de trabajo (h12 < 1000 mm)

Wa+ (I6-x)2+(b12/2)? +a
Wa+16-x+a
Radio de giro

Longitud del palet (800 0 1000 mm)
Eje de la rueda de carga a la superficie de la horquilla

Ancho del palet (1200 mm)

Holgura de seguridad = 2 x 100mm

hé

NSP16N2S

h14 max.

h1d min

hi3

=
~
C [o
HEIEE <
C \
-
£l

an an
Ast3

h14 max.

h14min.

h3

Ast3

NSP16N2SR:
con plataforma plegable.



NSP12N2C NSP10N3/10N3R NSP12/14/16N31 / NSP12/14/16N3IR Caracteristicas y capacidades
Tipo de mastil h3+h13  hi*  h2+hi3 Tipo de méstil h3+h13 i e h2+hi3 Tipo de mastil h3+h13  hi* M h2+hi3 del mastil
i o i m i m o i i i i * = s6loNSP14-16N2Ry NSP14-16N2(IR
Duplex 1790 1400 NA S 1500 1980 1980 1500 S 1500 2055 2055 1505 S = Simplex
sin elevacién libre | 2090 1550 NA D 2500 1775 3000 195 DS 2500 1940 3105 200 D - Duplexestandar
+h1 altura de méstil cerrado, incluye proteccion 2900 1975 3400 1% 2300 2140 3505 200 DS = Diplex con mastil de vision clara.
para dedos de policarbonato. La altura del mastil sin 3300 2175 3800 19 3300 2340 3905 200 DEV. = Ddplexcon elevacion libre total.
proteccion para dedos es de 1343 mm / 1493 mm. 3600 2490 4205 200 TR = Triplex con mastil de vision clara.
NSP12/14/16N3 / NSP12/14 /16N3R 4300 2840 4905 200 TREV = Triplex con elevacion libre total.
Toodemastl — pgipz e Mo b3 - izgg ;?23 ;;gz 1223 :11%+h13 - i:t”ra de elevacion.
= tura con méstil replegado.
(uTtm e i (LT 3300 2340 3905 1760 h4 = Altura con mastil desplegado.
S 1500 1950 1950 1500 3600 2480 4205 1910 h2+h13 =  Elevacién libre.
DS 2500 1835 3000 200 4300 2840 4905 2260
2900 2035 3400 200 TR 4100 2060 4745
3300 2235 3800 200 4300 2125 4945
3600 2385 4100 200 4700 2260 5345
4300 2735 4800 200 SAD0" 2430 6045
DEV 2500 1775 2940 1355 TREV 4100 2060 4785 1480
2900 1975 3340 1555 4300 2125 4945 1545
3300 P 2800 75 4700 2260 5345 1673
3600 2385 2100 1905 5400% 2490 6045 1910
4300 2735 4800 2255
TR 4100 1955 4640 - NSP16N3S / NSP16N3SR
4300 2020 4840 - Tipo de mastil h3+h13  hi* ha h2+h13
4700 2153 5240 -
5400* 2385 5940 - i) s i) )
TREV 4100 1955 4640 1475 S 1500 2030 2030 1500
4300 2020 4840 1540 DS 2500 1915 3080 195
4700 2153 5240 1673 2900 2115 3480 195
5400 2365 5940 1905 3300 2315 3880 195
3600 2465 2180 195
4300 2815 4880 195
DEV 2500 1915 3080 1355
2900 2115 3480 1555
3300 2315 3880 1755
3600 2465 2180 1905
4300 2815 4880 2255
TR 4100 2035 4720
4300 2100 4920
4700 2233 5320
5400 2465 6020 -
TREV 4100 2035 4720 1475
4300 2100 4320 1540
4700 2233 5320 1753
5400 2465 6020 1905
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La tecnologia de baterias de iones de litio se encuentra disponible en las carretillas de Ventajas de la bateria de ion-litio frente a las de plomo-acido

almacén y contrapesadas eléctricas Cat”. Las baterias de plomo-acido, si bien siguen La tecnologia de iones de litio es una inversion que debe evaluarse teniendo en cuenta el aharro continuado
siendo una opcidn popular entre nuestros clientes y tienen mucho que ofrecer, presentan que se consigue en términos de energfa, equipos, mano de obra y tiempas de inactividad.

distintos retos que ya han superado las baterias de iones de litio.

Probablemente una de las mejoras mas destacadas al cambiar a baterias de ion-litio sea la carga de e Vida atil mas larga: entre 3 y 4 veces la vida (til de una bateria de plomo-acido; reduce la inversion
oportunidad. En lugar de cambiar las baterfas entre un turno y otro, puede enchufarlas en un cargador global en la bateria

rapido durante breves pausas y usar la misma bateria ininterrumpidamente. Esta, junto con otras o Mayor eficiencia: las pérdidas de energia durante la carga y descarga disminuyen hasta un 30%,
mejoras de eficiencia y ventajas medioambientales y de seguridad, las convierte en una alternativa reduciendo el consumo de electricidad

muy interesante. . . , . - i .
Y ¢ Tiempo de funcionamiento mas largo: gracias al rendimiento més eficaz de la bateria y al uso de cargas

de oportunidad que se puede realizar en cualquier momento sin dafiar la baterfa o reducir la duracién
/-\ ¢ Alto rendimiento uniforme: con una curva de tensién mds constante, mantiene una mayor
\) productividad de la carretilla, incluso hacia el final del turno
"ASJ: 3“% I ] I I e Carga mas rapida: permite realizar una carga completa en tan solo 1 hora con los cargadores mas rapidos

¢ No es necesario cambiar de bateria: |as cargas rapidas y de oportunidad, 15 minutos para varias
horas de autonomia adicionales, permiten el funcionamiento continuo con una sola baterfa y reducen al
minimo la necesidad de comprar, almacenar y mantener repuestos

Sin mantenimiento diario: la bateria permanece a bordo de la carretilla durante la carga y no es
necesario el rellenado con agua ni comprobar el nivel de electrolito

* Sin gas, ni vertidos de &cido, evita los costes operativos, de espacio y equipos que supone una sala de

baterias y un sistema de ventilacion
" ¢ Proteccion integrada: el sistema inteligente de gestién de la baterfa (BMS) impide autométicamente
- una excesiva descarga, carga, tension y temperatura, ademas de eliminar practicamente el mal uso

También estan disponibles baterias y cargadores con diferentes capacidades. Su concesionario determinara
cual es la mejor combinacién para sus necesidades. Para su tranquilidad, solicite informacién a su

distribuidor sobre la garantia opcional de 5 afios, sujeta a revisiones anuales.
c I ®
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