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A partir do momento em que um operador opera 0 operador fica ligado a um chassis compacto e

um destes empilhadores pela primeira vez, ele estavel, através da ergonémica cabeca de timao
sente-se perfeitamente confiante. A sensacao emPower lider na classe. 0 amortecimento eficaz
de equilibrio, controlo e poténcia faz-se sentir da plataforma e mastro permite uma experiéncia
continuamente, ao longo de cada turno. de utilizador ainda mais suave e confortavel. A

fadiga e o esforco sd@o minimizados, bem como a
necessidade relacionada de baixa por doenca.

Motores potentes com tecnologia de controlo
avancada permitem transportar e movimentar
mercadorias de forma rapida mas segura,

com precisdo e confianca. Estes fatores, hem
como a facil manobrabilidade, aumentam a
produtividade, reduzindo o risco de acidentes e
custos associados.

Niveis sem precedentes de partilha de
componentes dentro do portfélio de empilhadores
e porta-paletes elétricos Cat® trazem beneficios
adicionais. As reparacdes sdo mais rapidas, com
um minimo de tempo de inatividade. E necessario
menos investimento em stock. E menos viagens
de assisténcia e entrega de pecas significa uma
menor pegada de carbono. Todos ficam a ganhar!



A cabega do timdo totalmente protegida contra intempéries e resistente aos
impactos estd vedada de acordo com a norma IPG5 e reforgada para maior
durabilidade.

A vedaggo dos conectores, sensores e outros componentes essenciais alia-
se a uma construgdo robusta, resiliéncia a choque e acidentes, intervalos
longos entre revisoes e caracteristicas de acesso rapido, incluindo a

tampa do motor removivel, para reduzir as necessidades de manutencdo e
melhorar o tempo de atividade.

Caracteristicas de design duréveis como um chassis heavy-duty, roda motriz
de grande diémetro, localizagdo do visor prategida, sensores indutivos de
presenca do operador, entre outras, para uma longa vida (til e um minimo
de assisténcia.

A bateria de ides de litio (se escolhida) proporciona a maxima longevidade,
eficiéncia e tempo de funcionamento. (Disponiveis na versdo ides de litio e
chumbo/&cido)

Motores avancados, travagem regenerativa e designs de mastros eficientes
permitem economizar energia (e consumo de 6leo hidraulico).

0 visor de série inclui BDI (indicador de descarga da bateria) para ajudar a
evitar a descarga profunda prejudicial e ajudar na programacdo correta da
substituicdo da bateria.

A opgdo de visor multifuncional oferece informagdes claras sobre o estado,
as falhas e as agdes do porta-paletes e da bateria e permite a configuragéo
dos ID do operador e do acesso por codigo PIN para evitar a utilizagdo ndo
autorizada do porta-paletes.

Elevados niveis de partilha de componentes maximizam a disponibilidade de
pegas, reduzindo o tempo de inatividade, os stocks e a pegada de carbono —
em todas as gamas de empilhadores e porta-paletes elétricos Cat.

Os modelos com elevagao inicial (I) permitem uma boa distancia ao solo sob
a carga (197 mm do piso até ao topo dos pés de carga; 200 mm até ao topo

dos garfos) para facilitar o trabalho em rampas e cais de carregamento com
grande inclinagdo.

A capacidade de manuseamento duplo de paletes reduz pela metade o
nimero de movimentos de transporte. (Modelos com elevagdo inicial.)

O retentor de paletes nos pés de carga ajuda a alinhar as cargas com muito
mais facilidade, permitindo um manuseamento duplo mais seguro. (Modelos
com elevagdo inicial.)

0 chassis compacto esté associado a uma diregdo fécil e precisa para
permitir manobras répidas e curvas apertadas em corredores estreitos.

A tecnologia de iGes de litio totalmente integrada torna possivel o
funcionamento continuo, sem substituicdo da bateria, utilizando um
carregamento oportuno e rapido durante pausas curtas. (Disponiveis na
versdo ides de litio e chumbo/acido)

A opcédo de blogueio répido de bateria e rolo de ago montado sobre
rolamentos acelera a troca de bateria. (Para baterias de chumbo/acido.)

Niveis excecionais de confarto, controlo, tragdo e estabilidade mantém os
operadores alerta, motivados e produtivos, por mais intensa que seja a sua
carga de trabalho.

E possivel selecionar trés modos de desempenho para satisfazer as
necessidades de utilizadores e aplicac@es individuais: Power para
operadores avangados e operages intensivas; Eco para combinar baixo
consumo de energia com alta produtividade; Easy para aprendizes e
manuseamento de mercadorias sensiveis. (Disponivel apenas com a opgdo
de visor multifuncional.)

A mais recente tecnologia de motor de acionamento AC combina uma
elevada poténcia com controlo eletrénico avancado, uma roda motriz
de grande diametro e forte travagem regenerativa para uma condugdo
confiante, suave e controlada com precisdo.

Um motor hidréulico potente e silencioso é suavemente regulado por
um controlo de velocidade de elevagdo e descida progressiva, para
posicionamento e movimentagdo rapidos mas seguros da carga.

0 formato dos garfos ¢ cdnico na parte inferior e afunilado na ponta, a
fim de evitar aprisionamento e permitir uma entrada e saida mais rapida,
mesmo em viragem.

Um design de chassis com operador centrado otimiza a tragdo de acordo
com 0 peso da carga e mantém uma boa estabilidade, proporcionando em
simultaneo uma excelente manobrabilidade para oferecer ao utilizador
confianga instantanea e um continuo desempenho de primeira classe em
operacdes de empilhamento répidas a nivel elevado.

A opgdo ASR (Active Spin Reduction) de redugdo ativa de rotagdo ajuda a
tragdo em superficies escorregadias.

A ergonémica cabeca de timdo emPower, a melhor na sua classe, facilita 0
acesso aos controlos, com um design Gnico patenteado que permite obter a
distancia ideal entre a mdo e os botdes de elevagdo/abaixamento.

As caracteristicas de funcionamento da cabega ergondémica do timdo
incluem uma forma e secgdo transversal otimizadas do guiador, espago
amplo para as maos e hotdes de buzina e elevagdo/descida de maior
dimens&o, bem como controlos de velocidade e travagem faceis de utilizar.

0 design do controlo de velocidade e travagem de dupla direcdo, do tipo
borboleta, proporciona sete posigdes de dedos convenientes para uma
operagdo cémoda, sem esforco e precisa.

Os controlos duplos permitem acesso facil com qualquer uma das maos e
podem ser utilizados com precisdo, mesmo quando sdo usadas luvas.

A diregdo assistida tipo tim@o através de um brago-timdo curto inclui um
amortecedor hidraulico e funciona sem ligagdo fisica a roda motriz, evitando
a transmissdo de solavancos, rotagdes e viragens, ao mesmo tempo que
permite manobras confortaveis, controladas e precisas. (Disponivel em
modelos com plataforma dobrével e plataforma fixa de entrada traseira.)

Comfort Steering através de uma cabeca de timao sem brago (como numa
scooter elétrica) maximiza o controlo e a precisdo da diregdo assistida
com a ajuda de um amortecedor, evitando choques, vibragBes, tensdo e
fadiga nas maos, pulsos e bracos do operador. (Disponivel em modelos
com plataforma fixa.)

A opgdo de diregdo mecanica (ndo assistida) utiliza um brago-timéo
compacto para proporcionar uma solugdo de manobra simples, econémica,
duravel e que requer pouco esforgo para ambientes de trabalho menos
intenso. (Disponivel apenas nos modelos com plataforma dobravel.)

A opcéo de condugdo com timdo para cima permite manobrar com o brago
timdo na vertical, para uma deslocagdo em espagos apertados. (Disponivel
nos modelos com plataforma dobrével com dire¢do mecanica ou assistida.)

Atecnologia de direcdo eletrénica ajusta automaticamente a sensibilidade
de acordo com o angulo de viragem e a velocidade do porta-paletes e
oferece resisténcia e resposta, para uma deslocacgdo controlada e total
confianca. (Em todos os porta-paletes elétricos.)

0 controlo de viragem monitoriza constantemente o angulo de viragem, a
velocidade de deslocacdo e a rapidez do movimento da cabeca do timao
— ajustando automaticamente a velocidade de viragem para manter um
movimento seguro. (Em todos os porta-paletes elétricos.)

A otimizagdo do design e construgdo do mastro e do porta-garfos melhora a
visdo em frente e da ponta dos garfos, melhorando assim a experiéncia do
utilizador com uma elevagao e descida mais suaves e silenciosas.

Uma ampla escolha de mastros inclui as versdes duplex e triplex com uma
variedade de alturas de elevagdo standard e personalizadas.

0 amortecimento de alto conforto em plataformas dobraveis e fixas
minimiza os impactos especialmente nos joelhos e atua progressivamente
com 0 aumento do peso do operador, enquanto os controlos ergondmicos e
a direcdo reduzem ainda mais o esforco e a fadiga.

A opcdo exclusiva de amortecimento ajustavel eletricamente em modelos
com plataforma fixa foi otimizada para o peso e a preferéncia de cada
operador com um simples toque de bot&o, proporcionando um aumento de
conforto a um custo reduzido.

A protegao superior protege o operador contra queda de mercadorias.
(De série nos modelos com plataforma fixa. Opcional nos modelos com
plataforma dobravel, mas apenas com diregdo assistida.)

As barras laterais de protecdo opcionais nos modelos com plataforma
dobravel podem ser instaladas de forma répida e simples, com apenas uma
mao, para ajudar a evitar quedas e proteger contra impactos. (A velocidade
maxima é aumentada quando sdo utilizadas barras laterais.)

0s modelos com plataforma fixa oferecem protecdo e conforto extras, com
um degrau baixo para facilitar a entrada/saida e opc@es de concegdo de
barreiras de entrada traseira e lateral.

0 sistema opcional de protegdo do pé abranda/para automaticamente o
porta-paletes se o pé estiver fora da plataforma. (Modelos com plataforma
fixa de entrada traseira.)

A sua construgdo robusta inclui um chassis compacto mas heavy-duty,
plataforma de ferro fundido e para-choques de baixo perfil integrado para
resistir a deformagdo, proteger o operador e reduzir o risco de prender o0 pé.
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GERAL

Motor de tragdo 2,4 kW AC

Motor de elevagdo 3,0 kW DC (S3=12%)

Microcomputador com visor standard (HMI-10), incluindo horimetro e BDI (indicador de descarga de bateria)
Elevacdo inicial de pértico (manuseamento de paletes duplas)

Plataforma dobravel, sem barras de protegéo laterais (6,0 km/h)

Plataforma fixa de operador protegido, entrada traseira (8,5 km/h)

Plataforma fixa de operador protegido, entrada lateral (8,5 km/h)

Braco tim&o de direcdo mecanica (comprimento fixo 450 mm)

Brago-timao de diregdo assistida elétrica

Braco timdo Comfort Steering

Roda motriz de Vulkollan®

Rodas de carga em linha, didmetro 85 mm, Vulkollan®

BATERIA E CARREGADOR

Conector da bateria: Rema 160

Compartimento da bateria sem rolos

Bateria sobre rolos de ago **

Libertagdo répida do blogueio da bateria (apenas em associagao com rolos de aco)

Baterias de ides de litio e carregadores™

Baterias de chumbo/4cido e carregadores

AMBIENTE

Copos de lubrificagdo nos perfis de elevagao e eixos protegidos contra oxidagao

Design para armazém frigorifico até -10°C

Design para armazém frigorifico até -30 °C **

CONTROLOS DE CONDUCAO E ELEVACAQ

Motor de elevagao com velocidade regulada e valvula proporcional para descida, controlada por um grande interruptor basculante na cabeca do timéo
Condugao com timéo para cima

OPCOES DE RODA MOTRIZ

Vulkollan 93°

Tractothan 93

Super Grip 93

PEVODYN-Soft 78

Vulkollan 95 ELF®

OUTRAS CARACTERISTICAS E OPGOES

Protegdo superior (ndo em associagao com diregdo mecanica)

Barras de protegdo laterais rebativeis, incluindo aumento de velocidade para 8,5 km/h (apenas com plataforma dobravel)
Plataforma fixa com piso amortecido eletricamente ajustavel com interruptor para regulagdes/preferéncias individuais
Protegdo para os pés através de cortina de luz de seguranca na abertura da plataforma (apenas nas versdes com plataforma de entrada traseira)
Direcdo assistida

Redugao ativa de rotagdo - ASR (Active Spin Reduction)

Visor multifungdes, incluindo horimetro e BDI (HMI-20), <99 cdigos PIN de login individuais e icones gréficos
Encosto de carga 1200

Entrada do interruptor de chave

Tomada de alimentagéo de 12 V DC (ndo em associagdo com USB 5 V)

Tomada USB 5 V (ndo em associagao com 12V)

Suporte de acessdrios (ndo em associagdo com OHG; ja incluido no OHG)

Secretaria, incl. suporte RAM C (necessério rack de acessdrios ou OHG)

Suporte de equipamento, sistema RAM tamanho C (necessario rack de acessérios ou OHG)

Suporte de equipamento, sistema RAM tamanho C, 2 unidades (necessério rack de acessdrios ou OHG)

Suporte de equipamento, RAM tamanho D (necessério rack de acessdrios ou OHG)

Cor RAL especial

Funcionalidade de seguranca com reducéo de velocidade com bateria fraca (limp home). chumbo/4cido (DoD 15%) / iGes de litio (DoD 7%)
Aviso audivel de nivel da bateria. chumbo/acido (DoD 20%) / ides de litio (DoD 10%)

Alarme de intervalo de manutencéo

Encerramento de sessdo automatico (necessario HMI-20, ndo em associagdo com entrada de interruptor de ignigdo)
Regresso a velocidade lenta quando a sessdo é encerrada (ndo em associagdo com “operador ausente”)

Regresso a velocidade lenta em caso de operador ausente (ndo em associagdo com “no encerramento de sessdo”)
Luz vermelha ou azul no piso (ndo combinado; necessario OHG)
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INTEGRACAO TOTAL
DE BATERIA DE 10ES DE LiTI0*

A integracdo total da comunicagdo da bateria

de ides de litio nos stackers Cat com plataforma
permite que toda a informagdo relativa a bateria seja
apresentada claramente no visor a cores incorporado
do empilhador.

A cabeca de timdo intuitiva
emPower lider na sua classe
facilita o acesso aos controlos,
permitindo uma operagdo rapida
e precisa.
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10.7.1| Nivel do som ao ouvido do operador de acardo com EN 12 053:2001 e EN IS0 487, condugéo/elevagao/parado LpAZ

Caracteristicas

Fabricante

Tipo Designacao do modelo do fabricante

Forca motriz

Comando da operagao

Capacidade de carga

Distancia do centro de carga

Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos)
Distancia entre eixos

Peso

Peso de empilhador sem carga e com bateria (maxima)

Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga
Peso nos eixos sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga
Rodas / Transmisséo

Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
Dimensdes da roda motriz

Dimensdes da roda de carga

Dimensoes da roda estabilizadora (didmetro x largura)

Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga
Dimensoes

Altura com mastro recolhido

Altura

Altura de elevagdo livre

Altura normal de elevagao

Altura com mastro todo elevado

Levantamento inicial

Altura da grade de proteccdo do operador

Distancia entre o chao e 0 assento / a plataforma

Altura do braco mével / consola da direc¢@o (min./méx.)

Altura da plataforma ao chao

Altura dos garfos completamente apoiados no solo

Comprimento total

Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo)

Largura total

Garfos, (espessura, largura, comprimento)

Largura do porta garfos

Largura externa sobre garfos (minimo/maximo)

Largura interior das pernas de apoio

Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo)
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento

Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo

Raio do circulo de viragem

Rendimento

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Velocidade de elevagéo, com/sem carga

Velocidade de descida, com/sem carga

Aptidao em rampa, com/sem carga

Aptiddo méxima de rampa, com/sem carga

Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m)

Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumatico)
Motores Eléctricos

Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.)

Forca do motor de elevagéo a 15% do factor de carga

Tensdo da bateria/capacidade com descarga de 5h

Peso da bateria

Energy consumption according to EN16796

Diversos

Tipo de comando da deslocagéo

Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN ISO 4871 a trabalhar LpAZ

Ast

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

kg
kg
kg

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

km/h
m/s
m/s

KW
KW
V/Ah
kg
KWh/h

Cat Lift Trucks
NSV12N3
Eléctrico
Acomp. a pé/ Op. em pé
1250
600
800
1429

1300
1005/1410
825/310™

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
49/ 1x+1
497
402

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela

2283
m
1099 /1512
82
89
2090/ 2450 44
920/ 12804
748
70/180/1170
670
570
N/AT
32

Cat Lift Trucks
NSV12N31
Eléctrico

Acomp. a pé/ Op. em pé

1250
600
800
1503

1400
1020/ 1495 "
855/375 "

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
49/ 1x+1
497
390

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
110
2283
m
1099 /1512
87
93
2163 /2523 4
993 /1363 414
748
70/180/1170
670
570
N/A?
20-130

Cat Lift Trucks
NSV16N3
Eléctrico
Acomp. a pé/ Op. em pé
1600
600
800"

15032

1430

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
437/ 1x+1
497
402

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela

2283
m
1099 /1512
80
89
2164 /26254
994 /136544
748
70/180/1170°
730
570
N/A7
25

Cat Lift Trucks
NSV16N3I
Eléctrico
Acomp. apé/ Op. em pé
1600
600
800
1533

1530
1235/1975 ™
1095/ 485 "

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
43/ 1x+1
497
390

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
110
2283
1m
1099/ 1512
87
93
2193/ 2554 414
1023 /1384 414
748
70/180/1170
730
570
N/AT
20-130

2509 / 2846 “ (2841 9]/2581 / 2919 ¥ [2914 °]) 2582 / 292142915 ®]1 2611 / 2950 [2944 ]
1743 /2080 9(2075°) 1815/ 2153 ¥1[2148 9] 1816 / 2155 * [2149 ] 1845/ 2184 4 [2178 9]

6.0/6.010) 85/85"/6.0/6.010) 85/85'/6.0/6.010) 85/85'/6.0/6.010) 85/85"

020/0.34
0.47/0.40
87/87

57 153 ™
Eléctrico '

24
30 15)
24/ 270-400
285-350
0.68 "

AC
<70 dB(A)
TBD

0.20/0.34
0.47/0.33
11.9/17.2

57 /53 ™
Eléctrico '

24
30 15)
24/ 270-400
285-350
0.68

AC
<70 dB(A)
TBD

0.16/0.28
0.42/0.41
6.1/6.1

6.3/53™
Eléctrico '

24
301
24/ 270-400
285-350
0.7219

AC
<70 dB(A)
TBD

0.16/0.28
0.42/0.36
1.3/172

6:3/53™
Eléctrico '

24
301
24/ 270-400
285-350
072"

AC
<70 dB(A)
TBD

2
3
4
5
6
7
8
9
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Largura do corredor de trabalho
Wa = Raio de viragem

500-1230 mm

em x=800 mm

bogie (tandem)

plataforma subida / descida
comprimento variavel 800-1600
largura de garfos variavel 550-660
derivadob5ee

com direcdo assistida

com protegdo superior

10) sem barras laterais de protegdo

"

) com barras laterais de protegéo

12) incl. também travdo de estacionamento

13) Varia de acordo com a configuragdo

14) Para 11 /12 com OHG adicionar +350 mm a plataforma subida
15)12%
16) Varia de acordo com a config. e 0 padrao de utilizagéo efetivo
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= N

2.1b
22
2.3

32
33
34
35
36
3.7

42a
4.2b
43
44
45
46
47
48
49
4.10
4.15
419
420
421
422
424
425
426
432
4.34a
4.34c
435

5.1
52
53
57
58
5.9
5.10

6.2
6.4
6.5
6.6a

8.1
10.7
10.7.1

Caracteristicas

Fabricante

Tipo Designacao do modelo do fabricante

Forga motriz

Comando da operagao

Capacidade de carga

Distancia do centro de carga

Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos)
Distancia entre eixos

Peso

Peso de empilhador sem carga e com bateria (méaxima)

Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga
Peso nos eixos sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga
Rodas / Transmiss@o

Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
Dimensdes da roda motriz

Dimensdes da roda de carga

Dimensdes da roda estabilizadora (didmetro x largura)

Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz

Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga

Dimensoes

Altura com mastro recolhido

Altura

Altura de elevagdo livre

Altura normal de elevagao

Altura com mastro todo elevado

Levantamento inicial

Altura da grade de proteccdo do operador

Distancia entre o chao e 0 assento / a plataforma

Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.)

Altura da plataforma ao chao

Altura dos garfos completamente apoiados no solo

Comprimento total

Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo)

Largura total

Garfos, (espessura, largura, comprimento)

Largura do porta garfos

Largura externa sobre garfos (minimo/maximo)

Largura interior das pernas de apoio

Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo)
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento
Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo
Raio do circulo de viragem

Rendimento

Velocidade de deslocagéo, com/sem carga

Velocidade de elevagéo, com/sem carga

Velocidade de descida, com/sem carga

Aptidao em rampa, com/sem carga

Aptiddo méxima de rampa, com/sem carga

Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m)

Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumatico)
Motores Eléctricos

Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.)

Forca do motor de elevagéo a 15% do factor de carga

Tensdo da bateria/capacidade com descarga de 5h

Peso da bateria

Energy consumption according to EN16796

Diversos

Tipo de comando da deslocagéo

Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN ISO 4871 a trabalhar LpAZ
Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 487, conduc&o/elevagado/parado LpAZ

Ast

(kg)
(mm)
(mm)
(mm)

kg
kg
kg

(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
(mm)

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
| (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

km/h
m/s
m/s

KW
KW
V/Ah
kg
KWh/h

Cat Lift Trucks
NSF12N3R
Eléctrico
Op. em pé
1250
600
800
1429

1370

Vul / Vul
235x75
85767
150 x 55
49/ 1x+1
497
402

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela

2283
170
1119/ 1428
82
89
2482
1312
748
70/180/1170
670
570
N/A7
32
2878

212

85/85
020/0.34
0.47/0.40

87/87

57 153 ™
Eléctrico '

24
30 15)
24/ 270-400
285-350
0.68 "

AC
<70 dB(A)
TBD

Cat Lift Trucks
NSF12N3IR
Eléctrico
Op.empé
1250
600
800
1503

1470

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
497 1x+1
497
390

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
110
2283
170
1119/ 1428
87
93
2556
1386
748
70/180/1170
670
570
N/AT
20-130
2956

2190

85/85
0.20/0.34
0.47/0.33
11.4/15.0

57/53%)
Eléctrico '

24
3[] 15)
24/ 270-400
285-350
0.68

AC
<70 dB(A)
TBD

Cat Lift Trucks
NSF16N3R
Eléctrico
Op. em pé
1600
600
800"
15032

1580
1320/ 1835
1130/390

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
43/ 1x+1
497
402

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela

2283
170
1119/1428
80
89
2556
1386
748
70/180 /11709
730
570%
N/AT
25
2957

2191

85/85
0.16/0.28
0.42/0.41

6.1/6.1

6.3/53™
Eléctrico '

24
301
24/ 270-400
285-350
0.7219

AC
<70 dB(A)
TBD

Cat Lift Trucks
NSF16N3IR
Eléctrico
Op. em pé
1600
600
800
1533

1680
1355/ 1895 ™
1175/ 445"

Vul / Vul
235x75
85x76%
150 x 55
43/ 1x+1
497
390

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
110
2283
170
1119/ 1428
87
93
2585
1415
748

70/180/1170

730
570
N/A™
20-130
2986

2220

85/85
0.16/0.28
0.42/0.36
10.9/15.0

6:3/53™
Eléctrico '

24
301
24/ 270-400
285-350
072

AC
<70 dB(A)
TBD
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Largura do corredor de trabalho
Wa = Raio de viragem

500-1230 mm
2) em x=800 mm
3
4
5
6
7
8
9
10) sem barras laterais de protegdo

bogie (tandem)

plataforma subida / descida

comprimento variavel 800-1600

largura de garfos variavel 550-660

derivadob5ee

com direcdo assistida

com proteg&o superior

11) com barras laterais de protegéo

12) incl. também travdo de estacionamento

13) Varia de acordo com a configuragdo

14) Para 11 /12 com OHG adicionar +350 mm a plataforma subida
15)12%

16) Varia de acordo com a config. e 0 padrao de utilizagéo efetivo




Caracteristicas

1.1 | Fabricante
1.2 | Tipo Designacdo do modelo do fabricante
1.3 | Forca motriz
1.4 Comando da operagéo
15 | Capacidade de carga Q (kg)
1.6 Distancia do centro de carga c (mm)
1.8 | Distancia do eixo das rodas de carga ao bastidor (garfos descidos) X (mm)
1.9 Distancia entre eixos y (mm)
Peso
2.1b | Peso de empilhador sem carga e com bateria (méaxima) kg
2.2 Peso nos eixos com carga maxima nominal & incluindo a bateria (méxima) lado motriz/da carga kg
2.3 Peso nos eixos sem carga e com bateria (maxima), lado motriz/da carga kg
Rodas / Transmiss@o
3.1 | Tipo de pneu: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, P=Poliuretano, N=Nylon, B=Borracha lado motriz/da carga
3.2 Dimensoes da roda motriz (mm)
33 Dimensdes da roda de carga [/} (mm)
34  DimensGes da roda estabilizadora (diametro x largura) (mm)
35 Numero de rodas, da carga/lado motriz (x = motrizes)
36  Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado motriz b10 (mm)
3.7 | Distancia de rodagem (centro dos pneus), lado da carga b1 (mm)
Dimensoes
4.2a | Altura com mastro recolhido h1 (mm)
42b | Altura h1 (mm)
43 | Altura de elevagdo livre h2 (mm)
4.4 Altura normal de elevagao h3 (mm)
4.5 | Altura com mastro todo elevado ha (mm)
46  Levantamento inicial 1] (mm)
4.7 | Altura da grade de protecgdo do operador h6 (mm)
48 | Distancia entre o chdo e o assento / a plataforma h7 (mm)
4.9 | Altura do brago mével / consola da direcgdo (min./méx.) h14 (mm)
4.10 | Altura da plataforma ao chdo h8 (mm)
4.15 | Altura dos garfos completamente apoiados no solo h13 (mm)
419  Comprimento total I (mm)
420 | Distancia a face do garfo (inclui espessura do garfo) 12 (mm)
421 | Largura total b1/b2  (mm)
4.22 | Garfos, (espessura, largura, comprimento) s/e/l (mm)
4.24  largura do porta garfos b3 (mm)
4.25 | Largura externa sobre garfos (minimo/méximo) b5 (mm)
4.26 | Largura interior das pemas de apoio b4 (mm)
4.32 | Altura livre ao solo no centro da base das rodas (garfos em baixo) m2 (mm)
4.34a | Largura do corredor de trabalho (Ast) ¢/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento Ast (mm)
4.34c | Largura do corredor de trabalho (Ast) c/paletes de 800 x1200 mm, carga em comprimento, plataforma para cima/baixo Ast (mm)
4.35 | Raio do circulo de viragem Wa  (mm)
Rendimento
5.1 | Velocidade de deslocagéo, com/sem carga km/h
52  Velocidade de elevagdo, com/sem carga m/s
5.3 | Velocidade de descida, com/sem carga m/s
5.7  Aptidao em rampa, com/sem carga %
58 | Aptiddo maxima de rampa, com/sem carga %
59 | Tempo de aceleragdo com/sem carga (10 m) s

5.10 | Travdes de servigo (mecanico/hidraulico/eléctrico/pneumético)
Motores Eléctricos

6.1 Capacidade do motor de tracgdo (ciclo curto de 60 min.) kw
6.2 Forca do motor de elevagdo a 15% do factor de carga kW
6.4 | Tensdo da bateria/capacidade com descarga de 5h V/Ah
65 | Peso da bateria kg
6.6a | Energy consumption according to EN16796 kWh/h
Diversos

8.1 | Tipo de comando da deslocacao

10.7 | Nivel do som a0 ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 4871 a trabalhar LpAZ dB(A)
10.7.1 | Nivel do som ao ouvido do operador de acordo com EN 12 053:2001 e EN IS0 487, condugéo/elevagdo/parado LpAZ dB(A)

Cat Lift Trucks
NSF12N3S
Eléctrico
Op. em pé
1250
600
800
1429

1370

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
49/ 1x+1
497
402

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela

2283

170

1130/1297°®

82

89
2482
1312
748

70/180/1170

670

570
N/AT

32
2878

212

85/85
020/0.34
0.47/0.40

87/87

57 153 ™
Eléctrico '

24
30 15)
24/ 270-400
285-350
0.68 "

AC
<70 dB(A)
TBD

Cat Lift Trucks
NSF12N3IS
Eléctrico
Op.empé
1250
600
800
1503

1470

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
49/ 1x+1
497
390

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
110
2283
170
1130/ 1297 9
87
93
2556
1386
748
70/180/1170
670
570
N/A7
20-130
2956

2190

85/85
0.20/0.34
0.47/0.33
11.4/15.0

57 /53 ™
Eléctrico '

24
30 15)
24/ 270-400
285-350
0.68

AC
<70 dB(A)
TBD

Cat Lift Trucks
NSF16N3S
Eléctrico
Op. em pé
1600
600
800"
15032

1580
1320/ 1835
1130/390

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
437/ 1x+1
497
402

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela

2283
170
1130/1297 %
80
89
2556
1386
748
70/180/1170°%
730
570 6)
N/A7
25
2957

2191

85/85
0.16/0.28
0.42/0.41

6.1/6.1

6.3/53™
Eléctrico '

24
301
24/ 270-400
285-350
0.7219

AC
<70 dB(A)
TBD

Cat Lift Trucks
NSF16N3IS
Eléctrico
Op. em pé
1600
600
800
1533

1680
1355/ 1895 ™
1175/ 445"

Vul / Vul
235x75
85x76°
150 x 55
43/ 1x+1
497
390

Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
Ver tabela
110
2283
170
1130/1297 8
87
93
2585
1415
748

70/180/1170

730
570
N/A™
20-130
2986

2220

85/85
0.16/0.28
0.42/0.36
10.9/15.0

6:3/53™
Eléctrico '

24
301
24/ 270-400
285-350
072

AC
<70 dB(A)
TBD
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Ast = Wa-x+6+200
Ast = Largura do corredor de trabalho
Wa = Raio de viragem
1) 500-1230 mm
2) emx=800 mm
3) bogie (tandem)

4
5
6
7
8
9
10) sem barras laterais de protegdo

plataforma subida / descida

comprimento variavel 800-1600

largura de garfos variavel 550-660

derivadob5ee

com direcdo assistida

com proteg&o superior

11) com barras laterais de protegéo

12) incl. também travdo de estacionamento

13) Varia de acordo com a configuragdo

14) Para 11 /12 com OHG adicionar +350 mm a plataforma subida
15)12%

16) Varia de acordo com a config. e 0 padrao de utilizagéo efetivo
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Tipo de mastro
Estreito

Duplex com mastro
“clear view" (visdo
clara)

(TV)

Duplex com “clear
view" e elevagao
totalmente livre (TFV)

Tipo de mastro
Estreito

Duplex com “clear
view" e elevagao
totalmente livre (TFV)

Triplex com “clear
view" e elevagao
totalmente livre (DTFV)

h3+h13

mm
2690
2990
3290
3590
4190
2690
2990
3290
3590
4190

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200
4350
4800
5400

NSV/NSF12N3(R)(S)
h1

mm
1857
2007
2157
2307
2607
1857
2007
2157
2307
2607

NSV/NSF16N3(R)(S)
h1

mm
2000
2150
2350
2450
2650
2000
2150
2350

h4

mm
3120
3420
3720
4020
4620
3120
3420
3720
4020
4620

h4

mm
3405
3705
4105
4305
4705
4882
5332
5932

h2+h13

mm
159
159
159
159
159
1389
1539
1689
1839
2139

h2+h13

mm
1499
1649
1849
1949
2149
1519
1669
1869

Tipo de mastro
Elevacgdo inicial

Duplex com mastro
“clear view" (visdo
clara)

(TV)

Duplex com “clear
view" e elevagao
totalmente livre (TFV)

Tipo de mastro
Elevacdo inicial

Duplex com “clear
view" e elevagdo
totalmente livre (TFV)

Triplex com “clear
view" e elevagao
totalmente livre (DTFV)

h3+h13

mm
2690
2990
3290
3590
4190
2690
2990
3290
3590
4190

h3+h13

mm
2900
3200
3600
3800
4200
4350
4800
5400

NSV/NSF12N3I(R)(S)
h1

mm
1862
2012
2162
2312
2612
1862
2012
2162
2312
2612

NSV/NSF16N3I(R)(S)
h1

mm
2005
2155
2355
2455
2655
2005
2155
2355

h4

mm
3125
3425
3725
4025
4625
3125
3425
3725
4025
4625

h4

mm
3412
3712
4112
4312
4712
4889
5339
5939

h2+h13

mm
163
163
163
163
163
1393
1543
1693
1843
2143

h2+h13

mm
1503
1653
1853
1953
2153
1623
1673
1873

Desempenho e
capacidade do mastro

TV/DS Duplex com mastro “clear view”

TFV /DEV Duplex com “clear view" e elevagdo totalmente livre
DTFV/TREV  Triplex com “clear view" e elevacao totalmente livre
h3+h13 Altura de elevagdo (garfo)

h1 Altura do mastro descido

h4 Altura com mastro elevado

h2+h13 Elevacdo totalmente livre



A tecnologia de bateria de ides de litio esta disponivel nas gamas de empilhadores elétricos
de contrapeso e de armazém Cat®. Embora as baterias de chumbo-acido continuem a ser uma

escolha popular entre os nossos clientes, e ainda tenham muito para oferecer, apresentam
varios desafios que os ides de litio permitem ultrapassar.

Talvez a mudanca mais notdria ao mudar para os ides de litio seja a utilizacao do carregamento

oportuno. Em vez de trocar de bateria entre turnos, pode simplesmente ligar-se a um carregador rapido

durante pequenas pausas e manter a mesma bateria a funcionar de forma continua. Isto, juntamente
com outros beneficios em termos de eficiéncia, ambiente e seguranga, torna os ides de litio uma

alternativa muito apelativa.

EFICIENCIA

agr nil
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info@catlifttruck.com | www.catlifttruck.com

WPSC2313(03/23) © 2023 MLE B.V. (registro no. 33274459). Todos os direitos reservados. CAT, CATERPILLAR, LETS DO THE WORK, seus respectivos logotipos, “Caterpillar Corporate
Yellow”, e a identidade visual “Power Edge” e Cat “Modern Hex", assim como a identidade corporativa e de produtos aqui usada, sdo marcas registradas da Caterpillar e ndo podem ser

usadas sem permissao.

NOTA: As especificacdes de desempenho podem variar de acordo com as tolerancias-padréo de fabrico, condigdes do veiculo, tipos de pneus, condi¢des do piso ou superficie, aplicagdes ou ambiente de
operagdo. Os empilhadores podem ser apresentados com opgdes ndo standard. Os requisitos de desempenho especificos e configuragdes disponiveis a nivel local devem ser discutidas com o seu distribuidor da
Cat Lift Tucks. A Cat Lift Trucks segue uma politica de melhoria continua dos seus produtos. Por este motivo, alguns materiais, opces e especificagdes podem ser alterados sem aviso prévio.

[HION)

Vantagens das baterias de ides de litio Cat em relacéo as baterias de chumbo-acido

Os ides de litio sdo um investimento que deve ser visto em comparagdo com a poupanga continua de
energia, 0 equipamento, a mao-de-obra e o tempo de inatividade.

Maior longevidade — 2 a 4 vezes mais tempo de vida Util do que a bateria de chumbo-acido — permite
reduzir o investimento global em baterias

¢ Maior eficiéncia — as perdas de energia durante o carregamento e a descarga sdo inferiores em cerca
de 30%, o que significa uma reducao no consumo de eletricidade

¢ Maior duracg@o — gracas ao desempenho mais eficaz da bateria e ao uso de cargas oportunas, as quais
podem ser feitas em qualquer altura sem danificar a bateria ou encurtar o respetivo tempo de vida

¢ Elevado desempenho constante — com uma curva de tensdo mais constante — mantém uma maior
produtividade do empilhador, mesmo préximo do fim do turno

e Carregamento mais rapido — permite uma carga completa em apenas 1 hora com os carregadores
mais rapidos

¢ Sem troca de bateria — cargas oportunas rapidas — 15 minutos para vérias horas de funcionamento
extra — permitem uma operagao continua com apenas uma bateria e minimizam a necessidade de
comprar, armazenar e manter baterias sobresselentes

¢ Sem manutencao diaria — a bateria permanece a bordo do empilhador durante o carregamento e néo
sao necessarios reabastecimentos de dgua ou controlos do eletrdlito

¢ Sem gas — ou extravasamentos de 4cido — evita 0 espaco, equipamento e custos operacionais de uma
sala de baterias e sistema de ventilagdo

¢ Protecao incorporada — o sistema de gestdo de bateria inteligente (BMS) impede automaticamente
descarga, carga, tensao e temperatura excessivas, eliminando praticamente também uma ma utilizagdo

Estdo disponiveis baterias e carregadores com diferentes capacidades. O seu concessiondrio identificara
a melhor combinagdo para as suas necessidades. Questione igualmente 0 seu concessionario sobre as
garantias opcionais de 5 anos, sujeitas a controlos anuais, que lhe permitirdo obter uma maior tranquilidade.

CAT

DOWNLOAD WATCH DOWNLOAD
BROCHURE VIDEOS OUR APP



https://www.catlifttruck.com/videos
https://www.catlifttruck.com/APP
https://www.catlifttruck.com/downloads/power-pallet-trucks-brochure

